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m Configuracion R4pida

B Advertencia general

Con esta Configuracién Rapida podré realizar
rdpidamente la correcta instalacion en cuanto a
EMC del convertidor de frecuencia en cinco pasos.
El Manual de funcionamiento, que también se ha
adjuntado, da mas ejemplos de instalacion y describe
todas las funciones detalladamente.

Lea las instrucciones de seguridad en la

siguienta pagina antes de instalar la unidad.

Conecte la alimentacion de red a los terminales
de alimentacion del convertidor, p. €j., 91, 92, 93
y la conexion a tierra, al terminal 95.

Instale un cable apantallado/blindado entre el motor
y los terminales de motor en el convertidor de
frecuencia, p. €j., U, V, W. El apantallamiento
termina en un conector para el mismo.
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M Instalacion mecanica

Los convertidores de frecuencia VLT 2800 pueden
instalarse lado con lado sobre una pared. Por

la necesidad de ventilacién, debe haber un
espacio libre de 10 cm para el paso del aire por
encima y debajo del convertidor.

Taladre los orificios segun las medidas indicadas en
Mediciones mecaicas . Tome en cuenta la diferencia
entre unidades de tensidénes diferentes.

Vuelva a apretar los cuatro tornillos.

Monte la placa portapantallas en los cables de
potencia y el tornillo de tierra (terminal 95).

M Instalacidn eléctrica, potencia

Tome en consideracion que es posible retirar
los terminales de potencia.

MG.28.H1.05 local

M Instalacién eléctrica, cables de control

Retire la cubierta delantera debajo del panel de control.
Coloque un puente entre los terminales 12 y 27.
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HMProgramacion

Realice la programacion en el panel de control.

Pulse la tecla [QUICK MENU] para acceder

al Menu rapido.

En este mend, puede seleccionar los pardmetros con
las teclas [+] y [-]. Los valores de parametros se
pueden modificar pulsando la tecla [CHANGE DATA].
Los cambios se programan con las teclas [+] y [-].
Valide el cambio de un ajuste de parametro
pulsando la tecla [CHANGE DATA].

La modificacion de los valores de parametros

se guardan automaticamente después de un

fallo de alimentacion eléctrica.

Si el display muestra tres puntos a la derecha, significa
que el valor de parametro tiene mas de tres digitos.
Para mostrar el valor, active [CHANGE DATA].

Presione [QUICK MENUI:
Ajuste los parametros indicados en la placa
de caracteristicas del motor:

c
9
o
©
S
S
2
=
c
]
O

Potencia del motor [kKW] parametro 102

Tension del motor [V] parametro 103

Frecuencia del motor [Hz] parametro 104

Intensidad del motor [A] pardmetro 105

Velocidad nominal del motor parametro 106
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Activar AMT

Adaptacion automatica del
motor

parametro 107

Ajuste el rango de referencia

Referencia min., Refuin

parametro 204

Referencia max., Refmax

parametro 205

Ajuste los tiempos de rampa

[s]

Tiempo de rampa de aceleracion | Parametro

207

[s]

Tiempo de rampa de deceleracion | Parametro

208

En el parénetro 002 Control local/remoto, puede
seleccionarse el modo del convertidor de frecuencia
como Control remoto [0], es decir, mediante

los terminales de control, o Cont

rol local [1], es

decir, mediante el panel de control.

Ajuste la posicion de control en Control local [1]

|Control local/remoto = Control local [1] Par. 002

Ajuste la velocidad del motor mediante

la Referencia local e

| Referencia local Parametro 003

M Arranque del motor

Pulse [Start] para arrancar el motor. Ajuste la velocidad
de este definiendo el parametro 003 Referencia local.

Compruebe si el sentido de giro del eje del motor
es de izquierda a derecha. Si no lo es, cambie
dos fases en el cable del motor.

Pulse [STOP/RESET] para apagar el motor.

Pulse [QUICK MENU] para volver al modo de Display.

Las teclas [QUICK MENU] + [+]
la vez para acceder a todos los

se deben pulsar a
parametros.

Para arrancar/ parar; con rampa de aceleracion, se debe

ajustar el tiempo; por Inercia, se realiza s

in control.

B Reglamentos de seguridad

La tension del convertidor de frecuencia
' puede causar la muerte cuando éste se
o conecta a la alimentacion de red. La

instalacién incorrecta del motor o del convertidor

pueden llevar a dafos en el equipo, lesiones fisicas

graves, e incluso el fallecimiento.

Por este motivo, es necesario cumplir las indicaciones
de esta Configuracion Rpida, junto con las normas
y reglamentos de seguridad nacionales y locales.

Tocar las partes elétricas puede causar el
fallecimiento, aunque el equipo esté desconectado
de la red elétrica: espere al menos 4 min.

1.

El suministro de red al convertidor se debe
desconectar cuando se lleven a cabo reparaciones.

. La tecla [STOP/RESET] en el panel de control

del convertidor no desconecta el suministro

de red elétrica, por lo que no se debe utilizar
como interruptor de seguridad.

Es necesario establecer una correcta proteccién
de conexion a tierra de la unidad, el usuario
debe estar protegido contra la tension de
alimentacioén, y el motor debe estar protegido
contra sobrecargas, de acuerdo con las normas y
reglamentos aplicables nacionales y locales.

La corriente de fuga a tierra es superior a 3,5 mA.
No se incluye la proteccion contra sobrecarga
del motor en los ajustes de férica. Si se
requiere esta funcion, ajuste el parénetro 128
Proteccién témica del motor en el valor de

dato Desconexion o Advertencia.

6. Compruebe que ha desconectado el suministro

de red antes de retirar los enchufes del motor
y de alimentacion elétrica.

M Advertencia contra arranques no intencionados

El motor se puede parar mediante ordenes digitales,
ordenes de bus, referencias o parada local, mientras

el convertidor este conectado a la red elétrica. Si las
consideraciones acerca de la seguridad personal

tienen que evitar arranques no intencionados, estas
paradas no son suficientes.

El motor puede arrancar mientras se estan programando
los pardmetros. Por este motivo la tecla de parada STOP/
RESET siempre debe estar activada, despues de lo cual

se pueden modificar los datos.

Un motor parado, puede arrancar si ocurre un fallo en

los componentes electronicos del convertidor de frecuencia,
o si desaparece una sobrecarga instantéea, un fallo en

el suministro de red o un fallo en la conexit del motor.

MG.28.H1.05 local



AKD 2800
AKD 2855-2875 380-480 V

AKD 2840 200-240 V

AKD 2803-2815 200-240 V
AKD 2805-2815 380-480 V
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AKD 2822 200-240 V
AKD 2822-2840 380-480 V
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AKD |28 | [{p|

Tamafios de j
potencia

e.g. 2815

Rango de aplicacidn

Proceso
2803 0.37 KW .
2805 0.55 KW Tensidn de red
2807 0.75 KW ‘ )
2811 1.1 KW
2815 1.5 KW

- 3x200—240V
2822 2.2 KW | q———— 3x200—-240V
2840 3.7 KW
- — 3x380—480 V
2805 0.55 KW Alojamiento
2807 0.75 KW
2811 1.1 KW IP 20
2815 1.5 KW | —— Versidon de hardware
2822 2.2 KW
2830 3.0 KW Estandar
2840 4.0 KW
2855 5.5 KW
2875 7.5 KW
2880 11.0 KW
2881 15.0 KW Filtro RFI
2882 18.5 KW |
Con filtro 1A incorporado
(2803-2875)

Con filtro 1B incorporado

-1B|2|0[-|S[T[|R| [|D|B[|F|0|0

(2880—2882)

N° de unidades
de este ftipo

Fecha de
entrega requerida

Pedido por:

Fecha:

Haga una copia del formulario de pedido.
Complételo y envielo por correo o fax a las

oficinas mas préximas de Danfoss.

A A A A A A

Display
Con display incorporado

Display LCP opcional
Cddigo n°.: 175N0O131
Cable para LCP—No.de pedido.: 17520929

Bus de campo
Sin bus de cempo

Foo

Tajeta Lon Adap-Kool opcional
Cabdigo n°: 195N2100

195NA303.10
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AKD

Manual de Funcionamiento
Version de software: 2.6x

e @ €

Este manual de Funcionamiento puede emplearse para
todos los convertidores de frecuencia AKD 2800 que
incorporen la version de software 2.6x. El niumero de dicha
version puede verse en el parametro 640, Numero de version
de software.

195NA009.16

iNOTA!:
l@ Indica algo que debe tener en cuenta el usuario.

f Indica una advertencia general.
f Indica una advertencia de alta tensién.

MG.28.H1.05 local
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M Advertencia general

La tension del convertidor de frecuencia es
6 peligrosa cuando el equipo esta conectado

a la alimentacion de red. La instalacion
incorrecta del motor o del convertidor de frecuencia
puede producir dafios al equipo, lesiones fisicas graves
0 la muerte. En consecuencia, es necesario cumplir las
instrucciones de este manual, ademas de las normas
y reglamentos de seguridad nacionales y locales.

M Estas reglas se relacionan con su seguridad

6. No retire los enchufes del motor y de la

alimentacion de red mientras el convertidor de
frecuencia esté conectado al suministro eléctrico
Compruebe que ha desconectado el suministro
eléctrico y que ha transcurrido el tiempo necesario
antes de retirar los enchufes del motor y de red.

. Tenga presente que el convertidor tiene otras

entradas de tension ademés de L1, L2 y L3 cuando
se utilizan los terminales CC de bus. Compruebe
que se han desconectado todas las entradas de
tensién y que ha transcurrido el tiempo necesario
antes de empezar las actividades de reparacion.

1. El convertidor de frecuencia debe desconectarse

de la alimentacion de red si es necesario realizar
actividades de reparacion. Compruebe que ha

NOTA!
La tension de bus de linea de c.c. en el puente

rectificador dentro del AKD es raiz de 2 por la
tension de linea.

desconectado el suministro eléctrico y que ha
transcurrido el tiempo necesario antes de retirar
los enchufes del motor y de red.

2. La tecla [STOP/RESET] en el panel de control del
convertidor de frecuencia no desconecta el equipo
de la alimentacion de red, por lo que no debe
utilizarse como un interruptor de seguridad.

3. La unidad debe estar correctamente conectada
a tierra, el usuario debe estar protegido contra
la tension de red, y el motor debe estar
protegido contra sobrecargas de acuerdo con los
reglamentos locales y nacionales en vigor.

4. La corriente de fuga a tierra es superior a 3,5 mA.

5. La proteccion contra sobrecargas del motor no esta
incluida en el ajuste de fabrica. Si se requiere esta
funcion, ajuste el parametro 128 Proteccion térmica
del motor en el valor de dato Desconexion ETR
o Advertencia ETR. Para EE.UU.: Las funciones
ETR proporcionan proteccion contra sobrecargas
del motor de clase 20, conforme a NEC.

W Advertencia contra arranque no deseado

1. El motor puede pararse mediante comandos
digitales, comandos de bus, referencias o parada
local mientras el convertidor de frecuencia esté
conectado a la alimentacién elétrica. Si la
seguridad de las personas requiere que no se
produzca un arranque accidental, estas funciones
de parada no son suficientes.

2. Durante la modificacién de los parametros, puede
arrancar el motor. Por lo tanto, siempre debe
estar activada la tecla de parada [STOP/RESET],
despusé de lo cual pueden cambiarse los datos.

3. Un motor parado puede arrancar si ocurre
un fallo en los componentes electrénicos del
convertidor de frecuencia, 0 si desaparece una
sobrecarga provisional, un fallo de la red elétrica
o un fallo de la conexion del motor.

A Advertencia:

Es muy peligroso tocar las partes eléctricas aunque se
haya desconectado la alimentacion de red. Asegurese

tambien de que las demas entradas de tension se hayan
desconectado, por ejemplo, de la carga compartida
(circuito intermedio de CC compartido).

Para AKD 2800: espere 4 minutos como mhimo.

195NA300.10
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HM Unidad de control
En la parte delantera del convertidor de frecuencia
hay un panel de control.

HMTeclas de control
[QUICK MENU] proporciona acceso a los
pardmetros del Men0 rapido.
La tecla [QUICK MENU ] también se utiliza cuando

é no deben modificarse valores de parametro.
1 : Consulte ademas [QUICK MENU] + [+].
[CHANGE DATA] se utiliza para cambiar ajustes.
La tecla [CHANGE DATA ] también sirve para
confirmar un cambio en los ajustes de parametro.
2 [+] / [-] se utilizan para seleccionar pardmetros
y cambiar sus valores.
Estas teclas también se utilizan en el modo
3 O ALARM__ O WARNING _O) ON de Display para seleccionar la visualizacion de
un valor de funcionamiento.
STOP
4 ﬁ START Las teclas [QUICK MENU] + [+] deben pulsarse
a la vez para acceder a todos los parametros.
Consulte el Modo de Menu
[STOP/RESET] sirve para detener un motor
conectado o para reiniciar el convertidor de
Este panel de control esta dividido en cuatro frecuencia tras una desconexion.
grupos de funciones: Puede estar Si [1] o No [0] mediante el parametro
1. Pantalla - Display LED de seis dgitos. 014 Parada local. En modo de Display, el display
2. Teclas para modificar los pardmetros y cambiar destella si la funcién de parada esta activada.
las funciones del display-pantalla.
3. Luces indicadoras. l i'\_lOTA!: _
4. Teclas para el funcionamiento local. e Sila tecla [STOP/RESET ] se ha ajustado

en No [0] en el paramtro 014 Parada local y

Todos los datos se visualizan en un display LED
de seis digitos que puede mostrar un parametro
continuamente durante el funcionamiento normal.
Como suplemento del display, hay tres leds,

luces indicadoras para la conexion al suministro de
red (ON), las advertencias (WARNING) y las alarmas
(ALARM). Casi todos los ajustes de pardmetro del
convertidor se pueden cambiar inmediatamente
mediante el panel de control, a menos que haya
programado esta funcion en Bloqueada [1] en el
pardmetro 018 Bloquear cambio de datos.

MG.28.H1.05 local

no hay un comando de parada mediante las
entradas digitales o la comunicacion serie, el motor
s6lo puede pararse si se desconecta la tension de
alimentacion del convertidor de frecuencia.

[START] se utiliza para arrancar el convertidor de
frecuencia. Siempre esta activada, aunque la tecla
[START] no puede anular un comando de parada.

M Inicializacién manual

Desconecte la tension de red. Mantenga pulsadas
las teclas [QUICK MENU] + [+] + [CHANGE DATA]

mientras vuelve a conectar la tension de red eléctrica.

Suelte las teclas, y el convertidor de frecuencia habra
guedado programado en el ajuste de fabrica.
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W Visualizacién de estados de lectura
Modo de Display

En funcionamiento normal es posible ver
continuamente el parametro que elija el operador
Con las teclas [+/-] es posible seleccionar estas
opciones en el modo de Display:

- Frecuencia de salida [Hz]

- Intensidad de salida [A]

- Tension de salida [V]

- Tension del circuito intermedio [V]

- Potencia de salida [kW]

Modo de Menu

A RN

Para acceder al modo de Menlddebe pulsarse]
[QUICKMENU]y [+] a la vez.

En el modo de Menu es posible cambiar la mayoria
de parametros del convertidor de frecuencia.
Puede desplazarse por los parametros con las
teclas [+/-]. Al desplazarse por el modo de Mend,
destellan los nineros de parametro.

El display muestra que el ajuste del parametro 102
Potencia del motor Py N es 0,75. Para cambiar el
valor de 0,75 es necesario pulsar primero la tecla
[CHANGE DATA] y despues podra modificarse
este valor con las teclas [+/-].

Si con un parénetro determinado el display muestra
tres puntos a la derecha, significa que el valor de
parénetro tiene mas de tres cifras. Para ver el valor
pulse la tecla [\CHAI\NGE DATA].

\

I /

10

El display muestra que en el parametro 128
Proteccion termica del motor se ha seleccionado
Desconexion del termistor [2].

Menu Réapido

L1
N
Con la tecla [QUICK MENU], es posible acceder a
las 12 funciones méa importantes del convertidor
de frecuencia. Despué de la programacion, en la
mayoria de los casos el convertidor de frecuencia
estara preparado para funcionar. Cuando se pulsa
la tecla [QUICK MENU] en el modo de Display, se
inicia el Menu rapido. Puede desplazarse por el
Men rapido con las teclas [+/-] y cambiar los ajustes
si pulsa primero la tecla [CHANGE DATA], y despues
cambia los valores con [+/-].
Los parametros del Menu rapido son los siguientes:
e Par. 102 Potencia del motor Pu N
e Par. 103 Tension del motor Uyn
e Par. 104 Frecuencia del motor fun
e Par. 105 Intensidad del motor Imn
e Par. 106 Velocidad nominal del motor nm,N
e Par. 107 Adaptacion automatica del motor
e Par. 204 Referencia minima Refuyin
* Par. 205 Referencia maxima Refmax
e Par. 207 Tiempo de rampa de aceleracién
e Par. 208 Tiempo de rampa de deceleracion
e Par. 002 Control local/remoto
e Par. 003 Referencia local

Los valores de los parametros 102 - 106 se pueden
encontrar en la placa de caractersticas del motor.

Ajustar en este orden, para no cambiar los ajustes inferiores

Adaptacifi automéica del motor

La adaptacid automéica del motor (AMT) pase realiza
de la siguiente manera:

1. En el partnetro 107 Adaptacion automatica del
motor seleccione el valor [2]. "107"
destellara, y "2" no destellara

2. Laadaptacion AMT se activa al pulsar START. "107"
destellara y los guiones se moveran de izquierda a
derecha en el campo de valores.

3. Cuando "107" aparezca otra vez con el valor [0],
la adaptacion AMT habraerminado. Pulse
[STOP/RESET] para guardar los datos del motor.

4. "107" seguira destellando con el valor [0].
Ahora puede continuar.

Esta operacion de lectura y autoajuste de la resistencia
y reactancia se realiza con el motor parado.

MG.28.H1.05 local
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M Funcionamiento y Display - Pantalla

Valor:

#Inglés (ENGLISH) [0]
Alemén (DEUTSCH) [1]
Francés (FRANCAIS) [2]
Danés (DANSK) [3]
Espafiol (ESPANOL) [4]
Italiano (ITALIANO) [5]
Funcién:

Este pardmetro sirve para elegir el idioma que muestra
el display cuando se conecte el panel de control LCP.

Descripcion de opciones:

Se muestran los idiomas que se pueden seleccionar.
El ajuste de fabrica puede variar.

002 Control local/remoto
(TIPO DE MANIOBRA)

Valor:

% Control remoto (REMOTO) [0]
Control local (LOCAL) (Manual) [1]
Funcion:

Hay dos modos de funcionamiento distintos del
convertidor de frecuencia: Control remoto [0]

o Control local [1]. Consulte tambien el parametro
013 Modo ref. local ; si Control local (Manual) [1]
se ha seleccionado.

Descripcion de opciones:

Si se selecciona Control remoto [0], el convertidor
de frecuencia se controla mediante:
1. Las seédles de control (12-18-27) o via bus
2. La tecla [START]. Sin embargo, esta tecla no
puede anular comandos de parada transmitidos
por las entradas digitales o la comunicacion serie.
. Las teclas [STOP/RESET] y [JOG], siempre
que estd activadas.

w

Si se selecciona Control local [1], el convertidor de

frecuencia puede controlarse mediante:

1. La tecla [START]. Sin embargo, esta tecla no
puede anular comandos de parada transmitidos
por las entradas digitales (12-18-27) (consulte el
parametro 013 Modo ref. local).

. La tecla [STOP/RESET] activada

N

3. El partnetro 003 Referencia local, donde la
referencia puede ajustarse con las teclas [+] y [-].

4. Un comando de control externo que pueda
conectarse a las entradas digitales (consulte el
parén etro 013 Modo ref. local).

003 Referencia local
(REFERENCIA LOCAL)

Valor:

El partnetro 013 Modo ref. local debe

ajustarse en [1] o [2]: |
0 - fwax (par. 202) % 000.000,000

El parénetro 013 Modo ref. local debe
ajustarse en [3] o [4]

Refuin - Refuax (par. 204-205) % 000.000,000

Funcién:
En este parénetro es posible ajustar manualmente
la referencia local. La unidad de la referencia
local depende de la configuracién seleccionada
en el parénetro 100 Configuracion.

Descripcion de opciones:

Para proteger la referencia local, el parénetro
002 Tipo de maniobra debe ajustarse en Local
[1]. la referencia local no puede ajustarse
mediante la comunicacion serie.

004 Activar ajuste
(ACTIVAR AJUSTE)

Valor:

Ajuste de fabrica (AJUSTE DE FABRICA) [0]
#Ajuste 1 (AJUSTE 1) [1]

Ajuste 2 (AJUSTE 2) [2]

% = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Ajuste 3 (AJUSTE 3) [3]
Ajuste 4 (AJUSTE 4) [4]
Ajuste multiple (AJUSTE MULTIPLE) [5]
Funcién:

Aqui se selecciona el Ajuste de parametros activo.
Todos los pardmetros pueden programarse en
cuatro Ajustes individuales. En este parametro es
posible pasar de un Ajuste a otro mediante una
entrada digital o la comunicacion serie.

Descripcion de opciones:

Ajuste de fabrica [0] contiene los valores de parénetro
ajustados en flérica. Ajustes 1-4 [1]-[4] son los
cuatro Ajustes individuales que pueden seleccionarse
de la forma requerida. Ajuste mdltiple [5] se utiliza
cuando hace falta cambiar mediante el control
remoto entre los cuatro Ajustes mediante una
entrada digital o la comunicacion serie.

005 Editar ajuste
(EDITAR AJUSTE)

Valor:
Ajuste de fabrica (AJUSTE DE FABRICA) [0]
Ajuste 1 (AJUSTE 1) [1]
Ajuste 2 (AJUSTE 2) [2]
Ajuste 3 (AJUSTE 3) [3]
Ajuste 4 (AJUSTE 4) [4]
*Ajuste activo (AJUSTE ACTIVO) [5]
Funcién:

Puede seleccionar el Ajuste que va a programar
durante el funcionamiento (con el panel de control o
con el puerto de comunicacion serie). Por ejemplo,
es posible programar Ajuste 2 [2] aunque se haya
seleccionado como ajuste activo el Ajuste 1 [1]

en el parametro 004 Activar ajuste.

Descripcion de opciones:

Ajuste de fabrica [0] contiene los datos definidos
en fabrica y puede utilizarse como fuente de datos
cuando es necesario devolver los otros Ajustes

a un estado conocido. Ajustes 1-4 [1]-[4] son

los ajustes individuales que se pueden programar
durante el funcionamiento. Si se selecciona Ajuste
activo [5], el ajuste de programacién sera idéntico
al seleccionado en 004 Activar ajuste.

iNOTA!:
": Si se cambian o copian datos en el Ajuste
i activo, dichos cambios tendran un efecto
inmediato en el funcionamiento de la unidad.

006 Copiar ajuste
(COPIAR AJUSTE)

Valor:

#No copiar (NO COPIAR) [0]
Copiar al Ajuste 1 de #
(COPIAR AL AJUSTE 1) [1]
Copiar al Ajuste 2 de #
(COPIAR AL AJUSTE 2) 2]
Copiar al Ajuste 3 de #
(COPIAR AL AJUSTE 3) [3]
Copiar al Ajuste 4 de #
(COPIAR AL AJUSTE 4) [4]
Copiar a todos los Ajustes de #
(COPIAR A TODOS) [5]
Funcién:

Puede copiar desde el Ajuste activo seleccionado
en el parametro 005 Editar ajuste a los ajustes
seleccionados en este parametro.

l iNOTA!:
B1=x La copia s6lo es posible en el modo de parada
i (motor parado con un comando de parada).

Descripcion de opciones:

La copia comienza tras seleccionar la funcion de
copia deseada y pulsar la tecla [OK]/[CHANGE DATA].
El display indica que hay una copia en curso.

007 Copiar LCP
(COPIAR LCP)

Valor:

#No copiar (NO COPIAR) [0]
Recuperar pardm. (RECUPERAR PARAM.) [1]
Volcar param. (VOLCAR PARAM.) [2]
Volcar parametros independientemente del tamafio
(VOLCAR PARAM. INDP.) [3]
Funcion:

El parametro 007 Copiar LCP se utiliza cuando
es preciso hacer uso de la funcién de copia
incorporada en el panel de control LCP 2. Esta
funcién sirve para copiar todos los ajustes de
pardmetros de un convertidor a otro desplazando
el panel de control LCP 2.

Descripcion de opciones:

Seleccione Recuperar param. [1], si desea transferir
todos los valores de los pardmetros al panel de
control. Seleccione Volcar param. [2], si desea
copiar todos los valores transferidos al convertidor de
frecuencia en el que va a instalarse el panel de control.

* = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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(LINEA DISPLAY 2)

Valor:

Sin lectura (NO) [0]

Referencia de resultado [%0]

(REFERENCIA [9%0]) [1]

Referencia de resultado [unidad]

(REFERENCIA [UNID]) [2]

Realimentacion [unidad] (REALIMENTA. [UNID])  [3]
#Frecuencia [Hz] (FRECUENCIA [HZ]) [4]

Frec. salida x escalado

(FRECUENCIA X ESCALA) [5]

Intensidad del motor [A]

(INTENSIDAD DEL MOTOR [A]) [6]

Par [%)] (PAR [%)]) 7

Potencia [kW] (POTENCIA [KW]) [8]

Potencia [HP] (POTENCIA [HP] [US]) [9]

Tension del motor [V]

(TENSION DEL MOTOR [V]) [11]

Tensién de CC [V]

(TENSION DE CC [V]) [12]

Carga témica del motor [%)]

AKD 2800
Seleccione Volcar parametros independientemente (TERMICO MOTOR [%)) [13]
del tamafio [3], si solo desea volcar los parametros Carga témica [%]
que sean independientes del tamafio de la unidad. Se (TERMICO FC. [%)]) [14]
utiliza para volcar parametros en un convertidor con Horas ejecutadas [horas]
una potencia nominal distinta a la del convertidor de (HORAS EJECUTADAS]) [15]
frecuencia en que se cred el ajuste de pardmetros. Entrada digital [Bin]
iNOTA: (ENTRADA ,D!GITAL[BIN]) [16]
": La recuperacion y volcado sélo pueden Entrada analogica 53 [V]
efectuarse en el modo de parada. El (ENTRADA AE\IAL@CA 53 V) [17]
volcado soélo se puede realizar en un Entrada analog|ca, 60 [mA]
convertidor que tenga el mismo namero de (ENTRAQA ANALOGICA 60 [MA]) [19]
version de software, consulte el pardmetro 626 Referencia de pulsos [HZ]
N° identificacién de base de datos. (REF. PQLSOS [HZ]) [20]
Referencia externa [%]
(REF. EXTERNA [%)]) [21]
008 Fondo escala fr Cédigo de estado [Hex]
(FONDO ESCALA FR) (CODIGO ESTADO [HEX)]) . [22]
T Temperatura del disipador [ C]
0,01 - 100,00 % 1,00 (TI’EMP. DISIPADOR [~ C]) [25]
Cadigo de alarma [Hex]
Funcién: (CODIGO ALARMA [HEX]) [26]
En este pardmetro se selecciona el factor por Cddigo de control [Hex]
el que hay que multiplicar la frecuencia de (CODIGO DE CONTROL [HEX]) [27]
salida. El valor se muestra en el display si los Cédigo de aviso [Hex]
pardmetros 009-012 Lectura del display se han (CODIGO AVISO [HEX]) [28]
ajustado en Frec. x escala [5]. Cddigo de estado ampliado [Hex]
(ESTADO AMPLIADO [HEX]) [29]
Descripcion de opciones: Aviso de tarjeta de opcion de comunicacion
Ajuste el factor de escala que desee. (COD.ADV.OPT.COM [HEX]) [30]
Ejemplo: para leer 1500 rpm a 50 Hz, ponemos 30 Contador de pulsos
009-10-11-12 Configuracion Pantalla-Display (CONT. PULSOS) (31]
009 Lectura del display amplia - externo Funcién:

En este parametro, es posible seleccionar el valor de
datos que aparecerd en la linea 2 del display del panel
de control LCP al arrancar el convertidor de frecuencia.
El valor se incluira en la barra de desplazamiento del
modo de Display. En los parametros 010-012 Lectura
del display se pueden seleccionar tres valores de
datos mas, que se mostraran en la linea 1 del display.

Descripcion de opciones:

Sin lectura sélo puede seleccionarse en los
pardmetros 010-012 Lectura del display breve.

Referencia de resultado [%] da, en forma de
porcentaje, la referencia de resultado en el rango
comprendido entre Referencia minima, Refuin

y Referencia méxima, Refuax.

Referencia [unidad] da la referencia de resultado
en Hz en Lazo abierto. En Lazo cerrado la
unidad de referencia se selecciona en el pardmetro
416 Unidades de proceso.

* = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Realimentacion [unidad] da el valor de sefial de
resultado en la unidad/escala del parametro 414
Realimentacién minima, RAgaja, 415 Realimentacion
maxima, RAaLTA ¥ 416 Unidades de proceso.

Frecuencia [Hz] da la frecuencia de salida
del convertidor.

Frecuencia de salida x escalado [-] es igual a la
frecuencia de salida actual fu multiplicado por
el factor ajustado en el pardmetro 008 Mostrar
escala frecuencia de salida.

Intensidad del motor [A] da la intensidad de fase
del motor medida como un valor real.

Par [%] indica la carga actual del motor en
relacién con su par nominal.

Potencia [kW] da la potencia actual absorbida
por el motor en kW.

Potencia [HP] da la potencia actual absorbida
por el motor en HP.

Tensién del motor [V] da la tension
suministrada al motor.

Tensién de CC [V] da la tension del circuito
intermedio del convertidor.

Carga térmica del motor [%] da la carga térmica
calculada/estimada en el motor. El valor de 100
% es el limite de desconexion.

Carga térmica [%] da la carga térmica calculada
en el convertidor de frecuencia. El valor de 100
% es el limite de desconexion.

Horas ejecutadas [horas] da el nimero de horas que
ha funcionado el motor desde el Ultimo reset en el
parametro 619 Reset contador de horas ejecutadas.

Entrada digital [Binario] da el estado de sefial de
las 5 entradas digitales (18, 19, 27, 29 y 33). El
terminal 18 corresponde al bit del extremo izquierdo.
0’ = sin sefal, 1' = sefial conectada.

\

Entrada anal6gica 53 [V] da el valor de
tension del terminal 53.

Entrada analégica 60 [mA] da el valor actual
del terminal 60.

Referencia de pulsos [Hz] da la referencia en
Hz conectada al terminal 33.

Referencia externa [%] da la suma de las
referencias externas en forma de porcentaje

(suma de analdgica/pulsos/comunicacion serie)
en el rango entre Referencia minima, Refuin
y Referencia méaxima, Refuax.

Cddigo de estado [Hex] da una o varias
condiciones de estado en cddigo hexadecimal.
Consulte Comunicacion serie en la Guia de
Disefio para mas informacion.

Temperatura del disipador [©C] da la temperatura
actual del disipador de calor del convertidor. El
limite de desconexién es 90-100°C, mientras que
la reconexién ocurre a 70 + 5°C.

Cédigo de alarma [Hex] da una o varias alarmas en
cédigo hexadecimal. Consulte Comunicacién serie
en la Guia de Disefio para més informacion.

Cédigo de control [Hex] da el cddigo de control del
convertidor de frecuencia. Consulte Comunicacion
serie en la Guia de Disefio para mas informacion.

Cédigo de aviso [Hex] da uno o varios codigos de
aviso en codigo hexadecimal. Consulte Comunicacion
serie en la Guia de Disefio para mas informacion.

Codigo de estado ampliado [Hex] da uno o varios
modos de estado en un cédigo hexadecimal.
Consulte Comunicacion serie en la Guia de
Disefio para mas informacion.

Aviso de tarjeta de opcion de comunicaciones
[Hex] da un cédigo de aviso si ocurre un fallo en
el bus de comunicacién. Sélo est4 activado si ha
instalado las opciones de comunicacion.

Si no hay opciones de comunicacién, se
muestra 0 Hex en el display.

Contador de pulsos da el nimero de pulsos
que ha registrado el convertidor.

010 Lectura del display breve 1,1, consola
(LINEA DISPL. 1,1)

Valor:
Consulte el param. 009 Lectura del display amplia
% Referencia [%] [1]

Funcioén:

En este parametro, es posible seleccionar la primera
de tres medidas que se mostraran en el display-pantalla
del panel de control LCP, linea 1, posicion 1. Es una
funcion muy util, por ejemplo, cuando se ajusta el
controlador PID, pues permite ver las reacciones del
proceso ante los cambios de referencia. La lectura del
display se activa pulsando la tecla [DISPLAY STATUS].

* = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Descripcion de opciones:
Consulte el pardmetro 009 Lectura del display amplia.

011 Lectura del display breve 1,2 consola
(LINEA DISP. 1,2)

Valor:
Consulte el param. 009 Lectura del display amplia
# Intensidad motor [A] [6]

Funcién:
Consulte la descripcion de funciones del pardmetro
010 Lectura del display breve.

Descripcion de opciones:
Consulte el pardmetro 009 Lectura del display breve.

012 Lectura del display breve 1,3 consola
(LINEA DISP. 1,3)

Valor:
Consulte el param. 009 Lectura del display amplia
% Potencia [kW] [8]

Funcion:
Consulte la descripcion de funciones del pardmetro
010 Lectura del display breve.

Descripcion de opciones:
Consulte el pardmetro 009 Lectura del display amplia.

013 Modo ref. local
(MODO REF. LOCAL)

Valor:

No (NO) [O]

Local sin control

(LOCAL SIN CONTROL) [1]

Local mix sin contr.

(LOC-MIX SIN CONTR.) 2]

Local con control

(LOCAL CON CONTROL) [3]
*Local mix con contr.

(LOCAL-MIX CON CONTR.) [4]

Funcioén:

Aqui es donde se selecciona la funcién necesaria
si en el pardmetro 002 Tipo de maniobra se
ha seleccionado Local [1].

Descripcion de opciones:

Cuando se selecciona No [0], no es posible ajustar
una referencia con el parametro 003 Referencia local.

Para poder pasar a No [0], el parAmetro 002 Tipo
de maniobra debe ajustarse en Remoto [0].

Local sin control [1] sirve para ajustar la velocidad del
motor con el pardmetro 003 Referencia local. Cuando
se elige esta opcion, el parametro 100 Configuracion

pasa automaticamente a Lazo abierto veloc. [0].

Local mix sin contr. [2] funciona del mismo

modo que Local sin control [1]; sin embargo, el
convertidor de frecuencia también puede controlarse
a través de las entradas digitales.

Local con control [3] sirve para ajustar la velocidad
del motor con el parametro 003 Referencia local,
pero sin que el pardmetro 100 Configuracion pase
automaticamente a Lazo abierto veloc. [0].

Local mix con contr. [4] funciona igual que Local
con control [3]; sin embargo, el convertidor de
frecuencia también puede controlarse mediante
las entradas digitales.

Si se pasa de Remoto a Local en el parametro
002 Tipo de maniobra, habiendo ajustado este
pardmetro en Local sin contr. [1]: Se mantendra
la frecuencia y el sentido de giro actuales del
motor. Si el sentido de giro actual no responde a
la sefial de cambio de sentido de giro (referencia
negativa), la referencia se ajustara en 0.

Si se pasa de Local a Remoto en el pardmetro
002 Tipo de maniobra, habiendo ajustado este
pardmetro en Local sin contr. [1]: Se activara

la configuracion seleccionada en el pardmetro 100
Configuracion. El cambio serd uniforme.
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Si se pasa de Remoto a Local en el parametro

002 Tipo de maniobra, habiendo ajustado este
parametro en Local mix con contr. [4]: Se mantendra
la referencia actual. Si la sefial de referencia es
negativa, la referencia local se ajustara en 0.

Si se pasa de Local a Remoto en el parametro 002
Tipo de maniobra, habiendo ajustado este parametro
en Local mix con contr.: La seél de referencia
controlada a distancia sustituira a la referencia local.

014 Parada local
(PARADA LOCAL)

Valor:
No (NO) [0]
*S (S) [1]

* = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Funcion:
En este pardmetro es posible activar y desactivar
la tecla [STOP] local del panel de control y
del panel de control LCP.

Descripcion de opciones:

Si en este parametro se selecciona No [0], se
desactivara la tecla [STOP].

iNOTA!:
§1=x Si se selecciona No [0], el motor no podra
i detenerse con la tecla [STOP].

D17 Reset local
(RESET LOCAL )

Valor:
No (NO) [0]
#* S (SI) [1]
Funcién:

En este parametro es posible activar y desactivar

la funcién de reset del panel de control.
Descripcion de opciones:

Si en este parametro se selecciona No [0], la

funcién de reset permanecera inactiva.

iNOTA!:

§=x Seleccione No [0] Gnicamente si se ha
i conectado una sefial de reset externa
mediante las entradas digitales.

018 Bloqueo paramet.

(BLOQUEO PARAMET.)

Valor:

#Desbloqueado (DESBLOQUEADO) [0]
Bloqueado (BLOQUEADO) [1]
Funcion:

En este parametro es posible 'bloquear’ los
controles para desactivar cambios de datos
mediante las teclas de control.

Descripcion de opciones:
Cuando se selecciona Bloqueado [1], no es posible
cambiar datos en los parametros; sin embargo si
sera posible realizar cambios por comunicacion
serie. Los parametros 009-012 Lectura del display
pueden modificarse con el panel de control.

024 Menu rapido definido por el usuario
(MENU RAPIDO USUARIO)

Funcion:
En este parametro, se puede salir del ajuste
normal de la tecla Quick Menu del panel de
control y del panel LCP 2.
Con esta funcion, en el parametro 025 Ajuste de
Menu Rapido el usuario puede elegir hasta 20
parametros distintos para la tecla Quick Menu.

Descripcion de opciones:
Si se selecciona No [0], estara activado el ajuste
normal de la tecla Quick Menu.
Si se selecciona Si [1], estard activado el Menu
Rapido definido por el usuario.

025 Ajuste de Menu Rapido
(AJUSTE DE MENU RAPIDO)

Valor:
[Indice 1 -20] Valor: 0 - 999

# 000

Funcién:

En este parametro, se definen los que se requieren
en el Men( Rapido cuando el parametro 024 Men(
Rapido del usuario se ha ajustado en Si [1]-
Es posible elegir hasta 20 parametros para el
Menu Rapido definido por el usuario.

Descripcién de opciones:

El Men(Rapido se ajusta de la siguiente manera:

1. Seleccione el parametro 025 Ajuste de Menu
Rapido y pulse [CHANGE DATA].

2. El hdice 1 indica el primer parametro del Menu
Rapido. Puede desplazarse por los numeros de
hdice con las teclas [+ / -]. Seleccione el hdice 1.

3. Utilizando [< >] puede desplazarse por las
tres cifras. Pulse la tecla [<] una vez y
la tima cifra del nthero de parametro
podra elegirse con las teclas [+ / -].

Ajuste el indice 1 en 100 para el parénetro
100 Configuracion.
4. Pulse [OK] cuando el indice 1 esté ajustado en 100.

5. Repita los pasos 2 - 4 hasta que todos los
parametros que desee se hayan ajustado
para la tecla Quick Menu.
6. Pulse [OK] para terminar el ajuste del Menu Rapido.
Si el parametro 100 Configuracion se selecciona para
el hdice 1, el Menl Rapido comenzara con este
parametro cada vez que se active la tecla Quick Menu.

Tenga en cuenta que el parametro 024 Menu
Rapido del usuario y el parametro 025 Ajuste
de Menl Rapido se restablecen en los ajustes

Valor: de fabrica durante la inicializacion.
#No activo (NO) [0]
Activo (Sl) [1]
% = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utiizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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B Carga y Motor Funcién:

100 Configuracion Este parametro permite seleccionar el principio
para adaptar la caracteristica U/f del convertidor de
frecuencia de acuerdo con las caracteristicas de par

(CONFIGURACION)

Valor:
*Control de velocidad en lazo abierto de la carga.
(LAZO ABIERTO VELOC.) [0] Descripciéon de opciones:
Si se selecciona Par constante [1], se obtiene
una caracteristica U/f dependiente de la carga en
Control de proceso en lazo cerrado que la tension y la frecuencia de salida aumentan
(LAZO CERRADO PROCESO) (3] al incrementarse la carga, a fin de mantener la
Funcion: magnetizacion constante del motor.
Este parametro se utiliza para seleccionar la Seleccione par variable alto 4], si la carga es cuadratica
configuracién a la que se va a adaptar el (bombas, centrifugas y ventiladores).

convertidor de frecuencia. Permite simplificar la
adaptacién a aplicaciones determinadas, ya que
los parametros no utilizados en la configuracion
permanecen ocultos (inactivos).

Par variable alto con arranque CT [7], se
seleccionan si se necesita un par de desconexion
mayor que el que puede obtener con las tres
primeras caracteristicas.
iNOTA!:

. . . . La compensacion de la carga y el deslizamiento

Si se selecciona Control de velocidad en lazo abierto P . . . .
. _ 'l. no esta activada si se ha seleccionado un par

[0], se obtiene un control normal de la velocidad variable o el modo de motor especial
(sin sefial de realimentacion), con compensacion '
automatica de la carga y el deslizamiento, a fin de
asegurar una velocidad constante en cargas distintas.
Las compensaciones estan activadas, pero es posible
desactivarlas en el parametro 134 Compensacion

Descripcidon de opciones:

195NADDB.A2

de carga y el pardmetro 136 Compensacion de ;5
deslizamiento, segln sea necesario. @
Si se selecciona Control de proceso en lazo cerrado %
[3], el controlador de proceso interno se activa ce»
para permitir el control preciso respecto a una o
determinada sefial de proceso. Esta sefial se puede %3 six o~ fout

ajustar en la unidad correspondiente o en forma Seleccione Modo de motor especial [8], si se

de porcentaje. Es necesario afladir una sefial de necesita un ajuste de U/f especial para adaptar el
realimentacion del proceso y también ajustar el motor. Los puntos de interrupcion se ajustan en
controlador PID en el grupo de parametros 400 los parametros 423-428 Tension/frecuencia.

Funciones especiales.
iNOTA!:

".l Tenga presente que si se modifica algun
a valor ajustado en los parametros 102-106
de la placa de caracteristicas, cambiara

101 Caracteristicas de par automaticamente el prametro 108 Resistencia del
(TIPO DE PAR) estator y 109 Reactancia del estator.

Valor: 102 Potencia del motor PuN
wPar constante (POTENCIA MOTOR)

(PAR—CQNSTANTE) [1] VRl

Par variable alto 0,25 - 22 kW % Depende de la unidad
(PAR VARIABLE: ALTO) [4]

Par variable alto con arranque CT Funcion:

(PAR-CT-VT ALTO) [7] Aqui se debe ajustar el valor de potencia [KW] Pm,N,
Modo de motor especial que corresponde a la potencia nominal del motor. En
(PAR-MOTOR ESPEC.) 8] fabrica, se habra establecido un valor de potencia
CT = Par constante nominal [KW] Pm,n, que depende del tipo de motor.

* = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Descripcidon de opciones:

Ajuste el valor que corresponde al dato de la placa
de caracteristicas del motor. Tambien pueden servir
los valores de tamafio inmediatamente inferior y
superior al ajuste de fabrica.

103 Tension del motor Uy N

(TENSION MOTOR)

Valor:

Para unidades de 200 V: 50 - 999 V %* 230 V

Para unidades de 400 V: 50 - 999 V * 400 V

Funcién:
En este parametro se ajusta la tension nominal

del motor Um,n para su conexion en estrella
Y o triangulo A.

Descripcion de opciones:
Seleccione un valor que corresponda a los datos de la
placa de caracteristicas del motor, independientemente
de la tension de red del convertidor de frecuencia.

104 Frecuencia del motor fy N
(FRECUENCIA MOTOR)

Valor:
24-1000 Hz

# 50 Hz

Funcion:
Aqui es donde se selecciona la frecuencia
nominal fun del motor.

Descripcion de opciones:

Seleccione el valor que corresponde a los datos
de la placa de caracteristicas del motor.

105 Intensidad del motor IuN

(INTENSIDAD MOTOR)

Valor:
0,01 - luax

% Depende del motor seleccionado

Funcidn:
La intensidad nominal Iy, del motor forma
parte de los calculos que realiza el convertidor
de frecuencia de funciones como el par y la
proteccion termica de dicho motor.

Descripcion de opciones:

Seleccione el valor que corresponde a los datos
de la placa de caracteristicas del motor. Ajuste la
intensidad I n del motor teniendo en cuenta si esta
conectado en estrella Y o en triangulo A.

Valor:
100 - fuNn x 60 (max. 60.000 rpm)
% Depende del parametro 102 Potencia
del motor, Pm,N

Funcién:
Aqui se selecciona el valor que corresponde a
la velocidad nominal del motor nun, en la placa
de caracteristicas del mismo.

Descripcion de opciones:

Seleccione el valor que corresponde a los datos
de la placa de caracteristicas del motor.

l iNOTA!:
'l: El valor maximo es igual a fun X 60.
i fm,N, que se ajusta en el parametro 104
Frecuencia del motor, fmN.

107 Adaptacion automética del motor , AMT
(ADAP AUTO MQT.)

Valor:
*Autoajuste desactivado (DESCONEXION AMT) [0]
Optimizacién conect. (CONEXION AMT) 2]
iNOTA!:

La AMT no se puede llevar a cabo en AKD2880-2882

Funcién:
La adaptacion automatica del motor es un
algoritmo que mide la resistencia del estator Rs
sin que gire el eje del motor. Esto significa que
el motor no suministra un par.
La adaptacion AMT es muy (til para inicializar las
unidades cuando el usuario desea optimizar el ajuste
del convertidor de frecuencia al motor utilizado.
Se utiliza, especialmente, cuando los ajustes de
fabrica no son suficientes para el motor.

Para obtener la mejor adaptacion posible del
convertidor de frecuencia, se recomienda realizar la
adaptaciéon AMT con el motor frio. Debe tener en
cuenta que adaptaciones AMT repetidas pueden
causar el calentamiento del motor, lo que aumentara
la resistencia del estator Rs. Sin embargo, esto
normalmente no suele ser critico.

La adaptacién AMT se realiza de la siguiente manera:

Iniciar la AMT:

1. Envie una sefial de PARO

2. El parametro 107 "Adaptacién automatica del motor"
debe estar ajustado en el valor [2] Optimizacion conect.

* = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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3. Se emite una sefial de ARRANQUE vy el parametro
107 Adaptaciéon automatica del motor se reinicia
en [0] cuando la adaptacion AMT ha finalizado.

Completar la AMT:

La adaptacion AMT finaliza cuando se envia una sefial
de RESET. El parametro 108 Resistencia estator,

Rs se actualiza con el valor optimizado.

Interrumpir la AMT:

La adaptacion AMT se puede interrumpir en
el procedimiento de optimizacién si se envia
una sefial de PARO.

Al utilizar la funcibn AMT deben observarse

los siguientes puntos:

- Para que la adaptacion AMT pueda definir los
parametros del motor lo mas correctamente
posible, es necesario haber introducido los datos
correctos de la placa de caracteristicas del
motor conectado al convertidor de frecuencia
en los parametros 102 a 106.

- Se mostraran alarmas en el display si ocurren
fallos durante la adaptacion del motor.

- Como regla general, la funcion AMT puede medir
los valores Rs de motores con un tamafio 1 o
2 veces superior o inferior al tamafio nominal
del convertidor de frecuencia.

- Si desea interrumpir la adaptacion automatica
del motor, pulse la tecla [STOP/RESET].

iNOTA!:

§§=x La funcion AMT no puede realizarse

i con motores conectados en paralelo, y

tampoco pueden efectuarse cambios en

los ajustes durante la adaptacion.

Procedimiento para la adaptacion AMT desde el SLCP:

Consulte la seccidn titulada Unidad de control.

Descripcion de opciones:
Seleccione Optimizacién conect. [2] si desea
que el convertidor de frecuencia realice la
adaptacion automatica del motor.

108 Resistencia del estator Rs
(RESIST. ESTATOR)

Valor:
0,000 - X, XXX
# Depende del motor seleccionado

Funcién:

Despues de ajustar los parametros 102-106 Datos de
placa de caracteristicas, se realiza automaticamente el
ajuste de varios parametros, incluyendo la resistencia
del estator Rs. El valor introducido manualmente de
Rs debe corresponder al motor frio. El rendimiento
del eje se puede mejorar si se ajustan con precision
Rs y Xs, consulte el procedimiento a continuacion.

l iNOTA!:
'l: Los parametros 108 Resistencia del estator
q Rs y 109 Reactancia del estator Xs no
suelen modificarse cuando se han ajustado
los datos de la placa de caracteristicas.

Descripcion de opciones:
Rs puede ajustarse de la siguiente manera:

1. Utilice los ajustes de fabrica de Rs que
elige automaticamente el convertidor de
frecuencia segun los datos de la placa de
caracteristicas del motor.
El valor esta definido por el proveedor del motor.
El valor se obtiene mediante una medicién manual:
Rs puede calcularse midiendo la resistencia
Rrase-a-Fase entre dos terminales de fase. Si
RFAsE-A-FASE €S menor que 1-2 ohmios (tipico
en motores > 5,5 kW, 400 V), debe utilizarse
un ohmimetro especial (Thomson-bridge o
similar). Rs = 0,5 X RrFASE-A-FASE.

Rs se ajusta automaticamente cuando ha
finalizado la adaptacion AMT. Consulte el
parametro 107 Adaptacion automatica del motor.

w N

A

109 Reactancia estator Xs
(REACT. ESTATOR)

Valor:

0,00 - XXX ©
% Depende del motor seleccionado

Funcioén:
Despues de definir los parametros 102-106 de
Datos de la placa de caracteristicas, se ajustan
automaticamente varios prametros, incluyendo la
reactancia del estator Xs. El funcionamiento del eje
puede mejorarse si se ajusta con precision Rs y
Xs; consulte el siguiente procedimiento.

Programacion

Descripcion de opciones:
Xs puede ajustarse de la siguiente manera:

1. El valor esta definido por el proveedor del motor.

2. El valor se obtiene mediante una medicién
manual. Xs se calcula conectando el motor al
suministro de red, y midiendo la tension de fase

a fase Um v la intensidad en vacio .
Um

- V/3xlo . .
Utilice los ajustes de fabrica de Xs seleccionados
por el convertidor de frecuencia a partir de los
datos de la placa de caracteristicas del motor.

w

* = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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122 Funcién en parada
(FUNCION PARADA)

Valor:
*Inercia (INERCIA) [0]
CC mantenida (C.C MANTENIDA) [1]

Funcién: * Depende de la version de software
Aqui se selecciona la funcién del convertidor de
frecuencia cuando la frecuencia de salida ha pasado
a ser inferior al valor determinado para una Frec.
min. para activar la funcién en parada o despues
de una orden de parada, y cuando la frecuencia
de salida se ha reducido hasta 0 Hz.

Descripcion de opciones:
Seleccione Inercia [0] si el convertidor de frecuencia
debe ’soltar’ el motor (inversor desconectado).
Seleccione CC mantenida [1] si el parametro 137
Tension de CC mantenida debe activarse.

126 Tiempo de frenado de CC
(TIEMPO FRENO C.C)

Valor:

0 - 60 seg * 10 seg

Funcioén:
En este parametro, se ajusta el tiempo de frenado
de CC en que el parametro 132 Tension de
freno de CC debera activarse.

Descripcion de opciones:
Ajuste el tiempo deseado.

127 Frecuencia de entrada del freno de CC
(FREC. FRENO C.C)

Valor:
0,0 (NO) - param. 202 Frecuencia maxima, fmax

# NO
Funcion:

En este parametro, se ajusta la frecuencia de
entrada en que se activard el freno de CC en
relacion con una orden de parada.

Descripcion de opciones:
Ajuste la frecuencia requerida.

128 Proteccion térmica del motor
(PROTEC TERMICA MOTOR)

Valor:
#Sin proteccion (SIN PROTECCION) [0]

Advertencia del termistor
(ADV. TERMISTOR) 1]
Desconexion del termistor (DESCON. TERMISTOR)[2]
Advertencia ETR 1 (ADV. ETR 1) [3]
Desconexion ETR 1 (DESCON. ETR 1) [4]
Advertencia ETR 2 (ADV. ETR 2) [5]
Desconexion ETR 2 (DESCON. ETR 2) [6]
Advertencia ETR 3 (ADV. ETR 3) [7]
Desconexion ETR 3 (DESCON. ETR 3) [8]
Advertencia ETR 4 (ADV. ETR 4) [9]
Desconexion ETR 4 (DESCON. ETR 4) [10]
Funcion:

El convertidor de frecuencia puede controlar la
temperatura del motor de dos maneras distintas:

- Mediante un termistor PTC que se monta en

el motor. Este termistor se conecta entre el
terminal 50 (+10V) y uno de los terminales de
entrada digital 18, 19, 27 o 29. Consulte el
pardmetro 300 Entradas digitales.

Calculo de la carga termica (ETR - relé termico
electrénico ), basado en la carga y espacio de
tiempo actuales. Se compara con la intensidad
ImN Y la frecuencia nominales del motor f m N.
Los calculos consideran la necesidad de menos
carga a velocidades mas bajas, por lo que se
reduce la ventilacién interna del motor.

;S [s]
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L—four= 1 x fun

four= 2 x fun
50 four= 0.2 x ‘M,N

10 =
1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 T

Las funciones ETR 1-4 no empiezan a calcular
la carga hasta que se pasa al Ajuste en que

se han seleccionado. Esto significa que se
puede utilizar una funcién ETR incluso cuando se
cambie entre dos 0 ma&s motores.

% = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Descripcion de opciones:

Seleccione Desconexion del termistor [2] si desea
que ocurra una desconexion cuando el termistor
conectado se sobrecaliente.

Seleccione Advertencia ETR si desea una advertencia
cuando se calcule que el motor estd sobrecargado.
Tambien puede programar el convertidor de
frecuencia para que emita una sefial de advertencia
mediante una de las salidas digitales.

Seleccione Desconexion ETR si desea una
desconexion del motor cuando se sobrecargue
segun los calculos.

Seleccione Advertencia ETR 1-4 si desea una
advertencia cuando el motor esté sobrecargado segun
los calculos. Tambien puede programar el convertidor
para que emita una sefial de advertencia mediante
una de las salidas digitales. Seleccione Desconexion
ETR 1-4 si desea una desconexion cuando el motor
esté sobrecargado segun los calculos.

iNOTA!:
,.l Esta funcidon no protege los motores
“ﬂ individualmente si estan conectados
entre si en paralelo.

130 Frecuencia de arranque
(FREC. ARRANQUE)

Valor:

0,0 - 10,0 Hz # 0,0 Hz

Funcién:
La frecuencia de arranque se activa durante el
tiempo ajustado en el parametro 120 Retraso de
arranque, después de un comando de arranque. La
frecuencia de salida 'saltard’ a la siguiente frecuencia
establecida. Determinados motores, como los de
rotor cénico, necesitan una tension/frecuencia de
arranque adicional (incremento inicial) en el momento
de arrancar para soltar el freno mecénico. Para
lograr esto, se utilizan los parametros 130 Frecuencia
de arranque y 131 Tension de arranque.

Descripcion de opciones:

Ajuste la frecuencia de arranque deseada. Es una
condicién necesaria que el parametro 121 Funcién
de arranque, se ajuste en Frec./tension de arranque
en mismo sentido [3] o Frec./tensién de arranque en
sentido de referencia [4] y que en el parametro 120
Retraso de arranque se ajuste un periodo de tiempo
y haya una sefial de referencia presente.

MG.28.H1.05 local

131 Tension de arranque
(TENS.ARRANQUE)

Valor:

0,0 - 200,0 V * 0,0 V

Funcion:
Tension de arranque esta activado durante el tiempo
establecido en el parametro 120 Retraso de arranque,
después de un comando de arranque. Este parametro
se puede utilizar, por ejemplo, en aplicaciones de
elevacion y descenso (motores de rotor conico).

Descripcidon de opciones:

Ajuste la tensidon que se necesita para soltar el freno
mecanico. Se asume que el parametro 121 Funcion de
arranque, se ha ajustado en Frec./tension de arranque
en mismo sentido [3] o Frec./tensién de arranque en
sentido de referencia [4], y que en el pardmetro 120
Retraso de arranque se ha ajustado un periodo de
tiempo y hay una sefial de referencia presente.

132 Tension de freno de CC
(TENS FRENO CC)

Valor:
0 - 100% de la max. tension de freno de CC % 0

Funcioén:
En este parametro, se ajusta la tension de freno de
CC que debe activarse en la parada, cuando se
alcance la frecuencia de freno de CC ajustada en el
parametro 127 Frecuencia de entrada del freno de
CC, o si se activa elfreno de CC invertido mediante
una entrada digital o la comunicacién serie. En
consecuencia, la tension de freno de CC estara
activada durante el periodo de tiempo ajustado en
el parametro 126 Tiempo de frenado de CC.
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Descripcion de opciones:
Se debe ajustar como un valor de porcentaje
de la maxima tension de freno de CC, que
depende del motor.
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133 Tensién de arranque
(TENS ARR)
Valor:

0,00 - 100,00 V # Depende de la unidad

Funcién:
Puede obtenerse un par de arranque mas alto si
se incrementa la tension de arranque. Los motores
pequefios (< 1,0 kW) requieren, normalmente,
una tension de arranque alta.

UM A

vl

Um.n T

195NA017.12

Par. 134
Compensacién de carga

Par. 135
Caracterfstica U/f

Par. 133
Tens. arranque
1 »

fm.n fm [Hz]

1
0,1 x fmn

Descripcion de opciones:

El valor se selecciona si se observa que el motor
apenas puede arrancar con la carga actual.

Advertencia: Si se utiliza una tensiéon de
' arrangue excesiva, puede ocurrir la excesiva
d energizacion y el sobrecalentamiento
del motor, lo que llevard a que se desconecte
el convertidor de frecuencia.

134 Compensacion de arranque
(COMP CARGA)

Valor:
0,0 - 300,0%

# 100,0%

Funcion:

En este parametro, se ajusta la caracteristica de

la carga. Al incrementar esta compensacion, el
motor recibe una tension adicional y una frecuencia
suplementaria a medida que aumenta la carga. Esto se
utiliza, por ejemplo, en motores y aplicaciones en que
hay una gran diferencia entre la intensidad de carga
maxima y la intensidad de carga en vacio del motor.

iNOTA!:
": Si el valor ajustado es demasiado alto, el
i convertidor de frecuencia puede desconectarse
debido a la sobreintensidad.

22

Descripcion de opciones:

Si el ajuste de fabrica no es adecuado, es necesario
compensar la carga para que el motor arranque
con la carga correspondiente.

Advertencia: Una compensacion excesiva de
carga, puede inestabilizar el sistema

136 Compensacion de deslizamiento
(COMP DESL)
Valor:

-500 - +500% de la compen-
sacion nominal de deslizamiento

# 100%

Funcién:
La compensacion de deslizamiento se calcula
automaticamente, a partir de datos como la
velocidad nominal del motor nvn. En este parametro,
puede ajustarse con precision la compensacion
de deslizamiento, por lo que se compensa la
tolerancia del valor de n vN. La compensacion de
deslizamiento sélo est4 activada si se ha seleccionado
Velocidad, modo en lazo abierto [0] en el parametro
100 Configuracion, y Par constante [1] en el
parametro 101 Caracteristicas de par.

Descripcion de opciones:
Escriba un valor de %.

137 Tension de CC mantenida

Valor:

0 - 100% de max. tensibn CC mantenida & 0%

Funcién: * Depende de la version de software
Este parametro se utiliza para mantener el motor
en arranque/parada (par mantenido).

Descripcion de opciones:

Este parametro solo se puede utilizar si se ha
seleccionado una CC mantenida en el parametro
122 Funcion en parada

Se debe ajustar como un valor de porcentaje de la
max. tension de CC mantenida, que depende del
motor seleccionado.

MG.28.H1.05 local
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M Referencias & Limites

201 Frecuencia minima, fmin
(FRECUENCIA MIN.)
Valor:

0,0 - fmax * 30,0 Hz

Funcidn:
En este parametro, puede seleccionarse un limite
de frecuencia minima de motor que corresponda
a la velocidad minima a que puede funcionar el
motor.

Descripcidon de opciones:

El valor elegido puede estar entre 0,0 Hz y la frecuencia
ajustada en el parametro 202 Frecuencia maxima, fmax.

202 Frecuencia maxima, fmax
(FRECUENCIA MAX.)
Valor:

fmin - 132/1000 Hz ++ 60Hz

Funcién:
En este parametro, puede seleccionarse un limite
maximo de frecuencia de salida, que corresponda a la
velocidad més alta a que puede funcionar el motor.

204 Referencia minima , Refmin
(REFERENCIA MIN.)

Valor:
Param. 100 Config. = Lazo abierto [O].
0 - param. 205 Refuax % 30,0 Hz

Param. 100 Config. = Lazo cerrado [3].

-Param. 414 Realimentacion
min. - param. 205 Refuvax

% 0,000 bar/par 416
Funcion:

La referencia minima es una expresion del valor
mas pequefio posible de la suma de todas las
referencias. Si en el parametro 100 Configuracion
se ha seleccionado Velocidad, modo de lazo
cerrado [1] o Proceso, modo de lazo cerrado [3],
la referencia minima esta limitada por el parametro
414 Realimentacion minima. La referencia minima
se ignora si esta activada la referencia local.

La unidad de la referencia puede definirse
mediante la siguiente tabla:

MG.28.H1.05 local

Param. 100 Configuracion Unidad
Lazo abierto [0] Hz
Proceso, modo de lazo cerrado [3] Param.

416

Descripcién de opciones:
La referencia minima se ajusta si el motor debe
funcionar a una velocidad minima, independientemente
de si la referencia calculada es O.

205 Referencia maxima, Refpmax
(REFERENCIA MAX.)

Valor:
Param. 100 Config. = Lazo abierto [O].
Param. 204 Refmin - 1000,000 Hz % 60,000 Hz
Param. 100 Config. = Lazo cerrado [3].
Param. 204 Refmin - Param. 415 Realimentacién max
# 32.000 bar/par 416
Funcion:
La referencia maxima indica el valor mas alto que
puede tener la suma de todas las referencias. Si
se selecciona Lazo cerrado [1)/[3] en el parametro
100 Configuracion, la referencia maxima no
puede ser mayor que el valor en el parametro
415 Realimentacion maxima.
La referencia maxima se ignora si la referencia
local esti activada.

La unidad de la referencia puede definirse
mediante la siguiente tabla:

Param. 100 Configuracién Unidad
Lazo abierto [0] Hz
Proceso, modo de lazo cerrado [3] Param.

416

Descripcion de opciones:
La referencia maxima se ajusta si la velocidad del
motor debe ser el valor max. que puede ajustarse,
independientemente de si la referencia de resultado
es mayor que la referencia maxima.
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207 Tiempo de rampa de aceleracion 1
(RAMPA ACELERACION 1)

Valor:

0,02 - 3600,00 seg * 0,70 seg

Funcidn:
El tiempo de rampa de aceleracion es el tiempo que
se tarda en acelerar de 0 Hz hasta la frecuencia
nominal del motor fu,n (parametro 104 Frecuencia del
motor, fm.N).

fout

TMAX.(202)
Ref.

TM.N (104)

T MIN.(201) / \
— — -
Ramp u| Ramp down
207)’203 zog/zm

173ZA047.12

Descripcidon de opciones:
Ajuste el tiempo de aceleracion requerido.

208 Tiempo de rampa de deceleracion 1
(RAMPA DECELERACION 1)

Valor:

0,02 - 3600,00 seg * 1,00 seg

Funcion:
El tiempo de rampa de deceleracion es el tiempo
que se tarda en desacelerar desde la frecuencia
nominal del motor fu,n (parametro 104 Frecuencia
del motor, fun) hasta O Hz, siempre que no
surja una sobretensién en el inversor debido al
funcionamiento regenerativo del motor.

Descripcion de opciones:
Ajuste el tiempo de deceleracion requerido.

Descripcion de opciones:

Ajuste las referencias internas que deben
utilizarse como opciones.

Funcién:
Es posible programar hasta cuatro referencias internas
en los parametros 215-218 Referencia interna.
La referencia interna se indica como un porcentaje
del rango de referencias (Refuin - Refmax) 0 como
un porcentaje de las otras referencias externas,
dependiendo de la seleccion realizada entre las
entradas digitales o la comunicacion serie.

Ref. interna, Ref. interna,
mshb Isb
0 0 Ref. interna 1
0 1 Ref. interna 2
1 0 Ref. interna 3
1 1 Ref. interna 4

Descripcion de opciones:

Ajustelas referencias internas que deben
utilizarse como opciones.

224 Advertencia: Intensidad alta, lHicH
(AVISO ALTA INTEN)

Valor:
Param. 243 Advert.: Intens. alta, lL.ow - Imaxk | max

Funcién:
Si la intensidad de salida sobrepasa el limite
ajustado IHicH Se emite una advertencia.
Los partnetros 224-228 Funciones de advertencia
no funcionan durante la aceleracion despues de un
comando de arranque, despues de un comando
de parada, o durante la parada. Las funciones
de advertencia se activan cuando la frecuencia
de salida ha alcanzado la referencia calculada.
Las salidas de sefial pueden programarse para
emitir una sefial de advertencia mediante el terminal
46 y mediante la salida de relé

Descripcidon de opciones:
El limite de sefial superior de la intensidad de
salida InicH se debe programar dentro del rango
de funcionamiento normal del convertidor de
frecuencia.

225 Advertencia: Baja frecuencia, fLow
(AVISO BAJA FREC))

Valor:
0,0 - pardm. 226 Adver.: Alta frecuencia,
friGH * 0,0 Hz
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Funcién:
Si la frecuencia de salida cae por debajo del limite
ajustado fLow se emite una alarma.
Los parametros 223-228 Funciones de advertencia
estan desactivados durante la aceleracion después
de un comando de arranque, y después de un
comando de parada o durante la parada. Las
funciones de advertencia se activan cuando la
frecuencia de salida ha alcanzado la referencia de
resultado. Las salidas de sefial pueden programarse
para emitir una sefial de advertencia mediante el
terminal 46 y mediante la salida de relé.

Descripcion de opciones:

El limite de sefal inferior de la frecuencia de
salida fLow debe programarse en el rango

de funcionamiento normal del convertidor de
frecuencia. Consulte el dibujo en el pardmetro
223 Advertencia: Intensidad baja, I.ow.

226 Advertencia: Alta frecuencia, fHicH
(AVISO ALTA FREC))

Valor:
Param. 200 Rango de frecuencia = 0-132 Hz [0)/[1].
pardm. 225 fiow - 132 Hz * 132,0 Hz

Param. 200 Rango de frecuencia = 0-1000 Hz [2]/[3].
pardm. 225 fiow - 1000 Hz # 132,0 Hz

Funcién:
Si la frecuencia de salida sobrepasa el limite
ajustado fHicH se emite una alarma.
Los parametros 223-228 Funciones de advertencia
no funcionan durante la aceleracion después de un
comando de arranque, después de un comando
de parada, o durante la parada. Las funciones
de advertencia se activan cuando la frecuencia
de salida ha alcanzado la referencia de resultado.
Las salidas de sefial pueden programarse para
emitir una sefial de advertencia mediante el terminal
46 y mediante la salida de relé.

Descripcidon de opciones:

El limite de sefial superior de la frecuencia de
salida fuicH se debe programar dentro del rango
de funcionamiento normal del convertidor de
frecuencia. Consulte el dibujo en el pardmetro
223 Advertencia: Intensidad baja, ILow.

227 Advertencia: Bajarealimentacion, RLow
(AVISO BAJA REALI)

Valor:
-100.000,000 - parén. 228 Adver.:RHiGH

# -4.000,000
Funcioén:

Si la sefial de realimentacién cae por debajo del limite
preajustado RLow, se emite una advertencia.

Los partnetros 224-228 Funciones de advertencia
estan desactivados durante la aceleracion despues de

una orden de arranque, y de una orden de parada o
durante la parada. Las funciones de advertencia se
activan cuando la frecuencia de salida ha alcanzado la
referencia calculada. Las seéles de salida pueden
programarse para emitir una sefial de advertencia
mediante el terminal 46 y la salida de relé Las
unidades para la realimentacion en lazo cerrado se
programan en el parametro 416 Unidad de proceso.

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor requerido en el rango de realimentacion
(parametro 414 Realimentaciéon min., Rmin ¥
415 Realimentacién max., Rmax).

228 Advertencia: Alta realimentacion, RuicH

c

(AVISO ALTA REALLI) 2

@

Valor: =

Param. 227 Adver: RiLow g

- 100.000,000 # 4.000,000 g
Funcion:

Si la sefial de realimentacién se incrementa por encima
del limite preajustado RuigH, Se emite una advertencia.
Los parénetros 224-228 Funciones de advertencia
estan desactivados durante la aceleracion despues de
una orden de arranque, y de una orden de parada o
durante la parada. Las funciones de advertencia se
activan cuando la frecuencia de salida ha alcanzado
la referencia de resultado. Las salidas de sefial se
pueden programar para dar una sefial de advertencia
mediante el terminal 46 y la salida de relé Las
unidades para la realimentacion en lazo cerrado se
programan en el parametro 416 Unidad de proceso.

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor requerido en el rango de realimentacién
(parametro 414 Realimentacién mh., Rmin Y
415 Realimentacion max., Rmax).

* = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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229 Bypass de frecuencia, ancho de banda

Valor:
0 (NO) - 100 Hz # 0 Hz

Funcion:
Algunos sistemas requieren que se eviten algunas
frecuencias de salida debido a los problemas de
resonancia de los mismos. En los parametros
230-231 Bypass de frecuencia es posible
programar estas frecuencias de salida. En este
parametro, se puede definir un ancho de banda
para cada una de las frecuencias.

Descripcion de opciones:
La frecuencia ajustada en este parametro se basa
en los parametros 230 Bypass de frecuencia 1
y 231 Bypass de frecuencia 2.

230 Bypass de frecuencia 1 (FREC. BYPASS 1)
231 Bypass de frecuencia 2 (FREC. BYPASS 2)

Valor:
0 - 1.000 Hz % 0,0 Hz

Funcioén:
Algunos sistemas requieren que se eviten algunas
frecuencias de salida debido a la resonancia
mecanica en los mismos.

Descripcidon de opciones:
Introduzca las frecuencias que es necesario evitar.
Consulte ademas el parametro 229 Bypass de
frecuencia, ancho de banda.

26

MG.28.H1.05 local



Danfisd

AKD 2800

M Sefales de entrada y de salida

Entradas digitales N° terminal
N° param. 302 303 304 305 307
Valor:
Sin funcién (NO) [0] [0] [O] [0] #[0]
Reset (RESET) [1] [1] [1] [1] [1]
Parada de inercia inversa (PARADA INERCIA INV.) [2] [2] [2] [2] [2]
Reset y parada de inercia inversa (RESET E INERCIA INV.) [3] [3] *[3] [3] [3]
Parada rapida inversa (PARADA RAPIDA INV.) [4] [4] [4] [4] [4]
Freno de CC inverso (FRENO CQC) [5] [5] [5] [5] [5]
Parada inversa (PARADA) [6] [6] [6] [6] [6]
Arranque (ARRANQUE) *[7] [7] [7] [7] [7]
Arranque de pulsos (ARRANQUE DE PULSQS) [8] [8] [8] [8] [8]
Cambio de sentido (CAMBIO SENTIDO) [9] #[9] [9] [9] [9]
Arrangue y cambio de sentido (ARRANQ.+CAMB.SENT.) [10] [10] [10] [10] [10]
Arranque adelante (ARRANQUE ADELAN.,SI) [11] [11] [11] [11] [11]
Arrangue inverso (ARRANQUE INVERSO, SI)  [12] [12] [12] [120 [12]
Velocidad fija (VELOCIDAD FIJA) [13]  [13] [13] #[13] [13]
Mantener referencia (MANTENER REFERENCIA)  [14] [14] [14] [14] [14]
Mantener frecuen. de salida (MANTENER SALIDA) [15] [15] [15] [15] [15]
Aceleracion (AUMENTAR VELOCIDAD) [16] [16] [16] [16] [16]
Deceleracion (DISMINUIR VELOCIDAD) [17] [171 [17] [17] [17]
Enganche arriba (ENGANCHE ARRIBA) [19] [19] J[19] J[19] [19]
Enganche abajo (ENGANCHE ABAJO) [20] [20] [20] [20] [20]
Rampa 2 (RAMPA 2) [21] [21] [21] [21] [21]
Referencia interna, LSB (REF. INTERNA, LSB) [22] [22] [22] [22] [22]
Referencia interna, MSB (REF. INTERNA, MSB) [23] 23] [23] 23] [23] -
Referencia interna, si (REF. INTERNA, SI) [24] [24] [24] [24] [24] :8
Termistor (TERMISTOR) [25] [25] [25] [25] g
Parada precisa inversa (PARADA PRECISA INV.) [26] [26] IS
Arranque/parada precisos (ARRANQUE/PARADA 271 [27] &
PREC.) a
Referencia de pulsos (REF. PULSOS) [28]
Realimentacién de pulsos (REALIM. PULSQOS) [29]
Entrada de pulsos (ENTR. PULSQS) [30]
Seleccion de Ajuste, Isb (SELECCION AJUSTE LSB)  [31] [31] [31] [31] [31]
Seleccion de Ajuste, msb (SELECCION AJUSTE 32] [32] [32] [32] [32]
MSB)
Reset y arranque (RESET Y ARRANQUE) [33] [33] [33] [33] [33]
Contador de arranque de pulsos (INICIO DE CONTADOR DE  [34] [34]
PULSOS)
1. Las funicones de los terminales 18 y 19 se
controlan mediante un interruptor, lo que significa
que la precisién repetitiva del tiempo de respuesta es
constante. Se puede utilizar para arranque/parada,
conmutacion de ajuste y especialmente para
cambiar referencias internas digitales, es decir,
para obtener un punto de parada reproducible
cuando se utiliza una velocidad lenta.
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Funcion:
En los pardmetros 302-307 Entradas digitales es
posible elegir entre las distintas funciones activadas
relativas a las entradas digitales (terminales 18-33).

Descripcion de opciones:

Sin funcién se selecciona si el convertidor de frecuencia
no debe reaccionar a sefiales transmitidas al terminal.

Reset reinicia el convertidor de frecuencia después
de una alarma, pero no es posible reiniciar algunas
alarmas (desconexién bloqueada) sin desconectar

y volver a conectar el suministro de red eléctrica.
Consulte la tabla de Lista de advertencias y alarmas.
Reset se activa en la parte delantera de la sefial.

Parada de inercia inversa se utiliza para que
el convertidor de frecuencia "suelte" el motor
inmediatamente (los transistores de salida se
"apagan"), por lo que el motor gira libremente para
detenerse. El '0’ l6gico lleva a la parada por inercia.

Reset y parada de inercia inversa se utilizan para
activar la parada por inercia junto con un reset del
motor. El 'O’ l6gico lleva a la parada por inercia y
reset. Reset se activa en la parte posterior de la sefial.

Parada rapida inversa se utiliza para activar la
deceleracion de parada rapida.
El 0" I6gico lleva a una parada rapida.

Freno de CC inverso se utiliza para parar el motor
energizdndolo con tension de CC durante un espacio
de tiempo, consulte los parametros 126, 127 y 132
Freno de CC. Tenga en cuenta que esta funcion sélo
esté activada si el valor en los pardmetros 126 Tiempo
de frenado de CC y 132 Tension de freno de CC son
distintos de 0. El '0’ I6gico lleva al frenado de CC.

Parada inversa, un '0’ logico significa que la
velocidad del motor se reduce hasta pararlo
mediante la rampa seleccionada.

Ninguno de los comandos de parada

' anteriores se debe utilizar como

d interruptores para reparaciones. Tenga
presente que el convertidor de frecuencia tiene otras
entradas de tension ademas de L1, L2 y L3 cuando
se utilizan los terminales CC de bus. Compruebe que
se han desconectado todas las entradas de tension y
que ha transcurrido el tiempo necesario (4 minutos)
antes de comenzar las actividades de reparacién.

Arranque se selecciona si se requiere un
comando de arranque/parada. "1" légico =
arranque, "0" légico = parada.

28
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Arranque de pulsos, si se aplica un pulso durante
14 ms como minimo, el convertidor de frecuencia
arranca el motor, siempre que no se haya dado
un comando de parada. El motor se puede parar
momentaneamente si se activa Parada inversa.

Cambio de sentido se utiliza para cambiar el sentido
de rotacién del eje del motor. El "0" l6gico no
produce el cambio de sentido . El "1’ I6gico llevara
al cambio de sentido. La sefial de inversion sélo
cambia el sentido de giro, sin activar el arranque.
Esta funcion no esta activada en Proceso, modo en
lazo cerrado.

Arrangue e inversion se utiliza para el arranque/parada
y la inversion con la misma sefial. No se permite

al mismo tiempo una orden de arranque activada.
Esta funcidn no esta activada en Proceso, modo en
lazo cerrado.

Arranque adelante se utiliza si se quiere que el eje del
motor sélo gire de izquierda a derecha en el arranque.
No se debe utilizar con Proceso, modo en lazo cerrado.

Arranque inverso se utiliza para que el eje del motor
sOlo gire de derecha a izquierda en el arranque.
No se debe utilizar con Proceso, modo en lazo
cerrado.

Velocidad fija se utiliza para anular la frecuencia de
salida y hacer uso de la frecuencia de velocidad
fija.

Velocidad fija esta activada sin tener en cuenta si
se ha dado o no una orden de arranque, aunque
estd desactivada si se han activado Parada de
inercia, Parada rapida o Frenado de CC.

Mantener referencia permite mantener la referencia
actual. Ahora, la referencia solo se puede cambiar
mediante Aumentar velocidad y Disminuir velocidad.
Si Mantener referencia esta activada, se guardara
después de una orden de parada y si hay un

fallo de alimentacion eléctrica.
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Mantener salida permite mantener la frecuencia
de salida actual (en Hz). Ahora, la frecuencia de
salida s6lo se puede cambiar mediante Aumentar
velocidad y Disminuir velocidad.

l iNOTA!:
": Si Mantener salida esta activada, el convertidor
q sOlo se puede parar si se ha seleccionado
Parada de inercia, Parada rapida o Frenado
de CC mediante una entrada digital.

Aumentar velocidad y Disminuir velocidad se
seleccionan si se requiere el control digital de

la aceleracion o deceleracion. Esta funcion sélo
esta activada si Mantener referencia o Mantener
frecuencia de salida se han seleccionado.

Si Aumentar velocidad esta activada, aumentaran
la referencia o la frecuencia de salida, y si lo esta
Disminuir velocidad disminuiran la referencia o la
frecuencia de salida. La frecuencia de salida se
cambia mediante los tiempos de rampa ajustados
en los pardmetros 209-210 Rampa 2.

Un pulso ("1’ Iégico como valor alto minimo para 14
ms y un tiempo de interrupciéon minimo de 14 ms)
llevara a un cambio de velocidad del 0,1 % (referencia)
0 0,1 Hz (frecuencia de salida). Ejemplo:

2 (pardmetros 209-210). El '0’ légico lleva a la
rampa 1 y el '1’ légico lleva a la rampa 2.

Referencia interna, Isb y Referencia interna, msb hace
posible seleccionar una de las cuatro referencias
internas, consulte la siguiente tabla:

Term| Term.| Mant. ref./ Funcién
29 33 | Mant. salida
0 0 1 Sin cambio de
velocidad
0 1 1 Aceleracion
1 0 1 Deceleracion
1 1 1 Deceleracion

Mantener referencia se puede cambiar aunque
se haya parado el convertidor de frecuencia. La
referencia se guarda en caso de desconexién
de la alimentacién eléctrica.

Enganche arriba/abajo se selecciona si el valor de
referencia se va a incrementar o reducir en un valor
de porcentaje programable ajustado en el parametro
219 Valor de enganche/arriba-abajo.

Enganche | Enganche Funcion
abajo arriba
0 0 Sin cambio de velocidad

0 1 Incrementar valor en %
1 0 Reducir valor en %
1 1 Reducir valor en %

Rampa 2 se selecciona si se requiere el cambio
entre la rampa 1 (pardmetros 207-208) y la rampa

MG.28.H1.05 local

Referencia Referencia Funcion
interna interna
msb Isb
0 0 Ref. interna 1
0 1 Ref. interna 2
1 0 Ref. interna 3
1 1 Ref. interna 4

Referencia interna, si se utiliza para cambiar entre la
referencia de control remoto y la referencia interna. Se
asume que est4 seleccionada Externa/si/no [2] en el
pardmetro 214 Tipo de referencia. '0’ Iégico = estan
activadas las referencias controladas remotamente, '1’
l6gico = hay activada una de las cuatro referencias
internas, que pueden consultarse en la tabla anterior.

Se debe seleccionar Termistor si hay un termistor
integrado en el motor que puede parar el convertidor
de frecuencia si el motor se sobrecalienta. El

valor de desconexion es 3 k2.
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Sin embargo, si un motor tiene un interruptor
térmico Klixon, también puede conectarse a la
entrada. Si el motor funciona en paralelo, los
termistores/interruptores térmicos pueden conectarse
en serie (resistencia total inferior a 3 k2).

Pardmetro 128 Proteccion térmica del motor se
debe programar en Advertencia del termistor [1]

0 Desconexion del termistor [2] y el termistor

debe conectarse entre una entrada digital y el
terminal 50 (alimentacion de +10 V).

1]

50| +10V

195NA077.10

29



Danfisd

AKD 2800

Parada precisa inversa se selecciona para
obtener una gran precisién cuando se repite
un comando de parada. El "0" l6gico significa
que el motor se desacelera hasta la parada
mediante la rampa seleccionada.

Arranque/parada precisos se selecciona para
obtener una alta precisién cuando se repite un
comando de arranque y parada.

Referencia de pulsos se selecciona si la sefial de
referencia aplicada es un tren de pulsos (frecuencia).
El valor de 0 Hz corresponde al pardmetro 204
Referencia minima, REFERENCIAwmin. La frecuencia
ajustada corresponde al parametro 205 Referencia
maxima REFERENCIApax.

Realimentacion de pulsos se selecciona si la
sefial de realimentacion utilizada es un tren
de pulsos (frecuencia).

Entrada de pulsos se selecciona si un nimero
determinado de pulsos debe llevar a la Parada
precisa,

Seleccion de Ajuste, Isb y Seleccion de Ajuste, msb
permiten elegir uno de los cuatro ajustes posibles.
Sin embargo, es necesario que el parametro 004
esté establecido en Ajuste mdltiple.

Reset y arranque se puede utilizar como una funcion de
arranque. Si hay 24 V conectados a la entrada digital,
esto causara que el convertidor de frecuencia se

reinicie, y el motor acelerara hasta la referencia interna.

El inicio de contador de pulsos se utiliza para iniciar
una secuencia de parada de contador con una sefial
de pulso. El pulso debe tener una anchura de al menos
14 ms y no superior al periodo de contador. Consulte
tambien la instruccion MI28CXYY.

308 Terminal 53, tensidn de entrada analdg.
(ENTR. Al 53 [V])

Valor:

Sin funcionam. (NO) [O]
*Referencia (REFERENCIA) [1]

Realimentacion (REALIMENTACION) [2]

Funcién:

En este parametro, se puede seleccionar la funcion
requerida que se conectard al terminal 53. El

30

escalado de la sefial de entrada se realiza en el
pardmetro 309 Terminal 53, escalado min. y el
pardmetro 310 Terminal 53, escalado max.

Descripcion de opciones:

Sin funcionam. [0]. Se selecciona si el convertidor
no debe reaccionar a sefiales conectadas al terminal.
Referencia [1]. Si se selecciona esta funcion,

la referencia se puede cambiar mediante

una sefial de referencia analdgica. Si hay

sefiales de referencia conectadas a mas de

una entrada, dichas sefiales deben sumarse.

Si hay una sefial de realimentacion de tension
conectada, seleccione Realimen. [2] en el terminal 53.

309 Terminal 53, escalado min.
(ESCALA MIN Al 53)

Valor:

0,0 - 10,0 Voltios * 0,0 Voltios

Funcion:
Este parametro se utiliza para ajustar el valor de sefial
que debe corresponder a la referencia minima o la
realimentacién minima, pardmetro 204 Referencia
minima, Refuin / 414 Realimentacion minima, FBmin.

Descripcion de opciones:

Ajuste el valor de tensidn requerido. Por motivos
de precision, debe realizarse una compensacion
para pérdidas de tension en cables de sefial
largos. Siva a utilizarse la funcion de intervalo de
tiempo (pardmetros 317 Intervalo de tiempo y 318
Funcion después de intervalo de tiempo), el valor
ajustado debe ser mayor de 1 Voltio.

310 Terminal 53, escalado max.
(ESCALA MAX Al 53)

Valor:

0 - 10,0 Voltios % 10,0 Voltios

Funcién:
Este parametro se utiliza para ajustar el valor de sefial
que corresponde al valor de la referencia méaxima o
la realimentacion maxima, pardmetro 205 Referencia
maxima, Refmax / 414 Realimentacion méxima, FBmax.

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor de tension requerido. Por motivos de
precision, es necesario realizar la compensacion de
las pérdidas de tension en cables de sefial largos.
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314 Terminal 60, intens. de entrada analdg.
(ENTR. Al 60[MA] )

Valor:

#Sin funcionamiento (NO) [0]
Referencia (REFERENCIA) [1]
Realimentacion (REALIMENTACION) [2]
Funcidn:

Este pardmetro permite elegir entre las distintas
funciones disponibles para la entrada, terminal 60.
El escalado de la sefial de entrada se realiza en
el parametro 315 Terminal 60, escalado min. y el
pardmetro 316 Terminal 60, escalado max.

Descripcion de opciones:

Sin funcionamiento [0]. Se selecciona si el convertidor
no debe reaccionar a sefiales conectadas al terminal.
Referencia [1]. Si se selecciona esta funcién,

la referencia puede cambiarse mediante

una sefial de referencia analdgica. Si las

sefiales de referencia estan conectadas a

mas de una entrada, es necesario sumarlas.

Si se conecta una sefial de realimentacion de
intensidad, seleccione Realiment. [2] en el terminal 60.

315 Terminal 60, escalado min.
(ESCALA MIN Al 60)

Valor:

0,0 - 20,0 mA * 0,0 mA

Funcion:
En este parametro se ajusta el valor de sefial que
corresponde a la referencia minima o la realimentacion
minima, parametros 204 Referencia minima, Refuin
/ 414 Realimentacion minima, FBmiN.

Descripcion de opciones:

Ajuste el valor de intensidad requerido. Si se
va a utilizar la funcion de intervalo de tiempo
(parametros 317 Intervalo de tiempo y 318
Funcién después de intervalo de tiempo) el valor
ajustado debe ser mayor de 2 mA.

316 Terminal 60, escalado max.
(ESCALA MAX Al 60)

Valor:

0,0 - 20,0 mA # 20,0 mA

MG.28.H1.05 local

Funcién:
Este parametro se utiliza para ajustar el valor de sefial
que debe corresponder al valor de referencia maxima,
parametro 205 Referencia m&ima, Ref max.

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor de intensidad requerido.

317 Intervalo de tiempo
(TIEM.CERO ACTIVO)

Valor:

1 - 99 seg * 10 seg

Funcién:
Si el valor de la sefial de referencia o realimentacion
conectada a uno de los terminales de entrada 53 o 60
cae por debajo del 50% del escalado minimo durante
un periodo de tiempo superior al seleccionado, se
activara la funcion elegida en el parénetro 318
Funcion después de intervalo de tiempo. Esta funcion
s6lo esta activada si en el pargnetro 309 Terminal
53, escalado min. se ha seleccionado un valor mayor
de 1 voltio, o si en el parénetro 315 Terminal 60,
escalado min. se ha elegido un valor mayor de 2 mA.

Descripcion de opciones:
Ajuste el tiempo requerido.

318 Funcién después de intervalo de tiempo
(FUNC. CERO ACTIV)

Valor:

% Sin funcion (NO) [0]
Mantener frec. de salida (MANTENER SALIDA) [1]
Parada (PARO) [2]
Velocidad fija (VELOCIDAD FIJA) [3]
Velocidad méx. (MAXIMA VELOCIDAD) [4]

Parada y desconexion (PARO Y DESCONEXION) [5]

Funcion:
Este parénetro permite elegir la funci én que se
activara cuando ha transcurrido el intervalo de tiempo
(parénetro 317 Intervalo de tiempo). Si la funcién
de intervalo de tiempo se activa la funcién de
intervalo de tiempo del parametro 318 .
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Descripcion de opciones:

La frecuencia de salida del convertidor puede:
- mantenerse en la frecuencia actual [1]

- irse a parada[?]

- irse a la frecuencia de velocidad fija [3]

- irse a la frecuencia de salida méaxima [4]

- pararse y activar una desconexion [5]

319 Salida analdgica, terminal 42
(SALIDA ANALOG.42)

Valor:

Sin funcién (NO) [0]

Ref. externa min.-max. 0-20 mA

(REF MIN-MAX= 0-20 MA) [1]

Ref. externa min.-max. 4-20 mA

(REF MIN-MAX= 4-20 MA) [2]

Realiment. min.-méax. 0-20 mA

(FB MIN-MAX = 0-20 MA) [3]

Realiment. min.-méax. 4-20 mA

(FB MIN-MAX = 4-20 MA) [4]

Frecuencia de salida 0-max. 0-20 mA

(0O-FMAX = 0-20 MA) [5]

Frecuencia de salida 0-max. 4-20 mA

(0-FMAX = 4-20 MA) [6]
*Intensidad de salida 0-lyax 0-20 mA

(0-IMAX = 0-20 MA) [7]

Intensidad de salida 0-lyax 4-20 mA

(0-IMAX = 4-20 MA) [8]

Potencia de salida 0-Pyn 0-20 mA

(0O-PNOM = 0-20 MA) [9]

Potencia de salida 0-Pyn 4-20 mA

(0O-PNOM = 4-20 MA) [10]

Temperatura del inversor 20-100 ©C 0-20 mA

(TEMP 20-100 C=0-20 MA) [11]

Temperatura del inversor 20-100 ©C 4-20 mA

(TEMP 20-100 C=4-20 MA) [12]

Funcién:

La salida analégica se puede utilizar para enunciar

un valor de proceso. Es posible elegir dos tipos de
sefiales de salida, 0 - 20 mA y 4 - 20 mA.

Si esta salida se utiliza para la tension (0 - 10 V), es
necesario instalar una resistencia de caida de 500 2
al terminal coman (terminal 55). Si la salida se utiliza
como salida de intensidad, la impedancia de resultado
del equipo conectado no debe ser mayor de 500 2.

Descripcion de opciones:

Sin funcion. Se selecciona si no se va a
utilizar la salida analdgica.

Ref. externamin - Refuax 0-20 mA/4-20 mA.
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Se obtiene una sefial de salida que es proporcional
al valor de referencia de resultado en el intervalo
de referencia minima, Refyn - referencia maxima,
Refmax (parametros 204/205).

FBmin-FBmax 0-20 mA/ 4-20 mA.

Se obtiene una sefial de salida que es proporcional
al valor de realimentacion en el intervalo de
realimentacién minima, FBuin - realimentacion
méaxima, FBmax (pardmetro 414/415).

0-fmax 0-20 mA/4-20 mA.

Se obtiene una sefial de salida que es proporcional
a la frecuencia de salida en el intervalo O - fyax
(pardmetro 202 Frecuencia maxima, fmax).

0 - Imax 0-20 mA/4-20 mA.
Se obtiene una sefial de salida que es proporcional a
la intensidad de salida en el intervalo 0 - Iyax.

0 - Pun 0-20 mA/4-20 mA.

Se obtiene una sefial de salida que es proporcional a la
potencia de salida actual. 20 mA corresponde al valor
ajustado en el pardmetro 102 Potencia del motor, PuN.

0 - Temp.max 0-20 MA/4-20 mA.

Se obtiene una sefial de salida proporcional a la
temperatura actual del disipador de calor. 0/4 mA
corresponde a una temperatura del disipador de calor
menor de 20 ©C, y 20 mA corresponde a 100 °C.

323 Relé 1-3 salida
(SALIDA RELE 1-3)

Valor:

Sin funcion (SIN FUNCION) [0]
*Unidad lista (UNIDAD LISTA) [1]

Listo/sin advertencia (LISTO/SIN ADVERTEN.) [2]

En funcionamiento (EN MARCHA) [3]

Func. en referencia, sin advertencia

( EN REF./SIN ADVERTENCIA) [4]

En funcionamiento, sin advertencia

(MARCHA/SIN ADVERT.)) [5]

Funcionando en rango, sin advertencia

(EN RANGO/SIN ADVERT.) [6]

Preparado, tensién de red en rango

(LISTO/NO SOBRE-BAJA) [7]

Alarma o advertencia

(ALARMA O ADVERTENCIA) [8]

Intens. mayor que limite intensidad, par. 221

(LIMITE DE INTENSIDAD) [9]

Alarma (ALARM) [10]

Frecuencia de salida mayor que fLow par. 225

(NIVEL ALTO DE FREC.) [11]
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341 Salida digital terminal 46 l NOTA!:
(SALIDA ANALOG.46) '@ El terminal de salida 46 no esta disponible

Valor: en DeviceNet.
Unidad lista (UNIDAD LISTA) [0]

Parénetro [0] - [20] consulte el par énetro 323

Referencia de pulsos (REF. PULSOS) [21]

Parénetro [22] - [25] ° el parénetro 323
Realimentacion de pulsos (REALIM. PULSOS)  [26]
Frecuencia de salida (SALIDA PULSO) [27]

Intensidad de pulsos (INTENSIDAD DE PULSOS) [28]
Potencia de pulsos (POTENCIA DE PULSOS) [29]

Temperatura de pulsos
(TEMPERATURA DE PULSOS) [30]

Funcioén:
La salida digital se puede utilizar para dar el estado
0 advertencia actuales. La salida digital (terminal
46) proporciona una sefial de 24 V CC cuando
se cumple una determinada condicion.
El parénetro 342 ajusta la frecuencia m&ma de pulso.

Descripcion de opciones:

Referencia de pulso Refuin - Refwax

Se obtiene una sefial de salida que es proporcional
al valor de referencia de resultado en el intervalo
de referencia minima, Refuin - Referencia m&ma,
Refuax (parénetros 204/205).

Realimentacion de pulso FBmin-FBmax.

Se obtiene una sefial de salida que es proporcional
al valor de realimentaciéon en el intervalo de
realimentacién minimo, Refyin - Realimentacion
mé&ima, Ref wmax (parénetros 414/415).
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Frecuencia de salida O-fuax.

Se obtiene una sefial de salida que es proporcional a la
frecuencia de salida en el intervalo 0 - fuax (parénetro
202 Limite superior de frecuencia de salida, fmax).

Intensidad de pulso 0 - Iny..
Se obtiene una sefial de salida que es proporcional
a la intensidad de salida en el intervalo O - liny.

Potencia de pulsos 0 - PuN.
Se obtiene una sefial de salida que es proporcional
a la potencia de salida actual.

Temperatura de pulsos 0 - Temp.vax.

Se obtiene una sefial de salida proporcional a la
temperatura actual del disipador de calor. 0 Hz
corresponde a una temperatura del disipador de calor
menor de 20 °C y 20 mA corresponde a 100
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412 Frec. conmutacion dependiente
frec. de salida

B Funciones especiales

405 Funciéon de reset
(MODO RESET)

Valor:
#Reset manual (RESET MANUAL) [0] Valor:
Reset autom. x 1 #Sin filtro LC (SIN LC FILTRO) 2]
(AUTOMATICO X 1) [1] Filtro LC instalado
Reset autom. x 3 (LC FILTRO CONECTADO) [3]
(AUTOMATICO X 3) [3] Funcion:
Reset autom. x 10 El parametro debe ajustarse en Filtro LC instalado
(AUTOMATICO X 10) [10] si hay un filtro LC conectado entre el convertidor
Reset en encendido de frecuencia y el motor.
(RESET ENCENDIDO) [11]
Descripcion de opciones:
. Filtro LC instalado [3] debe utilizarse si hay un filtro
Funcion:

Este pardmetro permite seleccionar si el reinicio y
el rearranque después de una desconexion deben
realizarse manualmente, o si el convertidor debe
reiniciarse y volver a arrancar automaticamente.
Ademas, se puede seleccionar el nUmero de veces
gue se intenta realizar el rearranque. El intervalo de
tiempo entre cada intento se ajusta en el parametro
406 Tiempo de rearranque autom#co .

Descripcion de opciones:

Si se selecciona Reset manual [0], el reinicio debe
efectuarse con la tecla [STOP/RESET], una entrada
digital o la comunicacion serie. Si el convertidor
se debe reiniciar y rearrancar automaticamente
después de una desconexion, seleccione el

valor de dato [1], [3] o [10].

Si Rearranque en encendido [11] se selecciona, el
convertidor se reinicia si se produce un error en
relacion con un fallo de alimentacién eléctrica.

El motor puede arrancar sin avisar

406 Tiempo de rearranque automatico
(TIEMPO AUTOARRAN)

Valor:
0 - 10 seg

* 5 seg

Funcidn:
Este parametro permite ajustar el periodo de
tiempo desde la desconexion hasta que comienza
la funcién de reinicio automatico. Se presupone
que se ha seleccionado el reinicio automatico en
el parametro 405 Funcién de reset.

Descripcion de opciones:
Ajuste el tiempo requerido.

LC conectado entre el convertidor de frecuencia y
el motor, ya que si no el convertidor de frecuencia
no puede proteger el filtro LC.

iNOTA!:
ll: Cuando se selecciona el filtro LC, la frecuencia
i de conmutacion cambia a 4,5 kHz.

414 Realimentaciéon min , FBmin
(REALIM.MIN)

Valor:
-100.000,000 - parén. 415 FB max * 0

Funcion:
Los parametros 414 Realimentacién min., FBuin
y 415 Realimentacion max., FBmax se utilizan
para escalar el texto del display, para que
muestre la sefial de realimentacion en unidades
proporcionales a la sefial en la entrada.

Descripcion de opciones:

Ajuste el valor que va a mostrarse en el display
como el valor de sefial de realimentacion minima
en la entrada de realimentacion seleccionada
(parametros 308/314 Entradas digitales).

415 Realimentacion max., FBmax
(REALIM.MAX)

Valor:

FBmin - 100.000,000 # 1.500,000

Funcidn:
Consulte la descripcion del parametro 414
Realimentacién min., FBmiN.
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Descripciéon de opciones:

Ajuste el valor que se mostrara en el display
cuando se obtenga la maxima realimentacion en la
entrada de realimentacion seleccionada (parametros
308/314 Entradas analégicas).

416 Unidad de proceso
(UNIDAD PROCESO)

Valor:

#Sin unidad ( NINGUNO) [0]
% (%) (1]
ppm (PPM) (2]
rpm (RPM) [3]
bar (BAR) [4]
Ciclos/min (CICLO/MI) [5]
Pulsos/seg (PULSO/S) [6]
Unidades/seg (UNID/S) [7]
Unidades/min (UNID/MI) [8]
Unidades/hora (UNID/H) [9]

Temperatura ® C [10]
Pa (PA) [11]
I/s (L/S) [12]
m3/s (M3/S) [13]
I/min (L/M) [14]
m3/min (M3/MIN) [15]
I/hora (L/H) [16]
m3/h (M3/H) [17]
Kg/seg (KG/S) [18]
Kg/min (KG/MIN) [19]
Kg/hora (KG/H) [20]
Toneladas/min (T/MIN) [21]
Toneladas/hora (T/H) [22]
Metros (M) [23]
Nm (NM) [24]
m/seg (M/S) [25]
m/min (M/MIN) [26]
£ () [27]
Inwg (IN WG) [28]
Gal/seg (GAL/S) [29]
Pies3/seg (FT3/S) [30]
Gal/min (GAL/MIN) [31]
Pies3/min (FT3/MIN) [32]
Gal/hora (GAL/H) [33]
Pies3/hora (FT3/H) [34]
Libras/seg (LB/S) [35]
Libras/min (LB/MIN) [36]
Libras/hora (LB/H) [37]
Libras/pie (LB FT) [38]
Pies/seg (FT/S) [39]
Pies/min (FT/MIN) [40]
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Funcién:

Seleccione entre las unidades que se mostraran en
el display. Las unidades pueden leerse cuando se
ha conectado un panel de control LCP, si se ha
seleccionado Referencia [unidad] [2] o Realimentacion
[unidad] [3] en uno de los parénetros 009-012 Lineas
del display, y esta en el modo de Display. Las unidades
se utilizan en Lazo cerrado y como unidades de la
Referencia mh./max. y la Realimentacién mh./max.

Descripcion de opciones:

Seleccione las unidades requeridas para la sefial
de referencia/realimentacion.

423 Tension Ul
Valor:
0,0 -999,0 V

# param. 103

Funcidn:
Los parametros 423-428 se utilizan cuando en
el parametro 101Caracteristicas de par se ha
seleccionado Caracteristicas de motor especial [8]
Es posible determinar una caracteristica U/f a
partir de cuatro tensiones y tres frecuencias
definibles. La tension a OHz se ajusta en el
parametro 133 Tensién de arranque.

u
Umax 103

193NADE0.11

Par. 427

Par. 425
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Par. 423
Par. 133

Par. 424 426 428 104 202 f
fma,n fmax

Descripcion de opciones:
Ajuste la tension de salida (U1l) que debe

coincidir con la primera frecuencia de salida (F1),
parametro 424 Frecuencia F1.

424 Frecuencia F1
(FRECUENCIA F1)

Valor:
0,0 - param. 426 Frecuencia F2
* Param. 104 Frecuencia del motor

Funcidn:

Consulte el parametro 423 Tension U1.
Descripcion de opciones:

Ajuste la frecuencia de salida (F1) que debe

coincidir con la primera tensiéon de salida (U1),
parametro 423 Tension UL.
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425 Tensién U2
(TENSION U2)

Valor:
0,0 - 999,0 V

# param. 103

Funcion:
Consulte el parametro 423 Tension U1.

Descripcion de opciones:

Ajuste la tension de salida (U2) que debe
coincidir con la segunda frecuencia de salida
(F2), parametro 426 Frecuencia F2.

426 Frecuencia F2

(FRECUENCIA F2)

Valor:
Pardm. 424 Frecuencia F1 - param. 428 Frecuencia F3
% Pardam. 104 Frecuencia del motor

Funcion:
Consulte el parametro 423 Tension UL.

Descripcion de opciones:
Ajuste la frecuencia de salida (F2) que debe
coincidir con la segunda tension de salida (U2),
parametro 425 Tension U2.

427 Tension U3

(TENSION U3)

Valor:

0,0 - 999,0 V #* param. 103

Funcion:
Consulte el pardmetro 423 Tension UL.

Descripcion de opciones:
Ajuste la tensién de salida (U3) correspondiente
a la tercera frecuencia de salida (F3), en el
pardmetro 428 Frecuencia F3.

428 Frecuencia F3

Valor:
Par. 426 Frec. F2 - 1000 Hz
# Par. 104 Frec. motor

Funcién:
Consulte el parametro 423 Tension UL.
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Descripcion de opciones:
Ajuste la frecuencia de salida (F3) que debe
coincidir con la tercera tension de salida (U3),
en el pardmetro 427 Tension U3.

NB!:
': Los parametros 437-444 solo se utilizan si se
i ha seleccionado el parametro 100 en
"Proceso, modo en lazo cerrado [3]"

437 Regulacion normall/inversa del PID
(PROC.PID INVERSO)

Valor:

#*Normal (NORMAL) [0]
Inverse (INVERSQ [1]
Funcion:

Es posible elegir si el controlador va a incrementar
o reducir la frecuencia de salida, en caso de que
haya una desviacion entre la referencia/valor de
consigna y el modo del proceso.

Descripcidon de opciones:

Si el convertidor de frecuencia debe reducir

la frecuencia de salida cuando aumente la

sefial de realimentacién, seleccione Normal [O].

Si el convertidor debe incrementar la frecuencia de
salida cuando aumente la sefial de realimentacion,
seleccione Inverso [1].

439 Frecuencia de arranque del PID
(PROC. ARRANQUE)

Valor:
fmin - fmax (parametros 201/202)
# Param. 201 Frecuencia mhima, fun

Funcién:
Cuando se recibe la sefial de arranque, el convertidor
de frecuencia reacciona como Lazo abierto y no
cambia a Lazo cerrado hasta que se alcance la
frecuencia de arranque programada. Esto permite
ajustar una frecuencia que corresponde a la velocidad
en que se realiza normalmente el proceso, lo
que lleva a que se alcancen mas rapidamente las
condiciones requeridas del mismo.

Descripcion de opciones:
Ajuste la frecuencia de arranque deseada.
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iNOTA!:

": Si el convertidor de frecuencia esta funcionando
i en el limite de intensidad antes de obtenerse
la frecuencia de arranque requerida, el
controlador del proceso no se activar4. Para que

el controlador se active siempre, la frecuencia
de arranque debe descender hasta la frecuencia
de salida requerida. Esto puede conseguirse
con el sistema en funcionamiento.

440 Ganancia proporcional del PID

(PROC. GANANCIA P)

Valor:
0,0 - 10,00 (Probar entre 0,5 -1)

* 0,01

Funcién:
La ganancia proporcional indica el nimero de veces
que debe aplicarse la desviacion entre el valor
ajustado y la sefial de realimentacion.

Descripcion de opciones:
Se obtiene una regulacion rapida con una ganancia
alta, aunque si es excesiva, el proceso puede volverse
inestable debido a la sobremodulacion.

441 Tiempo de integral del PID
(PROC. INTEGRAL 1)

Valor:

0,01 - 9999,99 (NO) (Probar entre 1-2-5) % NO
Al aumentar | la respuesta es mas lenta

Funcidn:
El integrador proporciona un incremento de la
ganancia a un error constante entre la referencia/valor
ajustado y la sefial de realimentacion. Cuanto mayor
es el error, més rapidamente se incrementa la
contribucién de frecuencia del integrador. El tiempo
de integral es el que necesita el integrador para realizar
el mismo cambio que la ganacia proporcional.

Descripcion de opciones:

Se obtiene una regulacion rapida con un tiempo

de integral corto. Sin embargo, si este tiempo es
insuficiente, puede volver el proceso inestable debido
a la sobremodulacion. Si el tiempo de integral es
largo, pueden ocurrir desviaciones importantes del
valor de consigna requerido, ya que el controlador
tardard mucho en regular en relacién con un error.
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444 Tiempo filtro paso bajo de PID
(PROC. FILTRO PID)

Valor:

0,02 - 10,00 (probar con 10) * 0,02
Aumentando el valor, aumenta la estabilidad
Funcién:
El ruido de la sefial de realimentacion se amortigua
por el filtro de paso bajo de primer orden, a fin
de reducir el impacto del ruido en la regulacién
de proceso. Puede ser una ventaja, por ejemplo,
cuando la sefial tiene mucho ruido.

Descripcion de opciones:

Seleccione la constante de tiempo requerida (t). Si se
programa una constante de tiempo (t) de 0,1 seg,

la frecuencia de desconexion del filtro de paso bajo
serd de 1/0,1 = 10 RAD/seg, que corresponde a
(10 /(2 x m)) = 1,6 Hz. El controlador de proceso
s6lo regulard una sefial de realimentacion que

varie en una frecuencia menor de 1,6 Hz. Si esta
sefial varia en una frecuencia mayor de 1,6 Hz,

el fitro de paso bajo la amortiguara.
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W Comunicacioén serie

- - Descripcion de opciones:
500 Direccion

(DIRECCION) La frecuencia de salida del convertidor se puede

mantener en el estado actual de salida, ir a parada,

Sl ir a la frecuencia de velocidad fija (parénetro 202),
1-126 i 0 pararse y activar una desconexig.
Funcién:

Este parametro permite especificar la direcciéon de
cada convertidor AKD. Esta funcién se utiliza en
relaciéon con la conexién de un PLC o PC.

Descripcion de opciones:

Los convertidores de frecuencia AKD individuales
pueden recibir una direccion entre 1y 126.

Si el nimero de unidades conectadas (convertidores
AKD mas el master) es superior a 31, es necesario
aplicar un repetidor. El pardmetro 500 no se puede
seleccionar mediante el puerto de comunicacion serie.

513 Interv. tiempo bus
(RETARDO BUS)

Valor:
1 - 99 seg * 1 seg

Funcion:
Este pardmetro establece el tiempo maximo que
debe transcurrir entre la recepcion de dos telegramas
que han sido transmitidos consecutivamente. Si se
sobrepasa este tiempo, se presupone que se ha
parado la comunicacion serie y se produce la reaccion
que se haya ajustado en el pardmetro 514.

Descripcion de opciones:
Ajuste el tiempo deseado.

514 Funcion de interv. tiempo bus
(FUNC.RETARDO BUS)

Valor:

No (NO) [0]
Mant. salida(MANTENER SALIDA) 1]
Parada (PARO) [2]
Vel. max. (MAXIMA VELOCIDAD) [4]
Paraday descon. (PARO Y DESCONEXION) [5]
Funcion:

Este parametro selecciona la reaccion deseada del
convertidor AKD cuando se ha sobrepasado el tiempo
ajustado para el intervalo del bus (pardmetro 513).

Si se seleccionan las opciones [1] a [5], el relé de
salida se desactivara
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N° de Descripcion Texto en Unidad Intervalo
parametro display de
actual-
izacion
515 Referencia % (REFERENCIA) %
516 Unidad de referencia (REFERENCIA [UNID]) Hz, Nm o rpm
517 Realimentacion (FEEDBACK) param...416
518 Frecuencia (FRECUENCIA) Hz
520 Intensidad (INTENSIDAD MOTOR) Amp x 100
522 Potencia, kW (POTENCIA (kW) kW
523 Potencia, HP (POTENCIA (HP)) HP (US)
524 Tensién del motor (TENSION MOTOR) Vv
525 Tensién de enlace CC  (TENSION ENL CC) \
526 Temp. del motor (TERMICO MOTOR) %
527 Temp. del AKD (TERMICO AKD %
528 Entrada digital (ENTRADA DIGITAL) Cédigo binario
529 Terminal 53, entrada (ENTR. ANALOG 53) \Y
analégica
531 Terminal 60, entrada (ENTR. ANALOG 60) mA
analogica
533 % Referencia externa (COD. REFERENCIA)
534 Cddigo de estado (COD.ESTADO [HEX]) Cadigo
hexadecimal
537 Temperatura de la placa (TEMP. PLACA) ‘C
de disipacion
538 Cadigo de alarma (COD.ALARMA [HEX)]) Cadigo
hexadecimal
539 Cédigo control AKD (COD. CONTROL [HEX]) Cédigo
hexadecimal
540 Cadigo de advertencia (COD. AVISO 1) Cadigo
1 hexadecimal
541 Cddigo de estado (COD. ESTADO AMP.) Cadigo
ampliado Hex hexadecimal
ST Realimentacidn, parametro 517:

Estos pardmetros se pueden leer mediante el puerto
de comunicaciones serie y el display en modo Display,
consulte también los parametros 009 - 012.

' iNOTA!:
": Los parametros 515 - 541 solo se pueden leer
q via una unidad de control LCP

Descripcion de opciones:
Referencia %, parametro 515:
El valor mostrado corresponde a la referencia total
(la suma de referencia digital, analdgica, fija, de bus,
mantenida, de enganche, arriba-abajo).

Unidad de referencia, parametro 516:
Proporciona el valor actual resultado de
de comunicaciones serie y el display en modo Display,
Nm o rpm) o del parametro 416

Indica el valor en la unidad/escala seleccionada en
0s pardmetros 414, 415y 416.

Frecuencia, parametro 518:
El valor mostrado corresponde a la frecuencia real del
motor f,, (sin amortiguacién de la resonancia).

Intensidad del motor, parametro 520:
El valor mostrado corresponde a la intensidad nominal
del motor medida como un valor promedio IRMS.

Potencia, (kW), parametro 522:
El valor muestra la potencia actual absorvida por
motor en kKW.

Potencia (HP), parametro 523:
El valor mostrado se calcula basandose en la
tension y corriente actuales del motor.

% = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.

MG.28.H1.05 local
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Tensiondelmotor,parametro 524:

El valor mostrado es el voltaje que se suministra para el motor

Tension de enlace CC, parametro 525:
El valor mostrado es una medicion.

Temp. del motor, pardmetro 526:
Temp. AKD, parmetro 527:
S6lo se muestran numero enteros.

Entrada digital, parametro 528:

El valor mostrado indica la sefial de estado de los 5
terminales digitales: (18, 19, 27, 29 y 33).

La lectura es de tipo binario y el digito de la izquierda
indica el estado del terminal 18, mientras que el de la
derecha proporciona el estado del terminal 33.

Terminal 53, entrada anal6gica, parametro 529:
El valor mostrado indica el valor de sefial
en el terminal 53.

Terminal 60, entrada analdgica, pardmetro 531.:
El valor mostrado indica el valor de sefial
en el terminal 60.

% Referencia externa, parametro 533:
El valor indicado proporciona, como porcentaje,
la suma de las referencias externas (suma de

referencia analégica/bus/pulsos). En el rango de
minima referencia Ref min, a maxima Ref max.
Cédigo de estado, parametro 534:

Indica el codigo de estado que se transmite mediante
el puerto de comunicaciones serie en codigo
hexadecimal desde el convertidor de frecuencia
AKD. Consulte la Guia de Disefio.

Temperatura de la placa de disipacion,

parametro 537:

Indica la temperatura de placa de disipacion

del convertidor de frecuencia AKD. El limite de
desconexiones 90 - 100

Codigo de alarma, parametro 538:

Indica en formato hexadecimal si hay una alarma en
el convertidor de frecuencia. Consulte la secci6n
Caddigo de advertencia 1, Cédigo ampliado y Codigo
de alarma para obtener ma informaci o .

Cdédigo de control, pardmetro 539:

Proporciona el cédigo de control que se transmite
mediante el puerto de comunicaciones serie en
codigo hexadecimal al convertidor de frecuencia.
Consulte la Gua de Dised para obtener mas detalles.

Cdédigo de advertencia, 1, parametro 540:

Indica en formato hexadecimal si hay una advertencia
en el convertidor de frecuencia. Consulte la

seccion Caédigo de advertencia 1, Codigo ampliado y
Cddigo de alarma para obtener m4 informaci o .

Codigo de estado ampliado, hex, parametro 541:
Indica en formato hexadecimal si hay una advertencia
en el convertidor de frecuencia.

Consulte la seccion Coédigo de advertencia 1,
Cédigo ampliado y Cdédigo de alarma para
obtener m4& informaci 6 .

% = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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M Funciones técnicas

N° param.

Descripcion
Datos de
funcionamiento

Texto del display

Unidad

600 Horas de funcionamiento (HORAS OPERAC.) Horas 0 - 130.000.0
601 Horas ejecutadas (HORAS Horas 0 - 130.000,0
EJECUTADAS)
602 Contador de kWh (KWH-COUNTER) kWh Depende de la unidad
603 N° puestas en marcha (N° ARRANQUES) NUmeros 0 - 9999
604 N° de sobrecalentamien- (SOBRETEMPERAT.) NUmeros 0 - 9999
tos
605 N° de sobretensiones (SOBRETENSION) NUmeros 0 - 9999
Funcion:

Estos pardmetros se pueden leer mediante el puerto
de comunicaciones serie y el display.

Descripcidon de opciones:
Horas de funcionamiento, parametro 600:
Indica el nimero de horas que el convertidor de
frecuencia AKD ha estado funcionando.
Este valor se actualiza cada hora en el convertidor
y se guarda cuando se desconecta la unidad.

Horas ejecutadas, parametro 601:

Indica el nUmero de horas que el convertidor

de frecuencia AKD ha estado funcionando desde
el reinicio del pardmetro 619.

Este valor se actualiza cada hora en el convertidor
y se guarda cuando se desconecta la unidad.

Contador de kWh, parametro 602:

Indica el consumo de kW del motor como
valor promedio durante una hora, desde el
reinicio del parametro 618.

N° puestas en marcha, parametro 603:
Indica el niumero de arranques del convertidor
realizados con tension de alimentacion.

N° de sobrecalentamientos, parametro 604:
Indica el nimero de fallos de temperatura que se han
producido en el convertidor de frecuencia AKD.

N° de sobretensiones, parametro 605:
Indica el nimero de sobretensiones que se han
producido en el convertidor de frecuencia AKD.

l iNOTA!:
": Los parametros 615 - 617 no se pueden leer
i via una unidad integral de control

(FALLO: COD.FALLO)

Valor:

[Indice 1 - 10] Cddigo de fallo 0 - 99

Funcién:
Con este pardmetro se pueden conocer las
causas de la desconexion.
Hay 10 [1-10] valores de registro guardados.
El nimero de registro més pequefio (1) contiene
el dltimo o més reciente valor de dato guardado,
y el nimero de registro mas alto (10) el valor
de dato més antiguo.

Descripcion de opciones:

Se indica como un codigo numeérico en el
qgue el nimero de desconexion se refiere a
un cédigo de alarma.

Ver la tabla de mensajes de advertencia/ alarmas

[Indice 1 - 10] Horas

616 Registro fallos: Hora
(FALLO: TIEMPO)

Valor:
0 -130,000.0

Funcién:
Con este parametro se puede obtener el nimero
total de horas de funcionamiento antes de que
se produjera la desconexion. Hay 10 [1-10]
valores de registro guardados.
El nmero de registro mas pequefio (1) contiene
el Ultimo o mas reciente valor de dato guardado,
mientras que el mas alto (10) contiene el
valor de dato mas antiguo.

Descripcidon de opciones:
Se lee como una opcién.

% = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utiizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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617 Registro fallos: Valor
(FALLO: VALOR)
Valor:
[Indice 1 - 10]
Funcion:

Valor: 0 - 9999
Con este pardmetro se puede ver la intensidad o

la tension a la que se produjo una desconexion, la la
unidad de valor depende de la alarma activa en el
parametro 615

Descripcion de opciones:
Se lee como un solo valor.

618 Reset del contador de kWh
(RESET ENERGIA)

Valor:

#*Sin reset (NO) [0]
Reset (RESET CONTADOR) [1]
Funcioén:

Puesta a cero del contador de horas en
kWh (Parametro 602).

Descripcion de opciones:
Si se ha seleccionado Reset [1], y se presiona "OK",
se inicializa el contador de kWh del convertidor
de frecuencia AKD. Este parametro no se puede
seleccionar mediante el puerto serie RS 485.

l iNOTA!:
'l: Al activar la tecla [OK], se ha realizado
i la puesta a cero.

619 Reset contador de horas ejecutadas
(RESET HORAS EJEC)

Valor:
Sin reset (NO) [0]
Reset (RESET CONTADOR) [1]
Funcion:

Puesta a cero del contador de horas de
funcionamiento ejecutadas (Parametro 601).

Descripcion de opciones:

Si se ha seleccionado Reset [1] , al salir del
modo de datos se inicializa el contador de horas
de funcionamiento del convertidor de frecuencia
AKD. Este pardmetro no se puede seleccionar
mediante el puerto serie RS 485.

l iNOTA!:
Bi=x Al activar la tecla [OK], se ha realizado
i la puesta a cero.

620 Modo de funcionamiento.
(MODO FUNCIONAM.)

Valor:

wFuncionamiento normal (NORMAL) [0]
Prueba de tarjeta de control
(TEST TARJETA CONTROL) [2]
Inicializacién (INICIALIZACION) [3]
Funcién:

| iNOTA!:
l@ Recordar que la tarjeta de control es diferente en
las unidades DeviceNet. Ver manual MG90BXYY

Ademas de para el funcionamiento normal, este parametro
se puede utilizar para probar la tarjeta de control, y para
volver a los ajustes de fabrica de todos parametros
(excepto los pardmetros 500 direccién, 502 baudios,
600-605 datos de operacion y 615 - 617 fallos.

Descripcion de opciones:

Funcionamiento normal [0] se selecciona para
el funcionamiento normal con el motor

Seleccionando Prueba de tarjeta de control [2] si se
desea controlar las entradas analdgicas y digitales,
las salidas digitales y de relés, y los reles de salida de
10 y 24 V, se debe realizar el siguiente test:

27 - 29 - 33 - 46 se conectan

50 - 53 se conectan

42 - 60 se conectan

12 - terminal relé 01 se conecta.

18 - relé terminal 02 se conecta.

19 - relé terminal 03 se conecta..

Relay 2
2 @ o 8
03 02 o1 %
NC NO COM| o
[~ -
\

[ 7 Analog, digital 1/0 Std. bus

2 2 2 2 2 2 @ @ @ @ @ @ @ 2 @ 2 @

12 18 19 20 27 29 33 42 46 50 53 55 60 67 68 69 70

+24V DI DI GND DI DI DI A0 DO +10V Volil GND Ampl|

00D 0D o0Q @ @ @@ @ goog [= ===

Para realizar la prueba en la tarjeta de control

proceder de la siguiente manera:

1. Seleccionar Prueba de tarjeta de control

2. Desconecte la alimentacion eléctrica y espere
a que se apague la luz del display.

3. Inserte el conector de prueba (consute debajo).

. Conecte la alimentacion eléctrica.

5. El convertidor de frecuencia realiza el test de
prueba de forma automatica

N

% = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Si el convertidor de frecuencia AKD muestra un codigo

de fallo de los numeros 37-45, la tarjeta de control

esta con fallos. Cambiar la tarjeta de control y volver

a arrancar el convertidor de frecuencia.

Si el AKD muestra el modo Display - Pantalla, el test es
OK. Eliminar el conector de puerba y el AKD estara listo
para volver a funcionar.

El parametro 620 Modo de funcionamiento se ajusta de
forma automatica a Funcionamiento Normal [O].

Se selecciona Inicializacion [3] si se desea restablecer

los ajustes de fabrica de la unidad sin inicializar los
parametros 500, 501 + 600-605 + 615-617.
Para inicializar, proceda de la siguiente manera:
1. Seleccione Inicializacion [3].
2. Desconecte la alimentacién de red y espere a
que se apague la luz del display.
3. Conecte la alimentacion eléctrica
4. Lainicializacién se realiza en todos los pardmetros

La inicializacion manual puede efectuarse manteniendo

presionadas tres teclas a la vez cuando se conecta
la tensidn de alimentacion. La inicializacion manual
restaura todos los parametros en sus ajustes de
fabrica, excepto los parametros 600-605.

El procedimiento de inicializacién manual es:

1. Desconecte la tension de red y espere a que
se apague la luz del display.

2. Mantenga presionadas [DISPLAY/STA-
TUSJ+[MENU]+[OK] conectando la alimentacion
eléctrica al mismo tiempo. El display indicara
MANUAL INITIALIZE (INICIALIZ. MANUAL).

3. Cuando el display indique UNIDAD LISTA, el
convertidor AKD se habra inicializado.

NOTA!:
El motor debe estar parado antes de que
se lleve a cabo la inicializacion.

% = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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N° param. Descripcion Texto del display
Placa de caracteristicas
621 Tipo de AKD (TIPO AKD)
624 N° version de software (VERSION SOFTWARE)
625 N° identificacién LCP (ID LCP)
626 N° identificacion base de datos (ID. DB)
627 N° identificacion del elemento de potencia (ID. SEC. POT.)
628 Tipo de opciodn de aplicacion (TIPO APLICACION)
630 Tipo de opcién de comunicacion (TIPO COMUNIC. OP.)
632 BCM identificaiéon de software (IDENT.BCM SOFTWARE)
634 N° identificacién comunicacion (ID UNIT)
635 N° parte software (SW. PART NO.)
640 Software versién (SOFTWARE VERSION)
641 BMC-software identification (BMC2 SW)
642 Identificacion tarjeta de potencia (POWER ID)
Funcién: Tipo opcién de comunic., parametro 630:

Los datos clave de la unidad pueden leerse mediante
el display o el puerto de comunicaciones serie.

Descripcion de opciones:
Tipo de AKD, parmetro 621:
Este parametro indica el tamafio de la unidad
y la funcién basica relacionada.
Por ejemplo: AKD 5008 380-500 V.

N° version de software, parametro 624:
Indica el nimero de version.
Por ejemplo: V 3,10.

N° identificacion LCP, parametro 625:

Los datos clave de la unidad pueden leerse mediante
el display o el puerto de comunicaciones serie.

Por ejemplo: ID 1,42 2 kB.

N°identificacidon de base de datos, pardmetro 626:
Los datos clave de la unidad pueden leerse mediante
el display o el puerto de comunicaciones serie.

Por ejemplo: ID 1,14.

N° identificacion del elemento de potencia,
parametro 627:

Los datos clave de la unidad pueden leerse mediante
el display o el puerto de comunicaciones serie.

Por ejemplo: ID 1,15.

Tipo opcién de aplicacion, parametro 628:
Indica el tipo de aplicaciones que se pueden
utilizar con el convertidor AKD.

Indica el tipo de opciones de comunicacion que
se pueden utilizar con el convertidor AKD.
Identificacion software BCM., pardmetro 632:
Indica la identificaion del software BCM.

Direccion de la unidad., parametro 634:

Indica el nimero de direccion de la unidad para
el sistema de comunicacion.

Seccion del n° de software., parametro 635:
Indica el nUmero de la seccién de software.

Versién de software., parametro 640:
Indica la version de software de la unidad concreta.
Ejemplo 1.00

Identificaion software BCM., parametro 641:
Indica el nUmero de identificaion del software BCM.

Identificaion tarjeta de potencia., parametro 642:

Indica el nimero de identificacién de la parte de la
unidad de potencia. Ejemplo 1.15

% = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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HMDimensiones mecéanicas
Los siguientes dibujos muestran las dimensiones AKD 2840 200-240 Volt
mecanicas. Todas las dimensiones se indican en mm. AKD 2855-2875 380-480 Volt
140 25.5 S
AKD 2803-2815 200-240 V 120 ' ©
AKD 2805-2815 380-480 V A
&2 b iy
75 o ! ) 211.0
60 24.5 0 | 0
2 ] N %
: N :
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M Instalacion mecanica

Preste especial atencién a los requisitos
que se aplican a la instalacion.

El convertidor de frecuencia

se refrigera por circulacion de aire. Para que la unidad
pueda soltar el aire de refrigeracion, la distancia
minima encima y debajo de la unidad debe ser de
100 mm Para que la unidad no se sobrecaliente,
compruebe que la temperatura ambiente no excede la
temperatura méaxima indicada para el convertidor de
frecuencia ni la temperatura media de 24 horas.
Ambas temperaturas se indican en los Datos técnicos
generales. Sila temperatura ambiente oscila entre 45
¢cC - 55 °C, debera reducirse la potencia del
convertidor de frecuencia. Consulte Reduccion de
potencia en funcidn de la temperatura ambiente.
Tenga en cuenta que la duracion del convertidor de
frecuencia disminuird a menos que se reduzca la
potencia en funcién de la temperatura ambiente.

195NA030.10

HMLado a lado
Todas las unidades AKD 2800 se pueden instalar
lado a lado y en cualquier posicion, ya que no
requieren ventilacion en los laterales.

195NA031.10

M Integracion
Todas las unidades con alojamiento IP 20 deben
integrase en armarios y paneles. IP 20 no es
adecuado para montaje remoto. En algunos paises,
p. ej., EE.UU., las unidades con alojamiento NEMA
1 estén aprobadas para el montaje remoto.

M Espacio para instalacion mecénica
Todas las unidades requieren un minimo de 100
mm de distancia de ventilacion entre los demas
componentes y ranuras de ventilacion del alojamiento.

195NA0147.10
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Informacion general sobre la instalacion electrica

W Proteccién adicional
Reles RCD, pueden utilizarse como proteccion
adicional siempre que se cumplan las normas de
seguridad locales. En el caso de defecto a tierra,
puede desarrollarse un contenido de CC en la
corriente de fuga a tierra. Nunca utilice un relé
RCD (relé ELCB), tipo A, ya que no es adecuado
para corrientes de CC defectuosas. Si utiliza
reles RCD, debera cumplir las normas locales.
Si utiliza reles RCD, tendran que ser:

- Adecuados para proteger equipos con
contenido de CC en la corriente defectuosa
(puente rectificador trifasico).

- Adecuados para una breve descarga con forma
de pulso durante el encendido.

- Adecuados para una corriente de fuga alta.

N debe conectarse antes que L1 para las
unidades con corriente de fuga reducida de
200 V monofasicas (cédigo R4).

B Prueba de alta tension
Es posible realizar una prueba de alta tension
poniendo en cortocircuito los terminales U, V,
W, L1, L2 y L3 mientras se aplica energia entre
el cortocircuito y el terminal 95 con un maximo
de 2160 V CC durante 1 seg.
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M Instalacion eléctrica correcta en cuantoa EMC
Puntos generales que deben observarse para - Es importante asegurar que la placa de instalacion
asegurar una instalacion correcta en cuanto a tiene un buen contacto eléctrico con el armario
compatibilidad electromagnética (EMC). metalico del convertidor de frecuencia a través

de los tornillos de instalacion.

- Utilice discos dentados y placas de instalacion
galvanicamente conductoras.

- No utilice cables de motor no apantallados/no
blindados en los armarios de instalacion.

- Utilice anicamente cables de motor y de
control apantallados/blindados.

- Conecte el apantallamiento a tierra en
ambos extremos.

- Debe evitarse el montaje con extremos de

apantallamiento enrollados (espirales), ya que La ilustracién siguiente muestra la instalacién
anula el efecto de apantallamiento con frecuencias eléctrica correcta en cuanto a EMC, donde el
altas. Es mejor utilizar estribos de cable. convertidor de frecuencia se ha fijado a un armario

de instalacion y se ha conectado a un PLC.

PLC, etc.
o
3
3
&
)| |
— [I Relé de
(cooooeroseey salida
PLC
Barra de tierra
p—
Pelar el aislamiento
¥ del cable
e
Min. 16mm2 A
cable ecualizador
Instalar todos los cables
. J en un lateral de panel
Hilos de control

\—

1 u 1 Termistor de motor

A e >
Min. 200mm.| | 4 Cables de motor
I— entre hilos de|Ty
gonfroli cablgs ;> >
Suministro de red e motor y
L1  / cables de red|™ — Freno
L2 1 ')

L3077
PE ‘
Conexién del motor,
Conexidn a tierra de proteccion reforzada trifdsica y a tierra de proteccion
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M Instalacion eléctrica

AKD 2822 200-240 V, 2822-2840 380-480 V

R+R-|JU Vv W

[ TLIT I IT 11 T017 1

L1 L2 L3

91 92 93]| 82 81][96 97 98

Z1'GO0VNS6 1

uoloeeISuU|

Z1°L90VNGS61

AKD 2803-2815 200-240 V, 2805-2815 380-480 V

£1'890VNG6 |
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AKD 2840 200-240 V, 2855-2875 380-480 V

F1°9¥ LYNS6L

N

195NA196.10

AKD 2880-2882 380-480 V

Tenga en cuenta que las unidades se suministran
con dos placas inferiores, una para glandulas

métricas y otra para conductos

MG.28.H1.05 local
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M Abrazadera de seguridad

195NA112.10

M Sisedebe mantener el aislamiento
galvanico (PELV) entre los terminales de
control y los terminales de alta tension,

es obligatorio instalar la abrazadera de seguridad
suministrada en los AKD 2803-2815, 220-240 V
y AKD 2805-2815, 380-480 V

H Fusibles previos

En todos los tipos de unidades deben instalarse
fusibles previos externos en la alimentacion de red
del convertidor de frecuencia. Para aplicaciones
UL/cUL con una tension de red de 200-240 voltios,
utilice fusibles previos tipo Bussmann KTN-R (200-240
voltios) o Ferraz Shawmut tipo ATMR (méx. 30 A).
Para aplicaciones UL/cUL con una tension de red de
380-480 voltios, utilice fusibles previos tipo Bussmann
KTS-R (380-480 voltios). Consulte Datos ténicos para
elegir las dimensiones correctas de los fusibles previos.

W Conexién de red

Tenga en cuenta que con 1 x 220-240 V, el hilo
de neutro debe conectarse al terminal N (L2) y
el hilo de fase al terminal L1 y).

No| Nu2)y L1gy @3 | Tension de red 1 x 220-240 V

N L1

No| 95 Conexion a tierra

No| Ng2) Llg1 g) | Tension de red 3 x 220-240 V
L2 L1 L3

No| 95 Conexion a tierra

Nof 91 92 93| Tension de red3 x 380-480 V
L1 L2 L3

No,| 95 Conexion a tierra

iNOTA!:
' Compruebe que la tension de red coincide
'@ con la tensién de alimentacién electrica
del convertidor de frecuencia, que puede
leerse en la placa de caracteristicas.

MG.28.H1.05 local

Las unidades de 400 V con filtros RFI

no se pueden contectar a un suministro

eléctrico en el que la tensién entre fase
y tierra sea mayor de 300 V. Tenga presente que para
la conexion a tierra en triangulo o y los terminales de
entrada de alimentacion electrica, la tension de red
puede ser mayor de 300 V entre fase y tierra. Las
unidades con el cédigo R5 se pueden conectar hasta
con un maximo de 400 V entre fase y tierra.

Consulte los Datos tenicos para averiguar las
dimensiones correctas de la seccion del cable.
Consulte tambien la seccion Aislamiento galvanico
para obtener mas informacion.

B Conexién del motor

Conecte el motor a los terminales 96, 97, 98.
Conecte el terminal 99 a tierra.

N°.| 96 97 98 Tension de motor 0-100% de
la tension principal
u VvV W 3 cables de motor
ul vi wi 6 cables de salida del motar
w2 U2 V2 Conexion Delta (triangulo)
ul vi wi 6 cables de salida del motor
Conexion estrella
U2, V2, W2 se interconectan
por separado
(terminal bloqueo opcional)
Ne.| PE Conexion a tierra

Consulte los Datos ténicos para averiguar las
dimensiones correctas de la secciéon del cable.

Todos los tipos de motores asincronos trifasicos
estandar pueden conectarse a un convertidor de
frecuencia. Normalmente, los motores pequefios se
conectan en estrella (230/400 V, A/ Y). Los motores

grandes se conectan en triangulo (400/690 V, A/
Y). El modo y la tensién de conexién correctos se

indican en la placa de caracteristicas del motor.

' iNOTA!:
‘@ En motores sin papel de aislamiento de
fase, debe instalarse un filtro LC en la salida
del convertidor de frecuencia.
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M Interruptor de RFI
Alimentacién de red asistida a tierra

Si la alimentacién del convertidor de frecuencia se
suministra desde una fuente aislada (terminales de
entrada de alimentacion eléctrica), podra apagarse
el interruptor de RFI (OFF). En la posiciobn OFF
se desconectan las capacidades internas de

RFI (condensadores de filtro) entre el chasis y el
circuito intermedio para evitar dafiar el circuito
intermedio y reducir las corrientes de capacidad
de puesta a tierra (segun IEC 61800-3).

iNOTA!:
,.' El interruptor de RFI no se debe accionar
“' mientras la unidad esta conectada a la
alimentacion de red. Antes de accionar el
interruptor de RFI, compruebe que la unidad esta
desconectada de la alimentacion de red.

' iNOTA!:
'@ El interruptor de RFI desconecta

galvanicamente los condensadores de tierra.

El interruptor MK9, situado junto al terminal 96, debera
retirarse para desconectar el filtro RFI.

El interruptor de RFI sélo esta disponible

en AKD 2880-2882.

M Sentido de giro de motor

u%%

96 97 98

175HA36.00

Segun el ajuste de fabrica, el motor gira en
el sentido de las agujas del reloj con la salida

52

del transformador del convertidor de frecuencia
conectada del modo siguiente:

Terminal 96 conectado a la fase U.
Terminal 97 conectado a la fase V.

Terminal 98 conectado a la fase W.

El sentido de rotacion puede modificarse conmutando
dos fases en los terminales del motor.

B Conexion en paralelo de motores

7h

El convertidor de potencia puede controlar varios
motores conectados en paralelo. Si hace falta que
los motores tengan diferentes valores de rpm, utilice
motores con diferentes valores nominales de rpm.
El valor de rpm del motor cambia simultdneamente,
lo que significa que la relacion entre los valores
nominales de rpm se mantiene en todo el rango.

El consumo total de intensidad de los motores no

debe sobrepasar la intensidad de salida nominal
Iinv para el convertidor de frecuencia.

Pueden surgir problemas en el arranque con valores
de rpm bajos si los motores tienen un tamafio
muy distinto. Esto se debe a que la resistencia
6hmica, relativamente alta, en el estator de los
motores pequefios requiere una tension mas alta
en el arranque y valores de rpm més bajos.

En sistemas con motores conectados en paralelo no
es posible emplear el relé termico electronico (ETR)
del convertidor de frecuencia como proteccion para
cada motor. Por este motivo, debe utilizarse otra
proteccion para los motores, como los termistores
en cada uno o un relé termico individual. (Los
cortocircuitos no son adecuados como proteccion).
iNOTA!:
j El parametro 107 Adaptacion automatica del
"a motor, AMT no se puede utilizar cuando los
motores estan conectados en paralelo. El
parametro 101 Caractersticas de par debe ajustarse
en Caracteristicas de motor especial [8] cuando
los motores se conectan en paralelo.
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M Cables de motor
Consulte los Datos ténicos para elegir las
dimensiones correctas de seccion y longitud del cable
de motor. Respete siempre las normas nacionales

W Pares de apriete, terminales de potencia
Los terminales de potencia y tierra deben
apretarse con los pares siguientes:

y locales sobre la seccién de cables. AKD Terminales Par [Nm]
2803- Freno de alimentacion | 0.5-0.6
i iNOTAL _ 2875 de potencia
": Si usa cable no apantallado/no blindado, Tierra 2-3
no cumplird algunos requisitos sobre EMC. 2880- Freno de alimentacién | 1.2-1.5
Consulte EMC test results en la Guia de Disefio. 2882 de potencia
Tierra 2-3
Para cumplir las especificaciones de compatibilidad
electromagnetica relativas a emisiones, el cable de B Acceso a terminales de control
motor debe estar apantallado/blindado a menos Todos los terminales a los cables de control
que se indique lo contrario para el filtro RFI en esté situados debajo de la placa protectora en
cuestion. Es importante mantener el cable de motor la parte delantera del convertidor de frecuencia.
lo mas corto posible para reducir al minimo el Para retirar la placa protectora, tire de ella
nivel de interferencias y las corrientes de fuga. El hacia abajo (consulte el dibujo).

apantallamiento del cable de motor debe conectarse
al armario metalico del convertidor de frecuencia y
al del motor. Las conexiones de apantallamiento
deben hacerse utilizando una superficie lo mas
extensa posible (estribo de cable). Esto lo permiten T
diversos dispositivos de instalacion en los diferentes
convertidores de frecuencia Debe evitarse el
montaje con extremos de apantallamiento enrollados TN
(espirales), ya que anula el efecto de apantallamiento
con frecuencias altas. Si resulta necesario romper
el apantallamiento para instalar aisladores o reles
de motor, el apantallamiento debe continuarse a

la menor impedancia de AF posible.

Yy
Q

4mum/

AN

W Proteccién térmica delmotor
El relé térmico electronico de los convertidores
de frecuencia que cuentan con la aprobacion
UL también cuentan con esta aprobacion para
proteccion de motor fico cuando el pa rametro
128 Motor thermal protection estéajus tado en ETR
Trip y el parametro 105 Motor current, Iy, N esta
programado en intensidad nominal del motor (consulte
la placa de caracteristicas del motor).
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B Conexidna tierra
La corriente de fuga a tierra puede ser mayor que 3,5
mA, por lo que el convertidor de frecuencia se debera
conectar a tierra segun los reglamentos nacionales y
locales. Para que el cable de tierra tenga una buena
conexidon mecanica al terminal 95, su seccion debe
medir como minimo 10 mm2 o se pueden utilizar
2 cables de especificacion nominal terminados por
separado. Para aumentar la seguridad, puede instalar
un RCD (dispositivo de intensidad residual), que
har4 que el convertidor se desconecte cuando la
corriente de fuga sea excesiva. Consulte tambien la
Nota de aplicacién del RCD MN.90.GX.02.
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M Instalacién eléctrica, cables de control

©O @ _ Kk |O

175HA380.10 L —
Los cables de control deben estar apantallados/
/blindados. El apantallamiento debe conectarse
al bastidor del convertidor de frecuencia con un
estribo. Normalmente, tambien es preciso conectar
el apantallamiento al bastidor de la unidad de control
(siga las instrucciones de la unidad de que se trate).
En conexién con cables de control muy largos y
sefiales analégicas, pueden darse lazos de tierra de
50/60 Hz en raras ocasiones, segun la instalacion,
a causa de las interferencias procedentes de los
cables de alimentacion eléctrica. En estas conexiones
quiza sea necesario romper el apantallamiento y
posiblemente insertar un condensador de 100 nF
entre el apantallamiento y el bastidor.

AKD 2800
L L
24y oy
LEF g 4| b
o o
[=] [=] [=] [=] al o [=] o o
[12]18[19]20]27 29 ]33] 42]46]50[53]55]60]
@D [+
L]
[18]19]27]29] | 50|
S —— H
t =
0302] o]
195NA301.10

TERMISTOR MOTOR PTC
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W Pares de apriete, cables de control
Los cables de control se deben conectar a un
par de apriete de 0.22-0.25 Nm.

M Instalacion eléctrica, terminales de control

@ @ @
03 02 o0f
Ry R

RELAY

2 2 2 2 2 2 @ 2 2 @ @ 2 @ 2 2 2 2
12 18 19 20 27 29 33 42 46 50 53 55 60 67 68 69 70
ogoogQg 4o B oo 4g oo g oo o d

424V DIN DIN GND DIN DIN DIN ANA DIG  +10V VOLT GND CUR +5V P N GND
ouT outT  our N IN OUT RS485 RS485
195MADGS.11

Ne Funcion
01-03 | Las salidas de relé 01-03 se pueden
utilizar para
indicar el estado y alarmas/advertencias.
12 Alimentacién de tensién de 24 V CC.

18-33 | Entradas digitales.

20, 55 | Bastidor com(n para terminales
de entrada y salida.

42 Salida analégica para mostrar la
frecuencia,
la referencia, la intensidad o el par.
46 Salida digital para mostrar el estado,

las advertencias o alarmas, asi como la
salida de frecuencia.

50 Alimentacién de tensién de +10 V CC
para potencidmetro o termistor.

53 Entrada de tension analdgica O - 10 V
CC.

60 Entrada de intensidad analégica 0/4 - 20
mA.

671 Tensién de alimentacion de + 5V CC
a Profibus.

68, RS 485, comunicacion serie.

691

701 Bastidor para terminales 67, 68 y 69.
Normalmente este terminal no debe
utilizarse.

MG.28.H1.05 local

H Conexidn de relés
Consulte el parametro 323 Salida de relé para
programar la salida de relé.

Nr.| 01 -02 1 - 2 activa (normalmente abierta)
01 -03 1 - 3 inactiva (normalmente cerrada)

iNOTA!:
": Tener en cuenta que la funda del cable para
q el relé debe cubrir la primera fila de terminales
de la tarjeta de control - de lo contrario, no se
mantendra el aislamiento galvanico (PELV). Diametro
max. de cable: 4 mm. Consulte el dibujo.

4mm
@ @ @
JaEal

9

|
2 2 2 2 2 2 @ 2 2 2 @ @ 2 @ @
72 18 19 20 27 29 33 42 46 50 53 55 60 |
e e e [ e | o o g
424/ DIN DIN GND DIN DIN DIN ANA DG  +10V VOLT GND CUR PN oD
our ouT ouT  ouT N Y RS485 RS48S

195NA110.12
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HMEjemplos de conexion
B Referencia de potenciometro
B Arranque/parada Referencia de tension mediante un potenciometro.
Arrangque/parada con el terminal 18 y parada
por inercia con el terminal 27. o

46
12| +24V 50 + 10V out
18| Par. 302 1kohm Ess Par. 308
19 55| GND
20 185NAD16.10 ! !
~T 27| Par. 304
29 Par. 308 Entrada analdgica = Referencia [1]

195NAOT1.11 Par. 309 Terminal 53, escalado minimo = O voltios

Par. 310 Terminal 53, escalado maximo = 10 voltios

Par. 302 Entrada digital = Arranque [7]
Par. 304 Entrada digital = Reset y parada M Conexion de transmisor de 2 hilos

de inercia inversa [2] Conexién de un cable transmisor de 2 hilos

) como realimentacion al terminal 60.
Para Arranque/parada precisos se pueden

realizar los siguientes ajustes:

Par. 302 Entrada digital = Arranque/parada 12| +24v
precisos [27] :—:
Par. 304 Entrada digital = Parada de iransmisor| i

4-20mA |

inercia inversa [2]

60| PAR. 314

M Arranque/parada de pulsos

Puministro
Arrangue de pulsos con el terminal 18 y parada de Bxterno 53]
pulsos con el terminal 19. Ademas, la frecuencia Suministro O Jjransmisor] 55| Entrada analog. com.
de velocidad fija se activa en el terminal 29. fension C.AO——— 6O PAR. 314
- 195NAO1S.11
12| +24V
l 18| PAR. 302 Par. 314 Entrada analégica = Realimentacion [2]
IL 19| PAR. 303 Par. 315 Term.|nal 60, escalado m|,n|rno =4 mA
E Par. 316 Terminal 60, escalado maximo = 20 mA
ﬂ PAR. 304

29| PAR. 305

195NA012.11

Par. 302 Entrada digital = Arranque de pulsos [8]
Par. 303 Entrada digital = Parada inversa [6]
Par. 304 Entrada digital = Parada de

inercia inversa [2]

Par. 305 Entrada digital= Velocidad fija [13]
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M Lectura de la pantalla (display)
Fr
El convertidor de frecuencia muestra la frecuencia
de salida actual en hercios [Hz].

lo
El convertidor de frecuencia muestra la intensidad
de salida actual en amperios [A].

Uo
El convertidor de frecuencia muestra la tension
de salida actual en voltios [V].

ud
El convertidor de frecuencia muestra la tension
del circuito intermedio en voltios [V].

Po
El convertidor de frecuencia muestra la salida
calculada en kilovatios [kKW].

notrun
Si se intenta cambiar un valor de parametro con el
motor en funcionamiento aparece este mensaje. Pare
el motor para cambiar el valor del parametro.

B Advertencias/mensajes de alarma
La advertencia y la alarma apareceran en el
display en forma de cddigo numérico Err. xx.

Las advertencias permanecen en el display hasta

gue se corrija el fallo, mientras que las alarmas
parpadean hasta que se active la tecla [STOP/RESET].
La tabla muestra las diferentes advertencias y

alarma se indica si el fallo bloquea el convertidor

de frecuencia. Tras un Bloqueo desconexion es
preciso cortar el suministro eléctrico y corregir el fallo.
Después, vuelva a conectar la alimentacién de la red
y restablezca el convertidor de frecuencia, pues ya
estd listo para su uso. La Desconexion se puede
restablecer manualmente de tres maneras:

1. Mediante la tecla de funcionamiento [STOP/RESET].
2. Con una entrada digital.

3. Mediante la comunicacién serie.

Tambien se puede elegir un reset automatico en
el parametro 405 Funcién de reset. Si aparece
una cruz en la advertencia y la alarma, puede
deberse a que hay otra advertencia antes de

la alarma. Tambien es posible que el usuario
puede programar si una advertencia o una alarma
apareceran para determinado fallo. Por ejemplo,
en el parametro 128 Proteccién termica del motor.
Después de una desconeion, el motor marchara
por inercia, y la alarma y la advertencia parpadearan
en el convertidor, aunque si el fallo desaparece
s6lo parpadeara la alarma. Despues del reset, el
convertidor estara listo para funcionar.

Ne Descripcion Advertencia Alarma Bloqueo -
desconexion
2 Fallo de cero activo (FALLO CERO ACTIVO) X X X
4 Pérdida de fase de red (PERDIDA FASE DE RED) X X X
5 Advertencia de alta tensién (TENSION C.C. ALTA) X
6 Advertencia de baja tension (TENSION C.C. BAJA) X
7 Sobretension (SOBRETENSION C.C.) X X X
8 Baja tension (BAJATENSION C.C.) X X X
9 Sobrecarga del inversor (TERMICO FC) X X
10 Sobrecarga del motor (MOTOR, HORA) X X
11 Termistor del motor (TERMISTOR MOTOR) X X
12 Limite de intensidad (LIMITE INTENSIDAD) X X
13 Sobreintensidad (SOBRECORRIENTE) X X X
14 Fallo a tierra (FALLO TIERRA) X X
15 Fallo del modo de conmutacién (FALLO CONMUTACION) X X
16 Cortocircuito (CORTOCIRCUITO) X X
17 Intervalo de comunicacion serie (TIEMPO BUS STD) X X
33 Fuera de rango de frecuencia (RANGO FREC/SENT. GIRO) X
35 Fallo de reconexién de corriente (FALLO RECONEC.) X X Q
36 Temperatura excesiva (SOBRETEMP.) X X <
37-45  Fallo interno (ERROR INTERNO) X X 3
50 AMT no es posible X S §
51 AMT con fallo en datos de placa de caracteristica (FALLO X 2N
TIPO DATOS AMT) S
54 AMT con motor incorrecto (AMT MOTOR INCORRECTO) X B
55 AMT con intervalo de tiempo (TIEMPO AMT) X =
56 AMT con advertencia durante AMT (AMT ADVERT. DURANTE X
AMT)
99 Blogueado (BLOQUEADO) X
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Indicacién LED

Advertencia amarillo

Alarma rojo

Desconexién bloqueada amarillo y rojo

ADVERTENCIA/ALARMA 2: Fallo de cero activo
La sefial de tensidn o intensidad del terminal 53 o 60
es menor al 50% del valor ajustado en el pardmetro
309 o 315 Terminal, escalado min..

ADVERTENCIA/ALARMA 4: Fallo de fase de red
Falta una fase en la parte de suministro eléctrico.
Compruebe la tensién de alimentacién al convertidor
de frecuencia. Este fallo sélo se activara en la
alimentacién de red trifasica. La alarma también
puede activarse cuando la carga esté en impulso.
En tal caso, los pulsos se deberan amortiguar,

por ejemplo, con un disco inercial.

ADVERTENCIA 5: Advertencia de alta tension
Si la tension del circuito intermedio (UDC) es mayor

que la Advertencia de alta tension, el convertidor
mostrar4 una advertencia y el motor continuara

funcionando sin cambios. Si la tension UDC
permanece por encima del limite de alta tension, el
inversor se desconectara después de un intervalo de
tiempo ajustado. El intervalo depende de la unidad y
esta ajustado en 5 - 10 seg. Nota: El convertidor de
frecuencia se desconectara después de una alarma 7
(alta tension). También puede darse una advertencia
de tension si la tension de red conectada es excesiva.
Compruebe si la tensiéon de alimentacion es adecuada
para el convertidor de frecuencia, consulte Datos
ténicos. Tambi én puede ocurrir una advertencia

de tension si la frecuencia del motor se reduce
demasiado rapidamente debido a que el tiempo de
rampa de deceleracion es demasiado corto.

ADVERTENCIA 6: Advertencia de baja tension

Si la tension del circuito intermedio (UDC) es mayor
que la Advertencia de baja tensién, el convertidor
mostrard una advertencia y el motor continuara
funcionando sin cambios. También puede darse una
advertencia de tension si la tension de red conectada
es demasiado baja. Compruebe si la tensién de
alimentacién es adecuada para el convertidor de

frecuencia, consulte Datos técnicos. Cuando se
apaga el convertidor, aparece una advertencia 6

(y una advertencia 8) brevemente.

58

AKD 2800

ADVERTENCIA/ALARMA 7: Sobretensién

Si la tensién del circuito intermedio (UDC) aumenta por
encima del Limite de sobretensid del inversor, éste se
desconectara hasta que la tensién UDC vuelva a entrar
dentro del limite de sobretension. Si la tension UDC
permanece por encima de dicho limite, el inversor

se desconectard después de un intervalo de tiempo
ajustado. Este intervalo dependera del dispositivo

y esta ajustado en 5 - 10 seg. Puede ocurrir una
sobretensién en UDC cuando la frecuencia del motor
se reduzca demasiado rapidamente debido a un
tiempo de rampa de deceleracion demasiado corto.
Cuando se apaga el convertidor, se genera un reinicio
de desconexion. Nota: La Advertencia de alta tensit
(advertencia 5) también podra generar una alarma 7.

ADVERTENCIA/ALARMA 8: Baja tension

Si la tension del circuito intermedio (UDC) es menor
que el Limite de baja tensid del inversor, éste se
desconectara hasta que la tension UDC vuelva a
entrar dentro del limite de baja tension. Si UDC
permanece por debajo del Limite de baja tensia , el
inversor se desconectara después de un intervalo
de tiempo ajustado. Este intervalo depende del
dispositivo, y esta ajustado en 2 - 15 seg. También
puede ocurrir una advertencia de baja tension si

la tension de red conectada es demasiado baja.
Compruebe si la tension de alimentacion es adecuada
para el convertidor de frecuencia, consulte Datos
ténicos . Cuando se apaga el convertidor, aparece
una alarma 8 (y una advertencia 8) brevemente

y se genera un reinicio de desconexion. Nota:

La Advertencia de baja tensid (advertencia 6)
también puede generar una alarma 8.

ADVERTENCIA/ALARMA 9: Sobrecarga

del inversor

La proteccién termoelectrénica del inversor indica
que el convertidor de frecuencia esta a punto de
desconectarse debido a una sobrecarga (intensidad
de salida excesiva durante demasiado tiempo). El
contador de la proteccion térmica y electronica del
inversor emite una advertencia al 98% y se desconecta
al 100% con una alarma. El convertidor no se puede
restablecer hasta que el contador vuelva a menos del
90%. Este fallo se debera a que el convertidor ha
tenido una sobrecarga durante demasiado tiempo.
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ADVERTENCIA/ALARMA 10: Sobrecarga del motor
La proteccid termoelectrdica del inversor detecta

gue el motor estademasiado caliente. En el parénetro
128, el usuario puede seleccionar si el convertidor

AKD emitirduna advertencia o una alarma cuando

el contador alcance el 100%. Este fallo se debe a

gue el motor se sobrecarga ma del 100% durante
demasiado tiempo. Compruebe que los parénetros

del motor 102-106 esta ajustados correctamente.

ADVERTENCIA/ALARMA 11: Termistor del motor
El motor estd demasiado caliente o el
termistor/conexion del termistor se ha interrumpido.
En el parénetro 128 Proteccion térmica del motor,
el usuario puede seleccionar si el convertidor emitira
una advertencia o una alarma. Compruebe que el
termistor PTC esté correctamente conectado entre
los terminales 18, 19, 27 o 29 (entrada digital) y

el terminal 50 (suministro de + 10 V).

ADVERTENCIA/ALARMA 12: Limite de intensidad
La intensidad de salida es mayor que el valor del
160% de la intensidad nominal del motor.

ADVERTENCIA/ALARMA 13: Sobreintensidad
Se ha sobrepasado el limite de intensidad pico del
inversor (aproximadamente el 200% de la intensidad
de salida nominal). Esta advertencia durara 1-2
seg. Yy el convertidor se desconectara y emitira
una alarma. Apague el convertidor de frecuencia y
compruebe si gira el eje del motor y si el tamad
del motor es adecuado para el convertidor.

ALARMA 14: Fallo a tierra

Hay una descarga de las fases de salida a tierra,
ya sea en el cable que une el convertidor de
frecuencia y el motor o en el motor. Apague el
convertidor y solucione el fallo a tierra.

ALARMA 15: Fallo de modo de conmutacion
Fallo en el suministro eléctrico del modo de
conmutacién (alimentacion interna). Dirfjase a
su distribuidor de Danfoss.

ALARM: 16: Cortocircuito

Hay un cortocircuito en los terminales del motor o
en el motor. Desconecte el suministro elétrico al
convertidor de frecuencia y elimine el cortocircuito.

ADVERTENCIA/ALARMA 17: Intervalo de
tiempo de comunicacién serie

No hay comunicacia serie en el convertidor de
frecuencia. Esta advertencia sl se activar&cuando

MG.28.H1.05 local
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el parénetro 514 Funcid interv. tiempo de bus se
ajuste en un valor distinto de NO. Si el parénetro
514 Funcid interv. tiempo de bus se ajusta en
Parada y desconexi [5], el convertidor emitirauna
advertencia, se decelerardgy se desconectaréon
una alarma. El parénetro 513 Interv. tiempo de
bus puede incrementarse si es necesario.

ADVERTENCIA 33: Fuera de rango de frecuencia
Esta advertencia se activa si la frecuencia de salida
alcanza el limte mhimo de frecuencia de salida
(parénetro 201) o el Imite m&imo de frecuencia

de salida (parénetro 202). Si el convertidor AKD
est&n Proceso, modo de lazo cerrado (parénetro
100) esta advertencia se activarén el display. Si

el convertidor de frecuencia AKD esté&n un modo
distinto de Proceso, modo de lazo cerrado,el bit
008000 Fuera de rango de frecuencia del cdigo
técnicos. Tambié puede ocurrir una advertencia
de estado ampliado estaractivado, pero no se
mostrarda advertencia en el display.

ALARMA 35: Fallo de entrada de corriente

Esta alarma se emite cuando el convertidor de
frecuencia se ha reconectado a la alimentacid
de red demasiadas veces en 1 minuto.

ADVERTENCIA/ALARMA 36: Temperatura excesiva
Si la temperatura del mdulo de potencia aumenta por
el convertidor emitirauna advertencia y el motor
seguir§uncionando sin cambios. Si la temperatura
contind aumentando, se reducirda frecuencia de
conmutacit automéicamente. Consulte Frecuencia
de conmutacit dependiente de la temperatura.

Si la temperatura dentro del mdulo de potencia
aumenta por encima de 92 - 100 € (dependiendo
de la unidad) el convertidor de frecuencia se
desconectaraEste fallo de temperatura no se puede
reiniciar a menos que la temperatura haya catlo a
menos de 70 €. La tolerancia es de £ 5 €. La alta
temperatura puede deberse a lo siguiente:

- La temperatura ambiente es excesiva.

- El cable de motor es demasiado largo.

-La tensid de la red es demasiado elevada.
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ALARMAS 37-45: Fallo interno
Si se produce cualquiera de estos fallos, pongase
en contacto con Danfoss.

Alarma 37, fallo interno ndmero O: Fallo de
comunicacion entre la tarjeta de control y BMC.

Alarma 38, fallo interno niimero 1: Error de
EEPROM Flash en la tarjeta de control.

Alarma 39, fallo interno nimero 2: Fallo de
RAM en la tarjeta de control.

Alarma 40, fallo interno nimero 3: Constante
de calibracién en EEPROM.

Alarma 41, fallo interno niumero 4: Valores
de datos en EEPROM.

Alarma 42, fallo interno nimero 5: Fallo en la base
de datos de parametros del motor.

Alarma 43, fallo interno ndmero 6: Fallo general
de la tarjeta de potencia.

Alarma 44, fallo interno nimero 7: Versién de software
minima de la tarjeta de control o BMC.

Alarma 45, fallo interno nimero 8: Fallo de E/S
(entrada/salida digital, relé o entrada/salida analdgica).

NOTA!:
.l Cuando se reinicie el convertidor AKD después
“" de una alarma 38-45, mostrar4 la alarma 37
en el display. En el pardmetro 615 se podra
leer el codigo de alarma correspondiente

Lmites de las alarmas y advertencias:

AKD 2800

ALARMA 50: AMT no es posible
Puede ocurrir una de estas tres posibilidades:
- El valor Rg calculado esté fuera del limite permitido.
- Al menos la intensidad de una de las fases del
motor, es demasiado baja.
- El' motor utilizado sea demasiado pequefio
para los célculos de AMT.

ALARMA 51: Fallo AMT en los datos registrados
en la placa de caractersticas

Hay discordancia entre los datos registrados del motor.
Compruebe los datos del motor para el ajuste correcto.

ALARMA 52: Falta fase del motor AMT
La funcién AMT ha detectado que falta una fase del motor
ALARMA 55: AMT intervalo de tiempo

Los calculos tardan demasiado tiempo, lo que puede
deberse al ruido en los cables del motor.

ALARMA 56: AMT advertencia durante AMT
El convertidor de frecuencia emite una advertencia
mientras se realiza la adaptacién AMT.

ADVERTENCIA 99: Bloqueado
Consulte el parametro 18.

Sin freno Con freno Sin freno Con freno
AKD 2800 1/3x200-240V 1/3x200-240V 3 x 380-480V 3 x 380-480 V
[VCC] [VCC] [VCC] [VCC]
Baja tensién 215 215 410 410
Advertencia de baja 230 230 440 440
tension
Advertencia de alta 385 400 765 800
tension
Sobretensién 410 410 820 820

Las tensiones indicadas son las del circuito
intermedio del convertidor de frecuencia AKD
con una tolerancia de + 5 %. La tension

correspondiente de la red de alimentacion es la
del circuito intermedio dividida por 1,35
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AKD 2800
B Condiciones especiales instalaciones existentes en el mismo entorno. Un
signo habitual de liquidos perjudiciales suspendidos en
HMEntornos agresivos el aire es la presencia de agua o grasa en las piezas
Al igual que cualquier equipo electrénico, los metdlicas o la corrosion de éstas. Normalmente,
convertidores de frecuencia contienen varios el exceso de particulas de polvo se observa
componentes mecanicos y electrénicos que sobre los armarios de instalacion e instalaciones
son vulnerables en diferente medida a la eléctricas existentes. Un signo de que hay gases
influencia del entorno. agresivos en el aire es que los carriles de cobre
y los extremos de los cables de las instalaciones
Por lo tanto, el convertidor de frec uencia eléctricas existentes se ennegrecen.
no debe instalarse en entornos donde
hd haya liquidos, particulas o gases en el

aire, pues podrian verse afectados los compo nentes
electronicos. Si no se adoptan las medidas necesarias
para proteger el convertidor de frecuencia, éste puede
sufrir paradas que reduciran su duracion.

B Reduccion de potencia por temperatura ambiente
La temperatura ambiente (Tamg,max) €S la maxima
temperatura permitida. La media (Tams.ave) medida
en 24 horas debe ser como minimo de 5 °C

Liquidos: el aire puede transportar liquidos que menos. Si el convertidor de frecuencia funciona a

. . . C .
se condensan en el convertidor de frecuencia. una temperatura superior a 45 ~C, es necesario
Ademas, facilitan la corrosion galvanica de los reducir la intensidad de salida nominal.

componentes y las piezas metélicas. El vapor, la
grasa y el agua salada también pueden provocar
la corrosion de los componentes y las piezas
metélicas. En estas areas es recomendable instalar

TN [%]

195NA198.11

100

90

las unidades en armarios. Como minimo, los a0
armarios deben ser alojamientos IP 54. 70

60
Particulas: las particulas suspendidas en el aire, 50
como el polvo, pueden causar fallos mecéanicos, 40

eléctricos y térmicos en el convertidor de frecuencia.
Un signo habitual de que hay demasiadas particulas
en el aire es la cohcentramon de pgrtlculas de polvg - A e A
alrededor del ventilador del convertidor de frecuencia. 30 35 40 45
En areas muy polvorientas es recomendable instalar

las unidades en armarios. Como minimo, los

5 TaMB, MAX
0 T amB, AVG

la duracién de la unidad. terminales de control 12, 18, 19, 20, 27, 29, 33, 42,
46, 50, 53, 55 y 60 estan galvanicamente conectados
entre si. La comunicacion serie conectada al fieldbus
esta aislada galvanicamente de los terminales de
control, aunque sélo tiene un aislamiento funcional.

armarios deben ser alojamientos IP 54. W Aislamiento galvanico (PELV)
El aislamiento PELV (tension protectora muy baja)
Gases agresivos: los gases agresivos, como oxidos se logra insertando aislantes galvanicos entre los
de azufre, nitrégeno y cloro, asi como una humedad circuitos de control y los circuitos conectados al
y temperatura altas, facilitan posibles procesos potencial de red. El AKD se ha disefiado para
quimicos en los componentes del convertidor cumplir los requisitos de separacion de proteccién
de frecuencia. Estos procesos afectan y dafian ya que cuenta con las distancias de frotamiento
rapidamente los circuitos electronicos. En estas areas y de seguridad necesarias. Los requisitos se
es recomendable instalar la unidad en armarios donde describen en la norma EN 50 178. Ademas, la
circule el aire, pues de este modo los gases agresivos instalacion debera realizarse como se describe en los
se mantienen alejados del convertidor de frecuencia. reglamentos nacionales/locales sobre PELV. o)
~
iNOTA!: Todos los terminales de control, terminales de %
": La instalacion de convertidores de frecuencia comunicacién serie y terminales de relé estan aislados 'g
en entornos agresivos aumenta el riesgo del potencial de red de manera segura y cumplen los g
de paradas y reduce considerablemente requisitos de PELV. Los circuitos conectados a los §
3
©

Antes de instalar el convertidor de frecuencia es
preciso comprobar si hay liquidos, particulas o
gases en el aire. Para ello basta con observar las
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Los contactos de relé en los terminales 1 - 3
estan aislados de los demas circuitos de control
con un aislamiento reforzado/doble y cumplen
los requisitos de PELV, aunque haya potencial
de red en los terminales de relé.

Los elementos de circuito que se describen a
continuacion forman el aislamiento eléctrico de
seguridad. Cumplen los requisitos de un aislamiento
reforzado/doble y las pruebas correspondientes
de la norma EN 50 178.

1. Aislamiento éptico y de transformador en
el suministro de tension.
2. Aislamiento 6ptico entre el control basico del
motor y la tarjeta de control.
3. Aislamiento entre la tarjeta de control y
la seccion de potencia.
4. Contactos de relé y terminales de otros
circuitos en la tarjeta de control.

El aislamiento PELV de la tarjeta de control esta

asegurada en las siguientes condiciones:

- Red de TT con 300 Vrms como maximo
entre una fase y tierra.

- Red de TN con 300 Vrms como maximo
entre fase y tierra.

- Red de IT con 400 Vrms como maximo
entre fase y tierra.

Para mantener el estado PELV, todas las conexiones

realizadas con los terminales de control deben

ser PELV, por ejemplo, el termistor debe disponer

de un aislamiento reforzado/doble.
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B Emisiones electromagnéticas EMC
Los siguientes resultados del sistema se han obtenido
en un equipo con un convertidor AKD Serie 2800, un

cable de control apantallado, un cuadro de control

con potenciometro, un cable de motor y otro de
freno apantallados.

AKD 2803-2875

Emisién

Entorno industrial

Residencial, comercial e industria ligera

EN 55011 clase 1A

EN 55011 clase 1B

Ajuste Proveniente de Radiada Proveniente de Radiada
cables 30 MHz - 1 GHz cables 30 MHz - 1 GHz

150 kHz - 30 MHz 150 kHz - 30 MHz

400 V version con filtro Si Si No hay No hay

RFI 1A 25 m apantallado 25 m apantallado

400 V version con Si Si No hay No hay

filtro RFI 1A (R5: para 5 m apantallado 5 m apantallado

terminales de entrada de

alimentacion eléctrica)

200 V versioén con filtro Si Si Si No hay

RFI 1A 1. 40 m apantallado 40 m apantallado 15 m apantallado

200 V version con filtro Si Si Si No hay

RFI 1A (R4: para uso 20 m apantallado 20 m apantallado 7 m apantallado

con RCD)

400 V version con filtro Si Si Si No hay

RFl 1A+1B 50 m apantallado 50 m apantallado 25 m apantallado

200 V version con filtro Si Si Si No hay

RFI 1A+1B 1 100 m apantallado 100 m apantallado 40 m apantallado

AKD 2880-2882

Emision

Entorno industrial

Residencial, comercial e industria ligera

EN 55011 clase 1A

EN 55011 clase 1B

Ajuste Proveniente de Radiada Proveniente de Radiada
cables 30 MHz - 1 GHz cables 30 MHz - 1 GHz
150 kHz - 30 MHz 150 kHz - 30 MHz
400 V version con filtro Si Si Si No hay
RFI 1B 50 m 50 m 50m

1. Para los convertidores AKD 2822-2840 3 x 200-240
V se aplican los mismos valores que para la
versién 400 V con filtro RFI 1A.

e EN 55011: Emision
Limites y metodos de las mediciones
de caracteristicas de alteraciones de radio
del equipo de alta frecuencia industrial,
cientifico y medico (ISM).

Clase 1A:
Equipos utilizados en entornos industriales.

Clase 1B:

Equipos utilizados en entornos con la red de
suministro eléctrico ublica (residenciales,
comerciales e industria ligera).

MG.28.H1.05 local

l iNOTA!:

'l: Este es un producto perteneciente a la
q clase de distribucion de ventas restringida
segun IEC61800-3. En un entorno
domestico, puede producir interferencias de radio,
en cuyo caso puede que el usuario tenga que

tomar las medidas pertinentes.

W Estdndar UL
Este equipo tiene la aprobacion UL.
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W Datos técnicos generales

Alimentacion de red (L1, L2, L3):

Tension de alimentacion AKD 2803-2815 220-240 V (N, L1) .cocveviiieeiiiee e 1 x 220/230/240 V £10%
Tension de alimentacion AKD 2803-2840 200-240 V  ....ccevveviieeeeiieeee e 3 x 200/208/220/230/240 V £10%
Tension de alimentacion AKD 2805-2882 380-480 V ....cceevevvieieeiiieeee e 3 x 380/400/415/440/480 V £10%
Frecuencia de aliMENTACION ........oiiiiiii ettt e et e b e e e ib b e e e s et b e e e s anbe e e e snb e e e e ennees 50/60 Hz
Desequilibrio max. en tension de alimentacion ..........ccccccvvcvvveeeneennn, + 2% de la tension de alimentacién nominal
Factor de POLENCIA FEAI () ...iiveeeiiiiiiee ittt e e e e e anree s 0,9 a la carga nominal
Factor de potencia de desplazamiento (COS @) .....cevvvrorereeiiiimier i cerca de la unidad (> 0,98)
N° de conexiones en entrada de alimentacion L1, L2, L3 ....ccccoooiiieiiiiiee e 2 veces/min.
AV 1o e [T oo T fo Tod (ot U1 (o I 1 4=V RS 100.000 A

Consulte la seccion Condiciones especiales de la Guia de Disefio

Datos de salida (U, V, W):

BT (ol To [SIT- 1 T F- U RRRRN 0 - 100% de tension de aliment.
Frecuencia de SAlIHA .......oviieiiiiii et e e e e e e e e e raaaaas 0,2 -132 Hz, 1 - 1000 Hz
Tension nominal del motor, unidades de 200-240 V  .....ccooeiiiiiiiiiiee e 200/208/220/230/240 V
Tension nominal del motor, unidades 380-480 V  ........ovvvvviiiiiviiirieirereeeererreerreeeannane. 380/400/415/440/460/480 V
Frecuencia nominal del MOTOT ..o 50/60 Hz
Conmutacion en la salida ..., Sin limite
=T g0l oJo LR o [ =T a1 o - L PP POPPPPPPPPPPN 0,02 - 3600 seg

Caracteristicas de par:

Par de arranque (parametro 101 Caracteristica de par = Par constante) ..........ccccccceevvvvriivvnennnn. 160% en 1 min.*
Par de arranque (parametro 101 Caracteristicas de par = Par variable) ...........cccccceceviiiiiiiinnnnnn. 160% en 1 min.*
Par de sobrecarga (parénetro 101 Caracterstica de par = Par cOnStante) .........ccoeveceeeeviiieeeseiiiee e 160%*
Par de sobrecarga (parénetro 101 Caracterstica de par = Par variable) ...........ccccoveiieniiee e 160%*

*Porcentaje relativo a la intensidad nominal del convertidor de frecuencia.

Tarjeta de control, entradas digitales:

N° de entradas digitales programables ...........oooo i 5
LI A LI (=Y 1 011 = 18, 19, 27, 29, 33
NIVEl DB TENSION ...t e e e e e e e e araeaeae s 0 - 24 V CC (l6gica positiva PNP)
NIiVEl de tENSION, 07 IOGICO .....uvviiieiieee it e s e e e s e e e e e e e s s et e e e e e e s saas b aaeeeaeeeesasssraereeeeeeaannnneees <5VCC
NIVEl dE tENSION, 17 IOGICO iiuviiiiiiiee i ittt e sttt e e e e e st e e e e s st e et e e e e e e bt erereeesaeesssssbbaeneeesesannne >10VCC
Tension max. en entrada 28V CC
Resistencia de entrada, Rj (terminales 18, 19, 27, 29) ....cocciiiiiiiiiiiiiiee et aprox. 4 k2
Resistencia de entrada, Rj (terminal 33) ......coooiiiiiiiiiiiiie e aprox. 2 k2

Todas las entradas digitales esta aisladas galv anicamente de la tension de alimentacion (PELV) y de las
dema entra das de alta tensién. Consulte la seccion titulada Aislamiento galvéico.

64 MG.28.H1.05 local



Danfitt

AKD 2800

Tarjeta de control, entradas analdgicas:

N° de entradas de teNSION ANAIOGICAS  ....eeeirueereeiiiiieeiiee e et e e et eee e e etee e e s ee e e e sttt e e e antneeeesanaeeeesanaeeeeanneeeeaneeeeeannes 1
NO A TEIMMINAL .ot h e b e s e bt e s e e e b e e e b e e e be e e be e e s bn e e s ane e s be et 53
NIVEL 08 TENSION ..t s e e e e e e s s st e et e e e s s abbbraeeaaeeeeanas 0 - 10 V CC (escalable)
Resistencia de eNtrada, Ri ..oocvieeiiiiiiiiiiiiiii et a et a e e e e e e raaaeeaaan aprox. 10 k&2
JLIC=T 5o 1 SRS SRRR 20V
N° de entradas de intensidad @NAIOGICAS  ......coveeiiieiiieiie it 1 pza.
N e [ (=100 10T OO TSP P PP OPPPPPPPPTN 60
NIVEl A€ INEENSIAAA  ..vvvieiieii it e s r e e e e s s st rreeaaeeeeenas 0/4 - 20 mA (escalable)
Resistencia de eNtrada, Ri ...occcvvveiiiiiiiiiiiiiii ettt s s a e e st a e e e e e n b rr e e e e e aprox. 300 2
INEENSIAAA MAX.  ..eiiiiieiiiie it e r e b e sh e s e e s b e b b e e s be e e san e e s b e e e snaeesenee e 30 mA
Resolucion de entradas @NAlOJICAS  .....ceieirieiiiiiiii ittt 10 bits
Precision de entradas analigiCas ..........cccooveeriieiiieiiee et Error méx. 1% de escala total
191 G oYz (o I (==Y q o] o] = i o o SR 13,3 mseg

Las entradas analdgicas estan aisladas galvanivamente de la tension de alimentacion (PELV) y de los
demas terminales de alta tension. Consulte la seccion titulada Aislamiento galvanico.

Tarjeta de control, entradas de pulsos:

N° de entradas de pulSOS ProgramMabIES .........ccoiiiiiiiiiiie e e e e e e e st br e e e e e e e s aanbbrereeeeeeaaane 1
[N o [ (=T 11 411 o = OO PSPPSR 33
Frecuencia max. en terminal 33 ......cooiiiiiiiiiiie e e s aa e e e e 67,6 kHz (contrafase)
Frecuencia max. en terminal 33 ......ccoiiiiiiiiiiiiee e e e 5 kHz (colector abierto)
Frecuencia min. €N ErMINAI 33 ...iiiiiiiiiiiiiie e e e e e e s e e e e e e s e bbb r e e e e teeesaastbbreaaaeeeeesannsrbaeeeens 4 Hz
AN 2T T= R =T =] o o SR 0 - 24 V CC (l6gica positiva PNP)
N LY R0 LoI (= 110 o TR 0L (o To o o TSRS <5VCC
N LY R0 LoI (= a1 o PR A (o Yo o o TSR PEPRR: >10VCC
TeNSION MAX. €N ENTFAGA  ..vviiiiei ittt e e e et e e e e e e s aa bt ba et aaeeesaant bbb e eeeeeessnsssneaaeeeenans 28V CC
ResIiStencia de eNtrada, Ri ..ooceiviiiiiioi it e e s s s r e e e e s s s rt e e e e e e e s rraeaeeaaas aprox. 2 kQ2
INtervalo de EXPIOTACION  ...oiiiiiiiiii e e e e e e e s s e et e e e s s aa bbb e e e eeeeeeeeannnrreraeeeeaanns 13,3 mseg
RESOIUCION . 10 bits
Precision (100 Hz- 1 kHz) en terminal 33 ........cccciiiiiieee e Error max.: 0,5% de escala total
Precision (1 kHz - 67,6 kHz) en terminal 33 ........cccvveiieiei i Error max.: 0,1% de escala total

La entrada de pulsos (terminal 33) esta aislada galvanicamente de la tension de alimentacion (PELV) y
los demés terminales de alta tension. Consulte la seccion Aislamiento galvanico.

Tarjeta de control, salida digital/de frecuencia:

N° de salidas digitales/de pulSOS ProgramabIes ...........cooiiiiiiiiiiiii s 1 pza.
N o Lo = 1 0 1 o | 46
Nivel de tension en salida digital/de frecuencia ........cccccccvviiiiiiiiiieniiiiiciiiieeenn, 0 - 24 V CC (l6gica positiva PNP)
Intensidad de salida méx. en salida digital/de freCUENCIA ..........evviveiiiiiiiiiiiiie e 25 mA.
Carga max. en salida digital/de frECUBNCIA ........cooiiiiiiiiiiii ettt e e s s r e e e e e e e e nnnnnes 1 k2
Capacidad max. en salida de frECUBNCIA .........eviiiiieieiiie et et e et e e s et e e e e nnee e e e seneeeeens 10 nF
Frecuencia de salida min. en salida de frECUBNCIA .........cooiiiiiiiiiiii e e e 16 Hz
Frecuencia de salida max. en salida de frECUBNCIA ........coeviiuiiieiiiiie e 10 kHz
Precision en salida de freCUBNCIA .........ccvviiiiieeiiiiiiiie e Error max.: 0,2 % de escala total

Resolucion en salida de fIECUBNCIA .........oooiiiiiiiiiiii et e e e sen e e nnneeeans 10 bits
La salida digital esta aislada galvanicamente de la tension de alimentacion (PELV) y de los demas
terminales de alta tensién. Consulte la seccion titulada Aislamiento galvanico.
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Tarjeta de control, salida analégica:

N° de salidas anal0gicas ProgramMableS ...........ccooiiiiiiiiiiieie ettt 1
[N R0 [ (T4 0 1= OO PO U P OUU PP OPPPPOPRPPO 42
Rango de intensidad en salida analOgiCa ..........cccuviiiiiiiiiiiiiiiii e e e s s s e e e e e 0/4 - 20 mA
Carga max. comun en Salida @NAIOGICA  ......eeeiiieiiiiiiiiieie e et ee e e e s e e e e e s s st re e eeeeesessnbbraeeeeeeessnnnes 500 2
Precision en salida anal0giCa  ......ccceeviuirieiiiieee e Error max.: 1,5 % de escala total
Resolucion en salida @nalOgICA  .......coiceiieiiiiie e e e e e e et e e et r e e e e e e e et e e e e nteeeennneeeean 10 bits

La salida analégica esta aislada galvanicamente de la tension de alimentacion (PELV) y del resto de
terminales de alta tension. Consulte la seccion titulada Aislamiento galvanico.

Tarjeta de control, alimentacion de 24 V CC:

N o Lo (=T 1 0 1 o | 12
(OF 1o - 4= O OO PP PP P TSP RPN 130 mA
La alimentacion de 24 V CC est4 aislada galvanicamente de la tension de alimentacion (PELV), aunque tiene el

mismo potencial que las entradas y salidas anal6gicas y digitales. Consulte la seccion titulada Aislamiento galvanico.

Tarjeta de control, alimentacion de 10 V CC:

[N A LY (=T 211 = 50
IS (0T N0 [STEST= 1o = N 10,5V 0,5V
(O 1o TN 14T O O PP PP TPP PRI 15 mA

La alimentacién de 10 V CC esta aislada galvdnicamente de la tension de alimentaciéon (PELV) y de los
demas terminales de alta tension. Consulte la seccion titulada Aislamiento galvanico.

Tarjeta de control, comunicacién serie RS 485:

N o [ (=100 11T PP PPP R PPPPPP 68 (TX+, RX+), 69 (TX-, RX-)
I S0 Lo (=T 1 01 | +5V
NO de termiNal 70 ..ueeiiiieii e Comun para terminales 67, 68 y 69

Aislamiento galvanico completo. Consulte la seccion titulada Aislamiento galvanico.
Para unidades DeviceNet, consulte el manual AKD 2800 DeviceNet, MG.90.BX.YY.

Salidas de relé:

N° de salidas de relé programables ...........oociiiiiiioi et e e e e e et e e e e e e e neeeeeannes 1
N° de terminal, tarjeta de CONLIOl .........cccuiiiiiiieei i 1-3 (corta), 1-2 (conecta)
Carga méax. de terminal (CA) en 1-3, 1-2, tarjeta de CONrol .......cccccviiiiiiieiieeiiiiiiieer e 240 VCA, 2 A
Carga min. de terminal en 1-3, 1-2, tarjeta de control ..........cccccvevveeeriiiiiinnnn, 24V CC 10 mA, 24 V CA 100 mA

El contacto de relé estd separado del resto del circuito mediante un aislamiento reforzado.
Consulte la seccion titulada Aislamiento galvanico.

Longitud y seccion de cables:

Long. max. de cable de motor, cable apantallado ............cccciuiiiiiiiiiiiiiiii 40 m
Long. max. de cable de motor, N0 apaANAlIAO ..........ccoeiiiiiiiiiiiie e 75 m
Long. max. de cable de motor, cable apantallado y bobina del MOtor .........ccccccvviiiiiieiiee e 100 m
Long. max. de cable de motor, cable no apantallado y bobina del motor ...........ccccccceeeiiiiiiiieee e, 200 m
Long. max. de cable de motor, cable no apantallado y filtro RFI/1B ........ccccceviiiieeniiiieee e 200 V, 100 m
Long. max. de cable de motor, cable apantallado y filtro RFI/IB .....ccccccvveeiiiiiiiiiiiie e 400V, 25 m
Long. max. de cable de motor, cable apantallado y filtro RFI 1B/LC .....ccoooviiiiiiiiiiieeieeiiiiieeeee e 400 V, 25 m
Seccion max. al motor, consulte la siguiente seccion.

Seccidn max. a los cables de control, cable rgido .........ccceevvviiirinciieiinenenen, 1,5 mm2/16 AWG (2 x 0,75 mm?2)
Seccién méx. a los cables de control, cable flexible ... 1 mm?2/18 AWG
Seccién méx. a los cables de control, cable con nicleo recubiernto ..........ccccevviieeiniieeennnne. 0,5 mm2/20 AWG

Para cumplir las normas EN 55011 1A y EN 55011 1B deber& acortarse el cable de motor
en ciertas circunstancias. Consulte Emision de EMC.
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Caracteristicas de control:

RANQO € fTECUBNCIA  ..eiiiiiiiiiiieiee et e e e e e 0,2 -132 Hz, 1 - 1000 Hz
Resolucién de frecuencia de Salida ...........oceeieiiiiiieiiii 0,013 Hz, 0,2 - 1000 Hz
Precision repetida del Arranque/parada precisos(terminales 18, 19) .....cccccccevviiiiiiiieiiee e, <+ 0,5 msec
Tiempo de respuesta del sistema (terminales 18, 19, 27, 29, 33) ...cccccviiiiiiiirieeeniiiiiireeee e < 26,6 mseg
Rango de control de velocidad (lazo abiertd) ..........ccccoceiioiieniii e 1:15 de velocidad sincrona
Rango de control de velocidad (1azo cerrado) .........cccoocevrcieiiiniieeicee e 1:120 de velocidad sincrona
Precisién de velocidad (1azo abierto) ........ccccceeveerrieriieniie e 90 - 3600 rpm: Error max. de £23 rpm
Precision de velocidad (1azo cerrado) ........ccccccvvcviriiiieeniiiiiiiieienee e 30 - 3600 rpm: Error max. de 7,5 rpm

Todas las caracteristicas de velocidad se basan en un motor asincrono cuadrupolo

Entorno:

YN o] = 4 11=] (o SO PP TP PSP PP SPPPPPPPPPN IP 20
U0 T=T o - W o [T o] =Tl (o o H U PURPPPI 0,79
Humedad relativa MAX. .....cooiuiiiiiiiie e 5% - 85% durante el funcionamiento
Temperatura ambIENTE ...........cccveveueueeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e Méax. 45 ©C (promedio de 24 horas méx. 40 ¢C)

Reduccion de potencia por alta temperatura ambiente
Consultar la seccion Condiciones especiales de la Guia de Disef

Temperatura ambiente min. durante el funcionamiento a escala completa ............ccccocvvveiiiiniie i 0°c
Temperatura ambiente min. en funcionamiento redUCIdO ..........ccuvveeiiiiiiiiiiiie e -10 °c
Temperatura durante almacenamiento/traNSPOIE ......ccvvvviiieeeiiiiiieir e e e e e -25 - +65/70 °C
Altura max. sobre el NIVEl del MAr ......c.eiiiii e 1.000 m

Reduccion de potencia por alta presion atmosférica

Consultar la seccion Condiciones especiales de la GuiadeDisef

Normas de EMC utilizadas, EMISION .........ueeviiiiiiiiiiieeieeeeeeeeee e EN 50081-2, EN 61800-3, EN 55011
Normas de EMC Utilizadas, EMISION .......ccoiiiiiiiiiiiie ettt e et e e et e e e s bt e e e e snr e e e eannreeeas EN
50082-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, EN 61800-3

Consulte la seccion Condiciones especiales de la Guia de Disefio

Protecciones:

* Proteccion térmica electronica del motor contra sobrecargas.

* El control de temperatura del disipador asegura que el convertidor se desconectard si la temperatura llega a
100 ©C. Esta temperatura de sobrecarga no se puede reiniciar hasta que el disipador esté a menos de 70 ©C.

* El convertidor esta protegido contra sobrecircuitos en los terminales U, V, W del motor.

» Si falta una fase de red, el convertidor de frecuencia se desconectara.

* El control de la intensidad del circuito intermedio asegura que el convertidor se desconecte si
la tension del circuito intermedio es demasiado alta o baja.

* El convertidor de frecuencia esta protegido contra fallo a tierra en los terminales U, V, W del motor.
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W Datos técnicos, alimentacion de

Danfits

AKD 2800

red 1 x 220-240 V/3 x 200-240 V

Seguln estandares internacionales Tipo 2803 2805 2807 2811 2815 2822 2840
Intens. de salida Inv [A] 2,2 3,2 4,2 6 6,8 9,6 16
(3 x 200-240 V) Imax (60s) [A] 3,5 51 6,7 9,6 10,8 15,3 25,6
Potencia de salida Sinv [KVA] 0,9 1,3 1,7 2,4 2,7 3,8 6,4
(230 V)

Potencia de eje tipica Pun [KW] 0,37 0,55 0,75 1,1 15 2,2 3,7
Potencia de eje tipica PwmN [HP] 0,5 0,75 1 15 2 3 5
Seccion max. de [mMm2/AWG] V) 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
cable, motor

Intensidad de entrada LN [A] 5,9 8,3 10,6 14,5 15,2 - -
(1 x 220-240 V) I vax (60s) [A] 9,4 13,3 16,7 23,2 24,3 - -
Intensidad de entrada LN [A] 29 4 51 7 7,6 8,8 14,7
(3 x 200-240 V) I max (60s) [A] 4,6 6,4 8,2 11,2 12,2 14,1 23,5
Seccion max. de [mMm2/AWG] ) 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
cable, potencia

Fusibles previos max. [AJUL 2 [A] 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 25/25
Rendimiento3) [%0] 95 95 95 95 95 95 95
Pérdida de potencia a | 24 35 48 69 94 125 231
carga 100%.

Peso [kg] 2 2 2. 2 2 3,7 6
Alojamiento* tpo IP20 P20 P20 P20 IP20 IP20 IP20

1. Didmetro de cable norteamericano. La seccion
méax. de cable es el mayor didmetro de cable que
puede conectarse a los terminales. Cumpla siempre
los reglamentos nacionales y locales.

2. Deben utilizarse fusibles previos tipo gG. Si
se desea cumplir UL/cUL, deben utilizar fusibles
previos Bussmann KTN-R 200 V, KTS-R 500

V o Ferraz Shwmut, tipo ATMR (méx. 30 A).
Estos fusibles deben proteger un circuito capaz
de suministrar un maximo de 100.000 amps
RMS (simétrico), 500 V max.

3. Medido con un cable de motor apantallado de
25 m a la carga y frecuencia nominales.

4. 1P20 es estandar para AKD 2805-2875,
mientras que NEMA 1 es una opcion.

Imax = 1,6 X Inom

Cuando la intensidad pasa el 160% el valor nominal,

el AKD comienza a reducir rpmy al minuto si no ha
reducido la intensidad para el motor.

Cuando la intensidad pasa el 180% el valor nominal,
durante 0,5 seg., el AKD para el motor

68

MG.28.H1.05 local



Danfitt

AKD 2800
W Datos técnicos, alimentacién de red 3 x 380-480 V
De acuerdo con estandares Tipo 2805 2807 2811 2815 2822 2830
internacionales
Intens. de salida Inv [A] 1,7 2,1 3 3,7 52 7
(3 x 380-480 V) Imax (60s) [A] 2,7 3,3 4,8 5,9 8,3 11,2
= Potencia de salida (400 V) Sinv [KVA] 11 1,7 2 2,6 3,6 4,8
Potencia de eje tipica Pm,N [KW] 0,55 0,75 1,1 15 2,2 3
Potencia de eje tipica PmN [HP] 0,75 1 15 2 3 4
Seccion max. de cable, [mm2/AWG] V) 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
motor
Intensidad de entrada ILn [A] 1,6 1,9 2,6 3,2 4,7 6,1
(3 x 380-480 V) I max(60s)[A] 2,6 3 4,2 51 7,5 9,8
- Seccion max. de cable, [mm2/AWG] V) 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
potencia
Fusibles previos méx. [AJ/UL 2 [A] 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20
Rendimiento3) [%)] 96 96 96 96 96 96
Pérdida de potencia a W] 28 38 55 75 110 150
carga 100%.
Peso [ka] 2,1 2,1 2,1 2,1 3,7 3,7
Alojamiento4 tipo IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20
De acuerdo con estandares Tipo 2840 2855 2875 2880 2881 2882
internacionales
Intens. de salida Inv [A] 9,1 12 16 24 32 37,5
(3 x 380-480 V) Imax (60s) [A] 14,5 19,2 25,6 38,4 51,2 60
=) Potencia de salida (400 Sinv [KVA] 6,3 8,3 111 16,6 22,2 26
V)
Potencia de eje tipica Pmn [kW] 4 55 7,5 11 15 18,5
Potencia de eje tipica Pumn [HP] 5 7,5 10 15 20 25
Seccién max. de cable, [mm2/AWG] 1) 4/10 4/10 4/10 16/6 16/6 16/6
motor
Intensidad de entrada ILn [A] 8,1 10,6 14,9 24 32 37,5
(3 x 380-480 V) I max(60s)[A] 13 17 23,8 38,4 51,2 60
- Seccion max. de cable, [mm2/AWG] 1 4/10 4/10 4/10 16/6 16/6 16/6
potencia
Fusibles previos max. [AJ/UL 2 [A] 20/20 25/25 25/25 50/50 50/50 50/50
Rendimiento3 [%] 96 96 96 97 97 97
Pérdida de potencia a W] 200 275 372 412 562 693
carga 100%.
Peso [ka] 3,7 6 6 18,5 18,5 18,5
Alojamiento# tipo IP20 P20 P20 IP20/ P20/ P20/
NEMA 1 NEMA 1 NEMA 1

1. Didmetro de cable norteamericano. La seccion
max. de cable es el mayor diametro de cable que
puede conectarse a los terminales. Cumpla siempre
los reglamentos nacionales y locales.

2. Deben utilizarse fusibles previos tipo gG. Si

se desea cumplir UL/cUL, deben utilizar fusibles
previos Bussmann KTN-R 200 V, KTS-R 500

V o Ferraz Shwmut, tipo ATMR (max. 30 A).
Estos fusibles deben proteger un circuito capaz
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de suministrar un maximo de 100.000 amps

RMS (simétrico), 500 V max.

3. Medido con un cable de motor apantallado de
25 m a la carga y frecuencia nominales.

4. IP20 es estandar para AKD 2805-2875,

mientras que NEMA 1 es una opcion.

Cuando la intensidad pasa el 160% el valor nominal,
el AKD comienza a reducir rpmy al minuto si no ha

reducido la intensidad para el motor.
Cuando la intensidad pasa el 180% el valor nominal,
durante 0,5 seg., el AKD para el motor
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Dt

AKD 2800
H Ajustes de fabrica
N© Descripcion Ajuste de fabrica 4 indice de  Tipo de
par. de parametro Ajustes  conversiobn  datos
001 Idioma Inglés No 0 5
002  Control local/remoto Control remoto Si 0 5
003 Referencia local 000,000.000 Si -3 4
004  Activar ajuste Ajuste 1 No 0 5
005  Editar ajuste Activar ajuste No 0 5
006  Copiar ajuste No copiar No 0 5
007  Copiar LCP No copiar No 0 5
008  Mostrar escala de frecuencia 1.00 Si -2 6
009 Lectura del display amplia Frecuencia [HZ] Si 0 5
010  Lectura del display breve 1,1 Referencia [%6] Si 0 5
011  Lectura del display breve 1,2 Intensidad del motor [A] Si 0 5
012  Lectura del display breve 1,3 Potencia [KW] Si 0 5
013  Modo ref. local Control remoto Si 0 5
como param. 100
014  Parada local/reset Activo Si 0 5
017  Desconexién o reset local Activo Si 0 5
018 Bloqueo de parametros Desbloqueado Si 0 5
024  Menu Rapido del usuario No activo No 0 5
025  Ajuste de Menu Répido 000 No 0 6
4 Ajustes
'Si" significa que este pardmetro se puede programar Tipo de datos:
por separado en cada uno de los cuatro Ajustes, Indica el tipo y longitud de telegrama.
es decir, puede tener cuatro valores de datos Tipo de Descripcion
distintos. 'No’ significa que el valor de datos debe datos
ser idéntico en todos los Ajustes. 3 Entero 16
Indice de conversion: 4 Entero 32
. L " 5 Sin signo 8
Es una cifra de conversién que se utiliza al —
. . o . 6 Sin signo 16
escribir o leer mediante la comunicacion serie 7 Sin signo 32
con un convertidor de frecuencia. 9 Cadena de texto
Consulte Caracteres de datos en Comunicacién serie.
Par.  Descripcion de Ajuste de fabrica 4 Indice de  Tipo de
# parametros Ajustes conver- dato
sién
100  Configuracion Velocidad, modo en lazo Si 0 5
abierto
101  Caracteristicas de par Par constante Si 0 5
102  Potencia del motor Pun depende de las unidades Si 1 6
103  Tensién del motor Uun depende de las unidades Si -2 6
104  Frecuencia del motor fu.n 50 Hz Si -1 6
105 Intensidad del motor | mN depende del motor Si -2 7
seleccionado
106  Velocidad nominal del motor depende del par. 102 Si 0 6
107  Adaptacion automatica del motor  Autoajuste desactivado Si 0 5
108 Resistencia del estator Rs depende del motor Si -3 7
seleccionado
109 Reactancia del estator Xs depende del motor Si -2 7
seleccionado
122  Funcién en parada Inercia Si 0 5
126  Tiempo de frenado de CC 10 seg Si -1 6
127  Frecuen. de entrada del freno CC NO Si -2 6
128  Proteccion térmica del motor Sin proteccién Si 0 5
132 Tension de freno de CC 0% Si 0 5
137  Tension de CC mantenida 0% Si 0 5
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AKD 2800
PNU Descripcion Ajuste de fabrica 4 Ajustes Indice Tipo de
# de parametro conv. dato
201  Frecuencia minima fMIN 30,0 Hz Si -1 6
fmin
202  Frecuencia maxima 60 Hz Si -1 6
fmax
204  Referencia minima, Refun 30 Hz Si -3 4
205 Referencia maxima, Refuax 60 Hz Si -3 4
207  Tiempo de rampa de aceleracion 0,7 seg Si -2
1
208 Tiempo de rampa de deceleracién 1,00 seg Si -2 7
1
215 Referencia interna 1 0,00% Si -2 3
224 Adv. Intensidad alta IMAX Si -1 6
227  Adv. Baja realimentaciéon -4000,000 Si -3 4
228  Adv. Alta realimentacion 4000,000 Si -3 4
229  Bypass de frecuencia, 0 Hz (NO) Si 0 6
ancho de banda
230 Bypass de frecuencia 1 0,0 Hz Si -1 6
231  Bypass de frecuencia 2 0,0 Hz Si -1 6
N© Descripcion Ajuste de fabrica 4 Ajustes Indice Tipo
par.# de parametro conv. de dato
308 Term. 53, tension de entrada Referencia Si 0 5
analég.
309 Term. 53, escalado min. 00V Si -1 6
310 Term. 53, escalado max. 100V Si -1 6
314  Term. 60, intensidad de entrada  Sin funcién Si 0 5
analég.
315 Term. 60, escalado min. 0,0 mA Si -1 6
316  Term. 60, escalado max. 20,0 mA Si -1 6
4 Ajustes:
'Si" significa que este pardmetro se puede programar ]
por separado en cada uno de los cuatro Ajustes, M: _
es decir, puede tener cuatro valores de dato Indica el tipo y longitud de telegrama.
distintos. 'No’ significa que el valor de dato debe Tipo de dato  Descripcién
ser idéntico en todos los Ajustes. 3 Entero 16
4 Entero 32
Indice de conversién: 5 Sin signo 8
Es una cifra de conversion que se utiliza al 6 Sin signo 16
escribir o leer mediante la comunicacion serie 7 Sin signo 32
con un convertidor de frecuencia. 9 Cadena de texto

ConsulteCaracteres de dato en Comunicacion serie.
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AKD 2800
Par.  Descripcién de Ajuste de fabrica 4 Indice de  Tipo de
# parametros Ajustes  conversion dato
412  Frec. conmut. depend. frec. Sin filtro LC Si 0 5
salida
413  Funcién de sobremodulacion S Si 0 5
414  Realimentacion min. 0,000 Si -3 4
415  Realimentacion méx. 1500,000 Si -3 4
416  Unidades de proceso bar Si 0 5
423  Tensién Ul Par. 103 Si -1 6
424  Frecuencia F1 Par. 104 Si -1 6
425  Tensién U2 Par. 103 Si -1 6
426  Frecuencia F2 Par. 104 Si -1 6
427  Tensién U3 Par. 103 Si -1 6
428  Frecuencia F3 Par. 104 Si -1 6
437  Cont. normal/ invers. PID proceso Normal Si 0 5
439  Frecuen. de arranque PID Par. 201 Si -1 6
proceso
440  Ganancia proporcional 0,01 Si -2 6
de PID proceso
441  Tiempo de integral PID proceso No (9999,99 s) Si -2
444  Tiempo de filtro paso bajo PID 0,02 s Si -2 6
proceso
N°© Descripcion Ajuste de fabrica 4 Indice Tipo
par.# de parametro Ajustes conv. de dato
500 Direccion 1 No 0 5
507  Seleccion de ajuste via bus
513  Intervalo de tiempo de bus 1 seg Si 0 5
514  Funcion de interv. tiempo bus Off Si 0 5
515  Lectura: Referencia % No -1 3
516  Lectura: Unidad[de referencia] No -3 4
517  Lectura: Realimentacién[unidad] No -3 4
518  Lectura: Frecuencia No -1 3
520  Lectura: Intensidad del motor No -2 7
522 Lectura: PotencialkW] No 1 7
523  Lectura: Potencia[HP] No -2 7
524  Lectura: Tensién del motor[V] No -1 6
525  Lectura: Tensidn de enlace CC No 0 6
526  Lectura: Carga térmica del motor No 0 5
527  Lectura: Carga térmica del inversor No 0 5
528  Lectura: Entrada digital No 0 5
529  Lectura: Entrada analdgica, term. 53 No -1 5
531  Lectura: Entrada anal6gica, term. 60 No -4 5
533 Lectura: Referencia externa No -1 6
534  Lectura: Cédigo de estado No 0 6
537  Lectura: Temperatura del inversor No 0 5
538 Lectura: Cédigo de alarma No 0 7
539 Lectura: Cédigo de control No 0 6
540 Lectura: Cédigo de aviso No 0 7
541  Lectura: Codigo de estado ampliado No 0 7
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AKD 2800

N© Descripcion Ajuste de fabrica 4 Indice Tipo
par.# de parametro Ajustes conv. de dato
600 Horas de funcionamiento No 73 7
601 Horas ejecutadas No 73 7
602 Contador de kWh No 2 7
603  N° puestas en marcha No 0 6
604  N° de sobrecalentamientos No 0 6
605 N° de sobretensiones No 0 6
615  Registro fallos: Cddigo de error No 0 5
616  Registro fallos: Hora No 0 7
617  Registro fallos: Valor No 0 3
618 Reset del contador de kWh Sin reset No 0 7
619 Reset contador de horas ejecutadas Sin reset No 0 5
620  Modo de funcionamiento Funcionamiento normal No 0 5
621  Placa caracteristicas: Tipo de convertidor de frecuencia No 0 9
624  Placa caracteristicas: Versién de software No 0 9
625  Placa caracteristicas: N° identific. de LCP No 0 9
626  Placa caracteristicas: N° identif. base de datos No -2 9
627  Placa caracteristicas: Version partes de potencia No 0 9
628  Placa caracteristicas: Tipo de opcién de aplicacién No 0 9
630  Placa caracteristicas: Tipo de opcién de comunicacién No 0 9
632  Placa caracteristicas: Identific. de software BMC No 0 9
633  Placa.caracteristica...ldentificacién.base.de.datos.compresor N -2 6
634  Placa caracteristicas: Identific. de unidades para comunicaco6n N 0 9
635 Placa caracteristicas: N° de parte de software No 0 9
640  Versién de software No -2 6
641 Identific. de software BMC No -2 6
642 Identific. de tarjeta de alimentacion No -2 6

4 Ajustes:

'Si" significa que este pardmetro se puede programar !

Tipo de dato:

por separado en cada uno de los cuatro Ajustes,
es decir, puede tener cuatro valores de dato
distintos. 'No’ significa que el valor de dato debe Tipo de dato  Descripcién

Indica el tipo y longitud de telegrama.

ser idéntico en todos los Ajustes. 3 Entero 16

4 Entero 32
Indice de conversién: 5 Sin signo 8
Es una cifra de conversién que se utiliza al 6 Sin signo 16
escribir o leer mediante la comunicacion serie 7 Sin signo 32
con un convertidor de frecuencia. 9 Cadena de texto

ConsulteCaracteres de dato en Comunicacion serie.
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