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Guia de eleccion

Variadores de velocidad
y arrancadores para
motores asincronos

Tipo de maquinas

Arrancadores/variadores

Rangos de tension de alimentacién
para redes de 50/60 Hz

Maquinas sencillas

Arrancadores progresivos
y arrancadores progresivos
ralentizadores

Altistart 01 Altivar 11

Monofésica 100...120 V
Monofésica 200...240 V
Trifasica 200...230 V

Monofésica 230 V
Trifésica 110...690 V

Variadores de velocidad

Altivar 31

Monofésica 200...240 V
Trifasica 200...240 V
Trifasica 380...500 V
Trifasica 525...600 V

Potencia del motor 0,37...75 kW 0,18...2,2 kW 0,18...15 kW
Arrastre Frecuencia de salida - 0,5...200 Hz 0,5...500 Hz

Tipo de control ~ Motor asincrono - Control vectorial de flujo sin captador

Motor sincrono - - -
Sobrepar transitorio - 150...170% del par 170...200% del par
nominal motor nominal motor

Funciones
Numero de funciones 1 26 50
Numero de velocidades preseleccionadas - 4 16
Numero Entradas analégicas - 1 3
de entradas/salidas Entradas l6gicas 3 4 6

Salidas analdgicas - 1 (PWM) 1

Salidas logicas 1 1 1

Salidas de relé 1 1 2
Comunicacion Integrada - - Modbus y CANopen

Opcionalmente Asociado al arrancador - DeviceNet, Ethernet TCP/IP,

Tarjetas (opcional)

Normas
y homologaciones

controlador TeSys modelo U

IEC/EN 60947-4-2
C-TICK - CSA - UL
CE - CCC

EN 50178, EN 61800-3
EN 55011 - EN 55022
clase By clase A gr.1
NOM 117 - C-TICK - CSA
UL - N998 - CE

Consultar nuestro catdlogo
“Arrancadores progresivos

Consultar nuestro catdlogo
“Variadores de velocidad
Altivar 11”

y arrancadores progresivos
ralentizadores Altistart 01”

Fipio, Profibus DP

EN 50178, EN 61800-3

EN 55011 - EN 55022:

clase A, clase B

con opcion

C-TICK - UL - N998 - CE - CSA
Consultar nuestro catdlogo

“Variadores de velocidad
Altivar 31”
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Maquinas de bombeo
y de ventilacién

Maquinas complejas
de gran potencia

Arrancadores ralentizadores
progresivos

Altistart 48

Trifasica 230...415V
Trifésica 208...690 V

4...1.200 kW

Variadores de velocidad
Industria/infraestructuras

Altivar 61

Monofésica 200...240 V
Trifésica 200...240 V
Trifasica 380...480 V

0,37...630 kW
0,5...1.600 Hz hasta 37 kW
0,5...500 Hz de 45 a 630 kW

Variadores de velocidad

Altivar 71

Monofésica 200...240 V
Trifasica 200...240 V
Trifasica 380...480 V

0,37...500 kW
0,1...1.600 Hz hasta 37 kW
0,1...500 Hz de 45 a 500 kW

Control de par TCS
(Torque Control System)

Ley cuadrética kn?, control vectorial de flujo
con o sin captador, ley tensién/frecuencia
(2 0 5 puntos), ley ahorro de energia

Control vectorial de flujo con o sin
captador, ley tensién/frecuencia
(2 0 5 puntos), ENA System

Control vectorial sin retorno de velocidad

Sobrecarga transitoria: 110...120% de la corriente
nominal del variador durante 60 s

220% del par nominal motor durante 2 s
170% durante 60 s

36 > 150 > 150

- 16 16

1 sonda PTC 2.4 2.4

4 6...20 6...20

1 1...3 1...3

2 0...8 0...8

3 2.4 2.4

Modbus Modbus y CANopen Modbus y CANopen

DeviceNet, Ethernet TCP/IP,
Fipio, Profibus DP

IEC/EN 60947-4-2
CEM clases Ay B
DNV - C-TICK - GOST
CCIB - NOM - UL - CE
CCC - CSA

Consultar nuestro catdlogo
“Arrancadores ralentizadores

progresivos Altistart 48”

Ethernet TCP/IP, Fipio, Modbus Plus, INTERBuUS,
Profibus DP, Modbus/Uni-Telway, DeviceNet,
LonWorks, METASYS N2, APOGEE FLN, BACnet
Tarjetas de extension de entradas/salidas,
tarjeta programable “Controller inside”,
tarjetas multibomba

IEC/EN 61800-5-1,

IEC/EN 61800-3 (entornos 1y 2, C1 a C3)

EN 55011, EN 55022,

IEC/EN 61000-4-2/4-3/4-4/4-5/4-6/4-11

CE, UL, CSA, DNV, C-Tick, NOM 117, GOST

Consultar nuestro catdlogo
“Variadores de velocidad Altivar 61”

Ethernet TCP/IP, Modbus/Uni-Telway, Fipio,
Modbus Plus, Profibus DP, DeviceNet, INTERBus

Tarjeta de interface de codificador
Tarjetas de comunicacion

Consultar nuestro catdlogo
“Variadores de velocidad Altivar 71”
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Presentacion Variadores de velocidad

(continuacién) para motores asincronos
Altivar 31

Aplicaciones

El variador Altivar 31 es un convertidor de frecuencia para motores asincronos trifasicos de jaula. Es resis-
tente, de dimensiones reducidas, facil de instalar y en conformidad con las normas EN 50178, IEC/EN
61800-2, IEC/EN 61800-3, certificaciones UL CSA y la marca C€.

Incluye funciones que se ajustan a las aplicaciones mas usuales, en particular:
m Manutencién (cintas transportadoras pequefas, polipastos...).

m Maquinas de envase y embalaje.

m Maquinas especiales (mezcladores, trituradores, maquinaria textil...).

m Bombas, compresores, ventiladores.

Los variadores Altivar 31 se comunican con los buses industriales Modbus y CANopen. Estos dos proto-
colos se integran de fabrica en el variador.

Los variadores Altivar 31 se suministran con un radiador para entornos normales y envolventes ventiladas.
El montaje yuxtapuesto permite ahorrar gran cantidad de espacio.

Los variadores estan disefados para potencias de motor comprendidas entre 0,18 kW y 15 kW con cuatro
tipos de alimentacion:

m De 200 V a 240 V monofasica, de 0,18 kW a 2,2 kW.

m De 200 V a 240V trifasica, de 0,18 kW a 15 kW.

m De 380V a 500 V trifasica, de 0,37 kW a 15 kW.

m De 525V a 600 V trifasica, de 0,75 kW a 15 kW.

Los variadores Altivar 31 estan referenciados con dos interfaces hombre-maquina diferentes:

m 1 ATV 31Heeee con visualizador y teclas de navegacién para los menus.

m 2 ATV 31HeeeeA con visualizador, teclas de navegacion en los menus y control local (Marcha/Parada y
potenciémetro para ajustar la consigna de velocidad).

Compatibilidad electromagnética CEM

La incorporacién de los filiros CEM de nivel A conducido y radiado en los variadores ATV 31HeeM2
y ATV 31HeeN4 facilita la instalacion y la conformidad de las maquinas para el marcado C€ de un modo
muy econémico.

Los variadores ATV 31HeeM3X y ATV 31HeeS6X se suministran sin filtro CEM. El usuario puede instalar
los filtros opcionales si se requiere la conformidad con las normas CEM.

Funciones

El variador Altivar 31 dispone de seis entradas légicas, tres entradas analégicas, una salida l6gica/analé-
gica y dos salidas de relé.

Las principales funciones integradas son las siguientes:

m Protecciones para motor y variador.

Rampas de aceleracién y deceleracion, lineales, en S, en U y personalizadas.
Mas/menos velocidad.

16 velocidades preseleccionadas.

Consignas y regulador PI.

Mando 2 hilos/3 hilos.

Légica de freno.

m Recuperacién automatica con busqueda de velocidad y rearranque automatico.
m Configuracién de fallos y de tipos de paradas.

m Memorizacién de la configuracién en el variador...

Se pueden asignar varias funciones a una misma entrada légica.

Opciones y accesorios

Las opciones y accesorios que se pueden asociar al variador Altivar 31 son las siguientes:
Resistencias de frenado.

Inductancias de linea.

Filtros de entrada CEM, atenuadores de radioperturbaciones y filtros de salida.

Placas para montaje sobre perfil 1T

Kit para ajustarse a la norma UL tipo 1.

Placa de adaptacion para sustituir un variador Altivar 28.

Se pueden asociar diferentes opciones de didlogo y de comunicacion 4, 5, 6 al variador, ver las pagi-

nas 10 y 11.
Caracteristicas: Referencias: Dimensiones: Esquemas: Funciones:
paginas 12 a 15 paginas 16 a 19 paginas 33 a 38 paginas 39 a 42 paginas 47 a 64
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Aplicaciones

El variador Altivar 31 montado en cofre responde a las aplicaciones que necesiten
un indice de proteccion IP55 en un entorno hostil.

La gama de potencias de los variadores montados en cofre esta comprendida entre
los 0,18 kW y los 15 kW. Con 2 tipos de alimentacion:

m De 220 V a 240 V monofasica, de 0,18 kW a 2,2 kW.

m De 380V a 500 V trifasica, de 0,37 kW a 15 kW.

Hasta los 2,2 kW en alimentacion monofasica y hasta 4 kW en alimentacién trifasica,
los variadores se suministran en cofre para personalizar. Para las potencias mayo-
res, los variadores se sirven en cofre estandar.

El cofre se puede instalar lo mas cerca posible del motor.

Variador en cofre para personalizar (0,18 a 4 kW)

Esta oferta permite personalizar completamente el interface hombre-maquina de un
cofre.

El cofre IP55 esta equipado con lo siguiente:

m Un variador con radiador exterior.

m Tapas desmontables para ahadir los siguientes componentes:

6 interruptor-seccionador tipo Vario o disyuntor tipo GV2.

7 3 pulsadores y/o pilotos con embellecedor de plastico @ 22 y 1 potenciémetro de
referencia de velocidad.

8 tapdn para el conector RJ45 con cable versién IP55.

9 prensaestopas para pasar los cables.

Las asociaciones (variador, disyuntor, contactor) para realizar la funcién de arran-
que motor se indican en las paginas 43 y 44.

Ejemplos de referencias:

m Interruptor-seccionador de 3 polos tipo Vario (Vee + KCe 1eZ).

m Selector de 3 posiciones fijas XB5 D33.

m Piloto luminoso XB5 AVee.

m Potenciometro 2,2 kohmios VW3 A58866.

Estas referencias se eligen en nuestros catalogos “Constituyentes de Control Indus-
trial” y “Didlogo Hombre-Maquina”.

Todos los componentes se han de solicitar por separado y el cableado debera efec-
tuarlo el usuario.

Variador en cofre estandar (5,5 a 15 kW)

El cofre esta equipado de un variador con radiador exterior y de un conector 10 para
la conexién RJ45 con un cable IP55.

Las asociaciones (disyuntor, contactor, variador) para realizar la funcién arranque
motor estan indicadas en las paginas 43 y 44.

Compatibilidad electromagnética CEM

La incorporacion de los filtros CEM de nivel A conducido y radiado en los variadores
ATV 31CeelM2 y ATV 31CeeN4 montados en cofre, facilita la instalacién y la confor-
midad de las maquinas para el marcado C€ de un modo muy econémico.

Opciones y accesorios

Las opciones y accesorios que se pueden asociar al variador Altivar 31 en cofre son
las siguientes:

m Filtros de salida e inductancias motor.

m Resistencias de frenado.

m Inductancias de linea.

m Cable IP55 equipado con RJ45 para control via Modbus.

Se pueden asociar diferentes opciones de dialogo y de comunicacién 3, 4, 5 al va-
riador; ver las paginas 10y 11.

Caracteristicas: Referencias:
paginas 12 a 15 paginas 16 a 19

Dimensiones: Esquemas: Funciones:
paginas 33 a 38 paginas 39 a 42 paginas 47 a 64
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Presentacion Variadores de velocidad

(continuacién) para motores asincronos
Altivar 31
Kit variador

Aplicaciones

El kit variador es una nueva variante de construccion propuesta en la oferta de variadores Altivar 31.

El kit variador esta constituido por los siguientes elementos:

m Elementos de un variador Altivar 31 (radiador, subconjuntos de potencia y control).

m Un filtro CEM.

m Piezas de adaptacién mecanicas.

m Juntas de estanqueidad necesarias para la instalacién en entornos dificiles (IP55).

Todo esta montado sobre un soporte de fijacion metalica, sin lateral ni carcasa de proteccion.

El kit variador Altivar 31 puede integrarse en un armario o en un cofre, o bien en un bastidor de maquina.

El kit variador esta disefiado para potencias comprendidas entre 0,18 kW y 15 kW.
Estan disponibles dos tipos de alimentacion:

m De 200 V a 240 V monofésica, de 0,18 kW a 2,2 kW.

m De 380V a 500 V trifasica, de 0,37 kW a 15 kW.

Compatibilidad electromagnética CEM

La incorporacion de los filtros CEM de nivel A conducido y radiado en los variadores ATV 31KeeM2 y
ATV 31KeeN4 facilita la instalacién y la conformidad de las maquinas para el marcado C€ de un modo muy
econdmico. Estan dimensionadas para cumplir las siguientes normas: IEC/EN 61800-3, entornos domésticos
e industriales.

Descripcion

m Kit variador para potencias < 4 kW 1.

Los elementos del variador Altivar 31 (radiador, subconjuntos de potencias y control) se fijan mediante pie-
zas mecanicas 2 de adaptacion y de proteccion.

Una placa metdlica 3 fijada en el radiador sirve de soporte para el conjunto.

Juntas de estanqueidad se adhieren alrededor de la placa.

Una vez recortado el soporte, el kit variador se fija en el fondo del armario o del cofre con ayuda de esta
placa.

Las bornas de potencias estan protegidas 5 (IP20).

m Kit variador para potencias = 5,5 kW 6.

Los elementos del variador Altivar 31 (radiador, subconjuntos de potencias y control) se fijan mediante pie-
zas mecanicas 11 de adaptacion y de proteccion.

La placa metalica de soporte de todos los elementos 7 esta equipada con escuadras 10 para fijar el armario
o el cofre.

Las juntas de estanqueidad 8 se adhieren alrededor de la placa.

Detras de la placa se fijan dos ventiladores bajo el radiador.

Se han previsto taladros de fijacién complementarios 9 para el montaje de componentes (disyuntor tipo
GV2, interruptor-seccionador tipo Vario, contactor, placa complementaria...).

Los kits variador se suministran con los siguientes elementos:
m Una plantilla de taladrado y de corte para facilitar el montaje.
m Una guia de explotacion para la instalaciéon con todas las recomendaciones y precauciones de montaje.

Opciones y accesorios

Las opciones y accesorios que se pueden asociar al kit variador Altivar 31 son las siguientes:
m Resistencias de frenado.

m Inductancias de linea.

m Filtros de salida e inductancias motor.

Se pueden asociar diferentes opciones de dialogo y de comunicacion 12, 13, 14 al variador; ver las pa-

ginas 10y 11.
Caracteristicas: Referencias: Dimensiones: Esquemas: Funciones:
paginas 12 a 15 paginas 16 a 19 paginas 33 a 38 paginas 39 a 42 paginas 47 a 64
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Presentacion

Variadores de velocidad

para motores asincronos
Altivar 31
Opciones de dialogo

El variador Altivar 31 se comunica con las siguientes opciones:
m Terminal remoto.

m Software de programacion PowerSuite.

m Bridge Ethernet/Modbus.

m Pasarelas de comunicacion (ver pagina 29).

La comunicacion ofrece acceso a las funciones de configuracién, ajuste, control y
sefalizacion del variador.

Terminal remoto

El Altivar 31 puede conectarse a un terminal remoto.

Un terminal remoto puede instalarse en una puerta de armario con una estanqueidad
IP65 en la parte frontal.

El terminal ofrece acceso a las mismas funciones que el visualizador y las teclas in-
tegradas en el variador (ver pagina 48).

Se puede utilizar:

m Para controlar, ajustar y configurar el variador a distancia.

m Para la senalizacion visible a distancia.

m Para memorizar y telecargar configuraciones; se pueden memorizar hasta 4 fiche-
ros de configuracion.

Descripcion
1 Visualizador:

O 4 digitos de “7 segmentos” visibles a 5 m.
O Visualizacién de valores numéricos y cédigos.
1 O La memorizacion se acompafa del parpadeo del visualizador.
O Visualizador intermitente en caso de fallo del variador.
2 Utilizacion de las teclas:
2 O Flechas de navegaciéon y ENT, ESC para los ajustes y las configuraciones.
o Tecla FWD/REV: inversién del sentido de rotacion del motor.
O Tecla RUN: orden de marcha del motor.
O Tecla STOP/RESET: orden de parada del motor o rearme de fallos del variador.
Caracteristicas: Referencias: Dimensiones: Esquemas: Funciones:
paginas 12 a 15 paginas 16 a 19 péaginas 33 a 38 péaginas 39 a 42 paginas 47 a 64
10 Schneider Electric



Presentacion

Variadores de velocidad

para motores asincronos
Altivar 31
Opciones de comunicacion

563019

563017

563018

LA9 P307

Software de programacion PowerSuite

Las soluciones de didlogo avanzado PowerSuite presentan las siguientes ventajas:

m Visualizacion clara de los mensajes y en varios idiomas.

m Preparacioén del trabajo en la oficina técnica sin que el Altivar se conecte al PC.

m Copia de las configuraciones y los ajustes en disquete o en el disco duro, asi como su telecarga en el
variador.

m Posibilidad de edicion en papel.

m Lectura de los ficheros almacenados del Altivar 28 para transferirlos al Altivar 31.

Ver las paginas 30 a 32.

Bridge Ethernet/Modbus

El Altivar 31 se puede conectar a una red Ethernet a través de un bridge Ethernet/Modbus.
La comunicacién a través de Ethernet esta destinada principalmente a las aplicaciones de:
m Coordinacién entre autématas programables.

m Supervision local o centralizada.

m Comunicacién con la informatica de gestion de produccion.

m Comunicacién con entradas/salidas remotas.

m Comunicacioén con productos de control industrial.

Ver las paginas 28 y 29.

Nota: Se debe tener en cuenta que el bridge Ethernet/Modbus 174 CEV 300 20 no polariza el bus, como el ATV31
tampoco realiza dicha polarizacién; es necesario incluir algiin elemento de polarizacién en la red.

Pasarelas de comunicacion

El Altivar 31 se puede conectar a diferentes buses de comunicacion mediante las siguientes pasarelas:
m Fipio/Modbus.

m DeviceNet/Modbus.

m Profibus DP/Modbus.

Ver las paginas 28 y 29.

Caracteristicas:
paginas 12 a 15

Referencias: Dimensiones: Esquemas: Funciones:
paginas 16 a 19 péaginas 33 a 38 péaginas 39 a 42 paginas 47 a 64
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Caracteristicas

Variadores de velocidad

para motores asincronos
Altivar 31

Entorno
Conformidad con las normas

Los variadores Altivar 31 se han desarrollado respetando los niveles mas severos de
las normas internacionales y las recomendaciones sobre equipos eléctricos de control
industrial (IEC, EN):

baja tensién EN 50178, inmunidad CEM y CEM de emisiones conducidas y radiadas

Inmunidad CEM

IEC/EN 61000-4-2 nivel 3

IEC/EN 61000-4-3 nivel 3

IEC/EN 61000-4-4 nivel 4

IEC/EN 61000-4-5 nivel 3 (parte de potencia)
IEC/EN 61800-3, entornos 1y 2

CEM emisiones conducidas y radiadas para variadores

Todos

IEC/EN 61800-3, entornos: 2 (red industrial) y 1 (red publica) con distribucién
restringida

ATV 31H018M2...HU15M2,
ATV 31C018M2...CU15M2,
ATV 31H037N4...HU40N4,
ATV 31C037N4...CU40N4

EN 55011 clase A grupo 1, EN 61800-3 categoria C2
Con filtro CEM adicional:
m EN 55022 clase B grupo 1, EN 61800-3 categoria C1

ATV 31HU22M2,
ATV 31CU22M2,
ATV 31HU55N4...HD15N4,
ATV 31CU55N4...CD15N4

EN 55011 clase A grupo 2, EN 61800-3 categoria C3
Con filtro CEM adicional (1):

m EN 55022 clase A grupo 1, EN 61800-3 categoria C2
m EN 55022 clase B grupo 1, EN 61800-3 categoria C1

ATV 31H018M3X...HD15M3X,
ATV 31H075S6X....HD15S6X

Con filtro CEM adicional (1):
m EN 55011 clase A grupo 1, EN 61800-3 categoria C2
m EN 55022 clase B grupo 1, EN 61800-3 categoria C1

Marcado C€

Los variadores estan marcados C€ en virtud de las directivas europeas de baja tensién
(73/23/CEE y 93/68/CEE) y CEM (89/336/CEE)

Homologaciones Todos C-Tick
ATV 31H/K , ATV 31H X, UL, CSA, NOM 117
ATV 31C...M2,

ATV 31C037N4...CU40N4

Grado de proteccion ATV 31HeeeM2, ATV 31HeeeN4,

ATV 31HeeeM3X, ATV 31HeeeS6X

IP31 e IP41 en la parte superior e IP21 en el nivel de las bornas de conexién
IP20 sin el obturador de la parte superior de la carcasa

ATV 31CeeeM2, ATV 31CeeeN4 IP55
Grado de contaminacion 2
Tratamiento climatico TI

Resist. a las vibraciones Variador sin opcién carril 11

Segun IEC/EN 60068-2-6: 1,5 mm pico a pico de 3a 13 Hz, 1 gde 13 a 150 Hz

Resistencia a los choques

15 g durante 11 ms segun IEC/EN 60068-2-27

Humedad relativa

%

Del 5 al 95% sin condensacién ni goteo, segun IEC 60068-2-3

Temperatura ambiente Para almacenamiento ‘C —25...470
g“;‘a‘fgmmo del Para funcionamiento
P ATV 31Heee ‘C —10...+50 sin desclasificaciéon con el obturador de proteccién sobre el variador.
—10...+60 con desclasificacion sin el obturador de proteccién sobre el variador
(ver curvas de desclasificacion en pag. 41).
ATV 31C/Keee ‘C —10...+40 sin desclasificacién
Altitud maxima de utilizacion m 1.000 sin desclasificacion (por encima de este valor, desclasificando la corriente de
un 1% por cada 100 m adicionales)
Posicion de funcionamiento 10° 10°
Inclinacién maxima permanente con respecto a la posicién vertical P
normal de montaje \
Caracteristicas de accionamiento
Rango de frecuencia de salida Hz 0...500
Frecuencia de corte kHz 2...16 ajustable en funcionamiento
Gama de velocidad 1...50

Sobrepar transitorio

170...200% del par nominal del motor (valor tipico)

Par de frenado Con resistencia de frenado

100% del par nominal del motor permanentemente y hasta 150% durante 60 s

Sin resistencia de frenado

Valor del par nominal del motor (valor tipico) en funcién de los calibres:
30% para > ATV 31eU15e0

50% para < ATV 31eU1500@

100% para s ATV 31e075e@

150% para < ATV 31e018M2

Corriente transitoria maxima

150% de la corriente nominal del variador durante 60 segundos (valor tipico)

Ley tension/frecuencia

Control vectorial de flujo sin captador con sefial de mando motor

de tipo PWM (Pulse width modulation)

Ajuste de fabrica para la mayoria de las aplicaciones de par constante

Opciones posibles: leyes especificas para bombas y ventiladores, ahorro de energia
o par constante U/f para motores especiales

Ganancias del bucle de frecuencia

Ajuste de fabrica con la estabilidad y la ganancia del bucle de velocidad
Opciones posibles para maquinas de par elevado resistente o gran inercia, o para
magquinas de ciclos rapidos

Compensacion de deslizamiento

Automatica con cualquier carga. Posibilidad de eliminacién o ajuste

(1) Ver la tabla en pagina 23 para comprobar la longitud de cable autorizada.

Referencias:
paginas 16 a 19
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Caracteristicas

(continuacion)

Variadores de velocidad

para motores asincronos
Altivar 31

Caracteristicas eléctricas

Alimentacion Tension Vv 200 —15% ... 240 +10% monoféasica para ATV 31eeeeM2
200 —15% ... 240 +10% trifasica para ATV 31e
380 —15% ... 500 +10% trifasica para ATV 31eeeeN4
525 —5% ... 600 +10% trifasica para ATV 31eeeeS6X
Frecuencia Hz 50 5% ... 60 +5%
Corriente de cortocircuito Para variadores
presumible ICC ATV 31e000M?2 A <1.000 (ICC en el punto de conexién) para alimentacién monofasica
ATV 31H018M3X...HU40M3X, A <5.000 (ICC en el punto de conexién) para alimentacion trifasica
ATV 31H/C/K037N4...H/C/KU40N4,
ATV 31H075S6X...HU40S6X
ATV 31HU55M3X...HD15M3X, A <22.000 (ICC en el punto de conexion) para alimentacién trifasica
ATV 31HU55N4...HD15N4,
ATV 31CU55N4...CD15N4,
ATV 31KU55N4...KD15N4,
ATV 31HU55S6X...HD15S6X
Tensién de salida Tensi6on maxima trifasica igual a la tension de la red de alimentacion
Capacidad maximade  Para variadores
conexion y par de apriete ATV 31H/C/K018M2...H/C/K075M2, 2,5 mm2 (AWG 14)
de las bornas de ATV 31H018M3X...HU15M3X 0,8 Nm
Zamentacion, del Molon ATV 31H/C/KU11M2... HIC/KU22M2, 5 mm?2 (AWG 10)
del bus continuo ATV 31HU22M3X...HU40M3X, 1,2 Nm
y ATV 31H/C/K037N4...H/C/KU40N4,
ATV 31H075S6X...HU40S6X
ATV 31HU55M3X, HU75M3X, 16 mm?2 (AWG 6)
ATV 31H/C/KU55N4, H/C/KU75N4, 2,2Nm
ATV 31HU55S6X, HU75S6X
ATV 31HD11M3X, HD15M3X, 25 mm?2 (AWG 3)
ATV 31H/C/KD11N4, H/C/KD15N4, 4 Nm
ATV 31HD11S6X, HD15S6X
Aislamiento galvanico Aislamiento galvanico entre potencia y control (entradas, salidas, alimentaciones)
Fuentes internas de Protegidas contra los cortocircuitos y las sobrecargas:
alimentacion disponibles m 1 alimentacién +10 V (0/+8%) para el potenciémetro de consigna (2,2 a 10 k<),
corriente maxima 10 mA
m 1 alimentaciéon +24 V (min. 19 V, max. 30 V) para las entradas l6gicas, corriente
maxima 100 mA
Entradas analégicas Al Entrada analégica en tensién 0...+10 V, impedancia 30 kQ, tensién maxima de no
configurables destruccion 30 V
Al2 Entrada analégica en tensién bipolar £10 V, impedancia 30 k€, tensién maxima de no
destruccién 30 V
AI3 Entrada analégica en corriente X-Y mA en programando X e Y de 0 a 20 mA, con
impedancia 250 Q
AIP: referencia de potenciémetro exclusivamente para ATV31eeeA
Duracién maxima del muestreo: 8 ms
Resolucion de 10 bits
Precision * 4,3%
Linealidad + 0,2% del valor maximo
Utilizacién:
m 100 m como méaximo con cable blindado
B 25 m como maximo con cable no blindado
Salida analdgica 1 salida analégica asignable AOV y AOC
configurable en tension, Estas salidas no pueden utilizarse al mismo tiempo
corriente y salida AQV Salida analdgica en tensién 0...+10 V, impedancia de carga min. 470 Q
logica Resolucién de 8 bits, precision +1%, linealidad + 0,2%
AOC Salida analégica en corriente 0...20 mA, impedancia de carga max. 800 Q
Resolucién 8 bits, precision +1%, linealidad +0,2%
Esta salida analégica AOC se puede configurar como salida légica 24 V, 20 mA max.,
impedancia de carga min. 1,2 kQ
Duracién max. del muestreo: 8 ms
Salidas de relés R1A, R1B, R1C 1 salida l6gica de relé, un contacto "NC" y un contacto "NA" con punto comin
configurables Poder de conmutacién minimo: 10 mA para-=5V
Poder de conmutacién maximo:
m En cargaresistiva (cos =1y L/R=0ms):5 Apara~ 250V 0-=30V
m En cargainductiva (cos ¢ =0,4yL/R=7ms):2 Apara~. 250V 0-=30V
Duracién max. del muestreo: 8 ms
Conmutacién: 100.000 maniobras
R2A, R2B 1 salida l6gica de relé, un contacto "NC", contacto abierto en fallo
Poder de conmutacién minimo: 10 mA para-—=5V
Poder de conmutacién maximo:
m En carga resistiva (cos ¢ =1y L/R=0ms):5Apara~ 250V 0-—=30V
m En cargainductiva (cos ¢ =0,4yL/R=7ms):2 Apara~. 250V 0-=30V
Duracién max. del muestreo: 8 ms
Conmutacién: 100.000 maniobras
Presentacion: Referencias: Dimensiones: Esquemas: Funciones:
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Caracteristicas
(continuacion)

Variadores de velocidad

para motores asincronos
Altivar 31

Caracteristicas eléctricas (continuacion)
Entradas légicas LI LI1...LI6

6 entradas l6gicas programables

Impedancia 3,5 kQ

Alimentacién +24 V interna o0 24 V externa (min. 19 V, max. 30 V)

Intensidad maxima: 100 mA

Duracién méax. del muestreo: 4 ms

La multiasignacién permite combinar varias funciones en una misma entrada
(exemplo: LI1 asignada a marcha adelante y velocidad preseleccionada 2, LI3
asignada a marcha atras y velocidad preseleccionada 3)

Légica positiva

Estado 0 si < 5 V o entrada légica no cableada, estado 1 si> 11V

Légica negativa

Estado 0 si > 19 V o entrada légica no cableada, estado 1 si <13V

Posicién CLI

Conexién con salida de autématas programables (ver esquema en pagina 41)

Capacidad maxima de conexién y par de apriete de las
entradas/salidas

2,5 mm2 (AWG 14)
0,6 Nm

Rampas de aceleracion y de deceleracion

Forma de las rampas:

m Lineales, ajustables por separado de 0,1 2 999,9 s

m En S, en U o personalizadas

Adaptaciéon automatica del tiempo de rampa de deceleracién en caso de
rebasamiento de las posibilidades de frenado, posibilidad de eliminar esta adaptacién
(uso de una resistencia de frenado)

Frenado de parada

Por inyeccion de corriente continua:

m Mediante orden en una entrada légica programable

m Automaticamente desde que la frecuencia de salida estimada es < 0,5 Hz, duracién
ajustable de 0 a 30 s o permanente, corriente ajustable de 0 a 1,2 In

Principales protecciones y seguridades del variador

Proteccion térmica contra los calentamientos excesivos

Proteccion contra los cortocircuitos entre las fases del motor

Proteccion contra los cortes de fases de entrada

Proteccion contra los cortes de fases del motor

Proteccion contra las sobreintensidades entre las fases de salida y tierra
Seguridades de sobretension y subtension de red

Seguridad de ausencia de fase de red, en trifasica

Proteccion del motor
(ver pagina 49)

Proteccion térmica integrada en el variador por calculo permanente de [2t

Resistencia dieléctrica

Entre bornas de tierra y potencia

— 2.040 V para ATV 31eeeeM2 y M3X, —— 2.410 V para ATV 31eeeeN4,
— 2.550 V para ATV 31eeeeS6X

Entre bornas de tierra y potencia

~~ 2.880 V para ATV 31eeeeM2 y M3X, ~. 3.400 V para ATV 31eeeeN4,
~~ 3.600 V para ATV 31eeeeS6X

Resistencia de aislamiento de tierra

> 500 MQ (aislamiento galvanico) -—— 500 V durante 1 minuto

Senalizacion

1 piloto rojo en la parte frontal: el piloto encendido sefiala la presencia de tension
en el variador

Visualizacion codificada mediante 4 visualizadores de 7 segmentos con visualizaciéon
del estado del bus CANopen (RUN y ERR)

Resolucion de frecuencia Visualizadores Hz 0,1
Entradas analégicas Hz 0,1...100 Hz (calcular (gran velocidad - pequefia velocidad)/1.024)
Constante de tiempo durante un cambio de consigna ms 5)
Comunicacion Modbus y CANopen estan integrados en el variador y disponibles a través de un
conector tipo RJ45
Modbus Enlace serie multipunto RS485
Modbus en modo RTU
Servicios admitidos: cédigos de funciones en decimal 03, 06, 16, 23 y 43
Difusién general
Numero de direcciones: la direccion del variador se puede configurar mediante el
terminal integrado de 1 a 247
Numero maximo de Altivar 31 conectados: 31
Velocidad de transmision: 4.800, 9.600 o 19.200 bits/s
Utilizacién para la conexién:
m Del terminal remoto (opcional)
m Del software de programacion PowerSuite
m De un autémata programable
m De una tarjeta con microprocesador
m DeunPC
CANopen Para conectar el variador ATV31 al bus CANopen, utilizar el adaptador
VW3 CANTAP2
Servicios admitidos:
m Intercambio implicito de Process Data Object
—2 PDO segun modo Velocity DSP 402
— 2 PDO configurables (datos y tipo de transmision).
—Los PDO pueden intercambiarse entre esclavos.
m Intercambio implicito de los Service Data Object
—1 SDO en recepcion y 1 SDO en emision
m Mensajes Boot-up, mensajes Emergency, Node guarding y Heartbeat productor y
consumidor, Sync y NMT
Numero de direcciones: la direccién del variador se puede configurar mediante el
terminal integrado de 1 a 127
Numero maximo de Altivar 31 conectados: 127
Velocidad de transmision: 10, 20, 50, 125, 250, 500 kbits/s o 1 Mbits/s
Presentacion: Referencias: Dimensiones: Esquemas: Funciones:
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Caracteristicas (continuacion)
y funciones particulares

Variadores de velocidad

para motores asincronos
Altivar 31

Mn
2,25

1,75
17 3

1,50

1,25 s

0,95 ~ .
0,75 S S

0,50

0,25

0
0 25/30 50/60 75/90 100/120 Hz

1 Motor autoventilado: par util permanente (1).

2 Motor motoventilado: par util permanente.

3 Sobrepar transitorio 1,7 a 2 Mn.

4 Par en sobrevelocidad con potencia constante (2).

KM1
—##— Altivar 31 % M

t1 > 500 ms t2

1
KM1 0 t

KM1: contactor

t1: tiempo de apertura de KM1 (motor en rueda libre)
t2: aceleracién con rampa

N: velocidad

Ejemplo de corte del contactor aguas abajo.

Caracteristicas de par (curvas tipicas)

Las curvas siguientes definen el par permanente y el sobrepar transitorio disponi-
bles, bien con un motor autoventilado, bien con un motor motoventilado. La diferen-
cia reside Unicamente en la capacidad del motor para suministrar un par permanente
importante a velocidades inferiores a la mitad de la velocidad nominal.

Funciones particulares

Utilizacion con un motor de potencia diferente del calibre del variador

El equipo puede alimentar cualquier motor de potencia inferior a aquella para la que
ha sido disehado.

Para las potencias de motores ligeramente superiores al calibre del variador, asegu-
rarse de que la corriente absorbida no supera la corriente de salida permanente del
variador.

Ensayo en motor de baja potencia o sin motor

En un entorno de test o de mantenimiento, el variador se puede comprobar sin re-
currir a un motor equivalente al calibre del variador (en particular para los variadores
de gran potencia). Esta utilizacion requiere desactivar la deteccion de pérdida de
fase del motor.

Asociacion de motores en paralelo

La corriente nominal del variador debe ser superior o igual a la suma de las corrien-
tes de los motores a conectar al variador.

En este caso, es necesario prever para cada motor una proteccién térmica externa
por sondas o relé térmico tipo LR2, relé de elementos bimetalicos dimensionado
para 1,2 x la corriente nominal del motor.

Si el numero de motores en paralelo es superior o igual a 3, se recomienda instalar
una inductancia entre el variador y los motores.

Conmutacién del motor en la salida del variador

La conmutacién puede realizarse con el variador enclavado o sin enclavar. Sila con-
mutacién se hace al vuelo (variador desenclavado), el motor se acelera hasta la ve-
locidad de consigna sin sacudidas y siguiendo la rampa de aceleracién.

Para este uso, es necesario configurar la recuperacion automatica (“recuperacion al
vuelo”) y activar la funcién que gestiona la presencia de un contactor aguas abajo.
Anadir ferritas en la salida del variador, ver pagina 27.

Aplicaciones tipicas: corte de seguridad en salida del variador, funcién “by-pass”,
conmutacion de motores en paralelo.

Recomendaciones de uso: sincronizar el mando del contactor aguas abajo con el
de un control de parada en rueda libre del variador con entrada légica.

(1) En potencias < 250 W, la desclasificacién es menos importante (20% en vez del 50% en fre-
cuencia muy baja).

(2) La frecuencia nominal del motor y la frecuencia maxima de salida pueden ajustarse de 40 a
500 Hz.

Nota: consultar con el fabricante las posibilidades mecanicas de sobrevelocidad del motor ele-
gido.
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Referencias

Variadores de velocidad
para motores asincronos

Altivar 31

531248

531249

ATV 31HU40M3X

531250

ATV 31HU75N4

531251

ATV 31HD15N4A

Variadores con radiadores (rango de frecuencia de 0,5 a 500 Hz)

Motor Red Altivar 31
Potencia Corriente de Potencia Icc linea Coriente  Corriente  Potencia  Referencia (5) Peso
indicada enla linea (2) aparente presu- nominal transitoria disipada
placa (1) mible max. con carga

enU1 enU2(3) max. (4) 4kHz ggrsante nominal
kW HP A A kVA kA A A w kg
Tension de alimentacién monofasica: 200...240 V 50/60 Hz, con filtros CEM integrados
0,18 0,25 3,0 25 0,6 1 1,5 2,3 24 ATV 31H018M2 (6) 1,500
0,37 0,5 53 4,4 1 1 3,3 5 41 ATV 31HO37M2 (6) 1,500
0,55 0,75 6,8 5,8 1,4 1 3,7 5,6 46 ATV 31H055M2 (6) 1,500
0,75 1 8,9 7,5 1,8 1 4.8 7,2 60 ATV 31H075M2 (6) 1,500
1,1 1,5 12,1 10,2 2,4 1 6,9 10,4 74 ATV 31HU11M2 (6) 1,800
1,5 2 15,8 13,3 3,2 1 8 12 90 ATV 31HU15M2 (6) 1,800
2,2 3 21,9 184 4.4 1 11 16,5 123 ATV 31HU22M2 (6) 3,100
Tension de alimentacion trifasica: 200...240 V 50/60 Hz, sin filtro CEM (7)
0,18 0,25 2,1 1,9 0,7 5 1,5 2,3 23 ATV 31H018M3X (6) 1,300
0,37 0,5 3,8 3,3 1,3 5 3,3 5 38 ATV 31HO37M3X (6) 1,300
0,55 0,75 49 42 1,7 5 3,7 5,6 43 ATV 31H055M3X (6) 1,300
0,75 1 6,4 5,6 2,2 5 4,8 7,2 55 ATV 31H075M3X (6) 1,300
1.1 1,5 8,5 7,4 3 5 6,9 10,4 71 ATV 31HU11M3X (6) 1,700
1,5 2 11,1 9,6 3,8 5 8 12 86 ATV 31HU15M3X (6) 1,700
2,2 3 149 18 5,2 5 11 16,5 114 ATV 31HU22M3X (6) 1,700
3 - 19,1 16,6 6,6 5 13,7 20,6 146 ATV 31HU30M3X (6) 2,900
4 5 242 21,1 8,4 5 17,5 26,3 180 ATV 31HU40M3X (6) 2,900
55 7,5 36,8 32 12,8 22 27,5 41,3 292 ATV 31HU55M3X (6) 6,400
7,5 10 46,8 40,9 16,2 22 33 49,5 388 ATV 31HU75M3X (6) 6,400
11 15 63,5 55,6 22 22 54 81 477 ATV 31HD11M3X (6) 10,500
15 20 82,1 71,9 28,5 22 66 99 628 ATV 31HD15M3X (6) 10,500
Tension de alimentacion trifasica: 380...500 V 50/60 Hz, con filtros CEM integrados
0,37 0,5 2,2 1,7 1,5 5 1,5 2,3 32 ATV 31HO37N4 (6) 1,800
0,55 0,75 28 22 1,8 5 1,9 2,9 37 ATV 31H055N4 (6) 1,800
0,75 1 3,6 2,7 2,4 5 2,3 3,5 41 ATV 31HO75N4 (6) 1,800
1,1 1,5 49 3,7 3,2 5 3 4.5 48 ATV 31HU11N4 (6) 1,800
1,5 2 6,4 4.8 4.2 5 41 6,2 61 ATV 31HU15N4 (6) 1,800
2,2 3 8,9 6,7 59 5 55 8,3 79 ATV 31HU22N4 (6) 3,100
3 - 10,9 83 71 5 7.1 10,7 125 ATV 31HU30N4 (6) 3,100
4 5 13,9 10,6 9,2 5 9,5 14,3 150 ATV 31HU40N4 (6) 3,100
55 7,5 21,9 16,5 15 22 14,3 21,5 232 ATV 31HU55N4 (6) 6,500
7,5 10 27,7 21 18 22 17 25,5 269 ATV 31HU75N4 (6) 6,500
11 15 37,2 284 25 22 27,7 41,6 397 ATV 31HD11N4 (6) 11,000
15 20 48,2 36,8 32 22 33 49,5 492 ATV 31HD15N4 (6) 11,000
Tension de alimentacion trifasica: 525...600 V 50/60 Hz, sin filtro CEM (7)
0,75 1 2,8 2,4 2,5 5 1,7 2,6 36 ATV 31H075S6X 1,700
1,5 2 4.8 4.2 4.4 5 2,7 41 48 ATV 31HU15S6X 1,700
2,2 3 6,4 5,6 5,8 5 3,9 59 62 ATV 31HU22S6X 2,900
4 5 10,7 9,3 9,7 5 6,1 9,2 94 ATV 31HU40S6X 2,900
55 7,5 16,2 14,1 15 22 9 13,5 133 ATV 31HU55S6X 6,200
7,5 10 21,3 185 19 22 11 16,5 165 ATV 31HU75S6X 6,200
11 15 27,8 244 25 22 17 25,5 257 ATV 31HD11S6X 10,000
15 20 36,4 31,8 33 22 22 33 335 ATV 31HD15S6X 10,000

(1) Estas potencias corresponden a una frecuencia de corte maxima de 4 kHz, en utilizacién en régimen permanente. La fre-
cuencia de corte se puede ajustar de 2 a 16 kHz.
Superados los 4 kHz, debe aplicarse una desclasificacion en la corriente nominal del variador y la corriente nominal del motor
no debera superar este valor: ver las curvas de desclasificacion en pagina 41.
(2) Valor tipico para un motor de 4 polos y una frecuencia de corte maxima de 4 kHz, sin inductancia de linea adicional para
la corriente de linea presumible max.

(3) Tensién nominal de alimentacién, min. U1, max. U2 (200-240 V; 380-500 V; 525-600 V).

(4) Para solicitar un variador con potenciémetro, afiadir una A al final de la referencia del variador elegido.
Ejemplo: ATV 31HO18M2A.
(5) Para solicitar un variador destinado a la aplicacién de guiado, afiadir una T al final de la referencia del variador elegido.
Ejemplo: ATV 31H018M2T.
(6) Si Icc de linea es superior a los valores de la tabla, es necesario afadir las inductancias de linea, ver paginas 22 y 23.
(7) Filtro CEM opcional, ver paginas 24 y 25.
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531252

Referencias
(continuacion)

Variadores de velocidad

para motores asincronos
Altivar 31
Variadores en cofre

ATV 31CU75N4

Variadores en cofre (rango de frecuencias de 0,5 a 500 Hz)

Motor Red Altivar 31
Potencia Corriente Potencia Icclinea Corriente Corriente  Potencia  Referencia (4) Peso
indicada en de linea (2) aparente presu- nominal transitoria  disipada
la placa (1) enU1 enU2 mible 4 kHz max. con carga
max. (3) durante nominal
60 s
kW HP A A kVA kA A A w kg

Tension de alimentacidon monofasica: 200...240 V (5) 50/60 Hz con filtros CEM integrados

0,18 0,25 3 2,5 0,6 1 1,5 2,3 24 ATV 31C018M2 (6) 6,300
0,37 0,5 5,3 4,4 1 1 3,3 5 41 ATV 31C037M2 (6) 6,300
0,55 0,75 6,8 5,8 1,4 1 3,7 5,6 46 ATV 31C055M2 (6) 6,300
0,75 1 8,9 7,5 1,8 1 4,8 7,2 60 ATV 31C075M2 (6) 6,300
1,1 1,5 12,1 10,2 2,4 1 6,9 10,4 74 ATV 31CU11M2 (6) 8,800
1,5 2 158 13,3 3,2 1 8 12 90 ATV 31CU15M2 (6) 8,800
2,2 3 219 184 4,4 1 11 16,5 123 ATV 31CU22M2 (6) 10,700

Tension de alimentacion trifasica: 380...500 V (5) 50/60 Hz con filtros CEM integrados

0,37 0,5 2,2 1,7 1,5 5 1,5 2,3 32 ATV 31C037N4 (6) 8,800
0,55 0,75 2,8 2,2 1,8 5 1,9 2,9 37 ATV 31C055N4 (6) 8,800
0,75 1 3,6 2,7 2,4 5 2,3 3,5 41 ATV 31C075N4 (6) 8,800
1,1 1,5 4,9 3,7 3,2 5 3 4,5 48 ATV 31CU11N4 (6) 8,800
1,5 2 6,4 4,8 4,2 5 4.1 6,2 61 ATV 31CU15N4 (6) 8,800
2,2 3 8,9 6,7 5,9 5 55 8,3 79 ATV 31CU22N4 (6) 10,700
3 - 109 83 71 5 7.1 10,7 125 ATV 31CU30N4 (6) 10,700
4 5 13,9 10,6 9,2 5 9,5 14,3 150 ATV 31CU40N4 (6) 10,700
55 7,5 21,9 16,5 15,0 22 14,3 21,5 232 ATV 31CU55N4 23,600
7,5 10 27,7 21,0 18,0 22 17,0 25,5 269 ATV 31CU75N4 23,600
11 15 372 284 25,0 22 27,7 41,6 397 ATV 31CD11N4 32,500
15 20 48,2 36,8 32,0 22 33,0 49,5 492 ATV 31CD15N4 32,500

(1) Estas potencias corresponden a una frecuencia de corte maxima de 4 kHz, se utiliza en régimen permanente. La frecuencia
de corte se puede ajustar de 2 a 16 kHz.

Superados los 4 kHz, debe aplicarse una desclasificacion a la corriente nominal del variador y la corriente nominal del motor no
deberéa superar este valor: ver las curvas de desclasificacion en pagina 41.

(2) Valor tipico para un motor de 4 polos y una frecuencia de corte maxima de 4 kHz, sin inductancia de linea adicional para la
corriente de linea presumible méax.

(3) Tensién nominal de alimentacion, min. U1, max. U2 (200-240 V; 380-500 V).

(4) Para solicitar un variador destino a la aplicacién de guiado, afiadir una T al final de la referencia del variador elegido.
Ejemplo: ATV 31C018M2T.

(5) Si Icc de linea es superior a los valores de la tabla, es necesario afnadir las inductancias de linea, ver paginas 22 y 23.

(6) Los variadores de velocidad ATV 31C18M2 a ATV 31CU40N4 se suministran en cofre a personalizar para aplicaciones listas
para utilizar en arranque motor.

Presentacion:
paginas 4 a 11

Funciones:
paginas 47 a 64

Dimensiones:
paginas 33 a 38

Caracteristicas:
paginas 12 a 15

Esquemas:
paginas 39 a 42

Schneider Electric

7



Referencias
(continuacion)

Variadores de velocidad
para motores asincronos

Altivar 31
Kit de variador

DF531254

ATV 31KeeeM2

DF531255

ATV 31KeeeN4

Kit de variador (rango de frecuencia de 0,5 a 500 Hz)

Motor Red Altivar 31
Potencia Corriente Potencia lIcclinea Corriente Corriente  Potencia  Referencia (4) Peso
indicada en de linea (2) aparente presu- nominal transitoria disipada
la placa (1) enU! enU2 mible 4 kHz max. con carga

max. (3) durante nominal

60 s

kW HP A A KVA kA A A w kg
Tension de alimentacién monofasica: 200...240 V (5) 50/60 Hz con filtros integrados
0,18 0,25 3 25 0,6 1 1,5 2,3 24 ATV 31K018M2 6,300
0,37 0,5 53 4,4 1 1 3,3 5 41 ATV 31K037M2 6,300
0,55 0,75 6,8 5,8 1,4 1 3,7 5,6 46 ATV 31K055M2 6,300
0,75 1 8,9 7.5 1,8 1 4.8 7,2 60 ATV 31K075M2 6,300
1,1 1,5 12,1 10,2 2,4 1 6,9 10,4 74 ATV 31KU11M2 8,800
1,5 2 15,8 13,3 3,2 1 8 12 90 ATV 31KU15M2 8,800
2,2 3 21,9 18,4 4.4 1 11 16,5 123 ATV 31KU22M2 10,700
Tension de alimentacion trifasica: 380...500 V (5) 50/60 Hz con filtros integrados
0,37 0,5 2,2 1,7 1,5 5 1,5 2,3 32 ATV 31K037N4 8,800
0,55 0,75 2,8 2,2 1,8 5 1,9 2,9 37 ATV 31K055N4 8,800
0,75 1 3,6 2,7 2,4 5 23 3,5 41 ATV 31K075N4 8,800
11 1,5 4,9 3,7 3,2 5 3 4,5 48 ATV 31KU11N4 8,800
1,5 2 6,4 4.8 4.2 5 41 6,2 61 ATV 31KU15N4 8,800
2,2 3 8,9 6,7 59 5 55 8,3 79 ATV 31KU22N4 10,700
3 - 109 83 71 5 71 10,7 125 ATV 31KU30N4 10,700
4 5 13,9 10,6 9,2 5 9,5 14,3 150 ATV 31KU40N4 10,700
55 7,5 21,9 16,5 15 22 14,3 21,5 232 ATV 31KU55N4 16,500
7,5 10 27,7 21 18 22 17 25,5 269 ATV 31KU75N4 16,500
11 15 372 284 25 22 27,7 41,6 397 ATV 31KD11N4 23,000
15 20 48,2 36,8 32 22 33 49,5 492 ATV 31KD15N4 23,000

(1) Estas potencias corresponden a una frecuencia de corte maxima de 4 kHz, en utilizacién en régimen permanente. La frecuen-

cia de corte se puede ajustar de 2 a 16 kHz.

Superados los 4 kHz, debe aplicarse una desclasificacion a la corriente nominal del variador y la corriente nominal del motor no
deberé superar este valor: ver las curvas de desclasificacion en pagina 41.
(2) Valor tipico para un motor de 4 polos y una frecuencia de corte maxima de 4 kHz, sin inductancia de linea adicional para la

corriente de linea presumible max.

(8) Tensién nominal de alimentacién, min. U1, max. U2 (200-240 V; 380-500 V).
(4) Para solicitar un variador destinado a la aplicacién de guiado, afiadir una T al final de la referencia del variador elegido.

Ejemplo: ATV 31K018M2T.

(5) Si lcc de linea es superior a los valores de la tabla, afiadir las inductancias de linea, ver paginas 22 y 23.

Presentacion:
paginas 4 a 11

Caracteristicas:
paginas 12 a 15

Dimensiones:
péaginas 33 a 38

Esquemas:
péaginas 39 a 42

Funciones:
paginas 47 a 64
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803679

Referencias

Variadores de velocidad

para motores asincronos
Altivar 31
Accesorios

Placas para montaje sobre perfil 1_r

Designacién Para variadores Referencia Peso
kg
Placa para montaje ATV 31HO018M2,ATV 31H037M2, VW3 A11851 0,200
sobre perfil 1 ATV 31H055M2, ATV 31H075M2,
ancho 35 mm ATV 31H018M3X, ATV 31H037M3X,
ATV 31H055M3X, ATV 31H075M3X
ATV 31HU11M2, ATV 31HU15M2, VW3 A31852 0,220
ATV 31HU11M3X, ATV 31HU15M3X,
ATV 31HU22M3X, ATV 31H037N4, ATV 31HO55N4,
ATV 31HO075N4, ATV 31HU11N4, ATV 31HU15N4,
ATV 31H075S6X, ATV 31HU15S6X
Kit para ajustarse a la norma UL tipo 1 (1)
Designacion Para variadores Referencia Peso
kg
Dispositivo mecanico ATV 31HO18M2,ATV 31H037M2, VW3 A31812 0,400
que se fija en la parte baja ATV 31H055M2, ATV 31H075M2
del Altivar 31 ATV 31H018MBX, ATV 31H037M3X, VW3 A31811 0,400
ATV 31H055M3X, ATV 31H075M3X
ATV 31HU11M3X, ATV 31HU15M3X VW3 A31813 0,400
ATV 31HU11M2, ATV 31HU15M2, ATV 31HU22M3X, VW3 A31814 0,500
ATV 31HO37N4, ATV 31HO055N4, ATV 31H075N4,
ATV 31HU11N4, ATV 31HU15N4, ATV 31H075S6X,
ATV 31HU15S6X
ATV 31HU22M2, ATV 31HU30M3X, ATV 31HU40M3X, VW3 A31815 0,500
ATV 31HU22N4, ATV 31HU30N4, ATV 31HU40N4,
ATV 31HU22S6X, ATV 31HU40S6X
ATV 31HU55M3X, ATV 31HU75M3X, ATV 31HU55N4, VW3 A31816 0,900
ATV 31HU75N4, ATV 31HU55S6X, ATV 31HU75S6X
ATV 31HD11M3X, ATV 31HD15M3X, ATV 31HD11N4, VW3 A31817 1,200
ATV 31HD15N4, ATV 31HD11S6X, ATV 31HD15S6X
Kit de sustitucion del Altivar 28
Designacién Para variadores Referencia Peso
kg
Piezas de adaptacion ATV 31H018M2, ATV 31HO37M2, VW3 A31821 -
mecanicas que permiten ATV 31H055M2, ATV 31H075M2,
montar un ATV 31 en lugar ATV 31H018M3X, ATV 31H037M3X,
de un ATV 28 del mismo ATV 31H055M3X, ATV 31H075M3X
calibre (utilizacion de los ATV 31HU11M2, ATV 31HU15M2, VW3 A31822 -
mismos taladros de fijacion) ATV 31HU11M3X, ATV 31HU15M3X,
ATV 31HU22M3X,
ATV 31HO37N4,
ATV 31H075N4,
ATV 31HU15N4,
ATV 31H075S6X, ATV 31HU15S6X
ATV 31HU55N4, ATV 31HU75N4, VW3 A31823 -
ATV 31HU55M3X, ATV 31HU75M3X,
ATV 31HU55S6X, ATV 31HU75S6X
Terminal remoto
Designacion Referencia Peso
kg
Para variadores ATV 31 de todos los calibres, conjunto que incluye: VW3 A31101 -
— Terminal, cable equipado con 2 tomas
—Junta y tornillos para montaje de IP65 en puerta de armario
Documentacién
Designacion Referencia Peso
kg
VW3 A31101 Guia de utilizacion de ATV 31 simplificada y CD-ROM, Suministrados con el -
que incluye: variador
— Una guia de utilizacién de las variables
—Una guia de utilizacién Modbus y CANopen
(1) Este dispositivo permite la conexién directa de los cables al variador mediante tubos o prensaestopas.
Presentacion: Caracteristicas: Dimensiones: Esquemas: Funciones:
paginas 4 a 11 paginas 12 a 15 paginas 33 a 38 paginas 39 a 42 paginas 47 a 64
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Presentacion
y caracteristicas

Variadores de velocidad

para motores asincronos

Altivar 31
Opciones: resistencias de frenado

Presentacion

La resistencia permite al variador Altivar 31 funcionar durante el frenado de parada
o de deceleracién, disipando la energia de frenado.

Existen dos tipos de resistencias disponibles:

m Modelo en cofre (cuerpo IP20), disefiado para cumplir las normas CEM y protegido
por un conmutador controlado por temperatura o por un relé de sobrecarga térmica.
Permite el par de frenado transitorio maximo.

Las resistencias se han disefiado para su montaje en el exterior del cofre, pero no
deben impedir la refrigeracion natural. No se deben obstruir las entradas y salidas
de aire, ni siquiera parcialmente. El aire debe estar libre de polvo, gases corrosivos
y condensacion.

m Modelo sin proteccién (IP00) Unicamente para bajas potencias.

Aplicaciones

Maquinas de inercia elevada, cargas motrices y maquinas con ciclos rapidos.

Caracteristicas
Tipo de resistencia de frenado VW3 A58702 a VW3 A58704 VW3 A7 701 a VW3 A7 705
Temperatura ambiente Funcionamiento °C 40 0...+50
en el entorno del aparato Almacenamiento —25...470
Proteccion del cofre IPOO IP20
Proteccion térmica Ninguna Mediante termocontacto o mediante
el variador
Termocontacto (1) Temperatura de disparo °C - 120
Tensiéon max. — corriente max. - 250V~ —-1A
Tension min. — corriente min. - 24V —=-0,1A
Resistencia de contacto méaxima| MQ - 60
Factor de carga de las resistencias El valor de potencia media que se puede disipar a 40 °C desde la resistencia al cofre
esta determinado por un factor de carga durante el frenado que se corresponde con
las aplicaciones mas comunes.
El transistor de frenado dinamico se ha disefiado para tolerar:
— La potencia nominal continua del motor.
— Un 150% de la potencia nominal del motor durante 60 s.

(1) El contacto se debe conectar en serie (para la sefializacién o el control de contactor de linea).
Factor de carga y determinacion de la potencia nominal

Velocidad

0 t\ /_ Tiempo

.
Factor de carga: %

t: tiempo de frenado en s

T: tiempo de ciclo en s

Grafico 1

Grafico de potencia media expresada como funcion del

par de frenado para un factor de carga

K1
1

El valor de potencia media que se puede disipar a 40 °C desde la resistencia al cofre
esta determinado por un factor de carga durante el frenado que se corresponde con
las aplicaciones mas comunes. Dicho factor de carga se define en la tabla anterior.
Para una aplicacién especifica (p. €j., manipulacién), hay que volver a definir la po-
tencia nominal de la resistencia teniendo en cuenta el nuevo factor de carga.

Grafico 2
Sobrecarga permisible de la resistencia expresada como funcién del tiempo
(curva caracteristica)

K2

20 \
60%1 18 \
- 40% 16 s
> N,
///// 20% 14 AN
0.1 0% 12 -
0,06
5% 10 §
I~ 8
1 2% 7
L~ 6
0,01 —
4 SEEN
2 mE ————-——-
0 t(s)
1 10 100 1000
0,001
0,1 0,506 1 1,5 To/Tn
Ejemplo:

Motor de potencia Pm = 4 kW
Eficacia del motor n = 0,85
Par de frenado Tb = 0,6 Tn
Tiempo de frenadot=10s
Tiempo de ciclo t =50 s

Factor de carga Lf = % =20%

Utilice el grafico 1 para determinar el coeficiente K1
que corresponda a un par de frenado de 0,6 Tn y un
factor de carga del 20%. K1 = 0,06

Utilice el grafico 2 para determinar el coeficiente K2 que corresponda a un tiempo de
frenado de 10 segundos.
K2=7

La potencia nominal de la resistencia (Pn) debe ser mayor que:

1

+—) 1
K2 xfm

Pn = Pm xK1 xn(1 702

=4.103><O,06x0,8(1+7 )= 350 W
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531231

531232

Referencias

Variadores de velocidad

para motores asincronos

Altivar 31
Opciones: resistencias de frenado

\ ]
VW3 A58702

VW3 A7 701

Para variadores Valor Valor Potencia media Referencia Peso
minimo 6hmico disponible a
resistencia -
(1) 40°C(2) 50°C
Q Q w w kg
Resistencias de frenado sin proteccién
ATV 31H/C/K018M2, ATV 31H/C/K037M2, 40 100 32 28 VW3 A58702 0,600
ATV 31H/C/K055M2, ATV 31H/C/K075M2 40 100 32 28
ATV 31H/C/KU11M2, ATV 31H/C/KU15M2, 27
ATV 31H018M3X, ATV 31H037M3X, 40
ATV 31H055M3X, ATV 31H075M3X, 40
ATV 31HU11M3X, ATV 31HU15M3X, 27
ATV 31H/C/K037N4, ATV 31H/C/K055N4, 80
ATV 31H/C/K075N4, 80
ATV 31H/C/KU11N4, ATV 31H/C/KU15N4, 54
ATV 31H/C/KU22N4, 54
ATV 31H075S6X, 96
ATV 31HU15S6X, ATV31HU22S6X 64
ATV 31H/C/KU30N4, 55 100 40 35 VW3 A58703 0,850
ATV 31H/C/KU40N4, 36
ATV 31HU40S6X 44
ATV 31H/C/KU22M2, 25 68 32 28 VW3 A58704 0,600
ATV 31HU22M3X, 25
ATV 31HU30M3X 16
Resistencias de frenado con proteccion
ATV 31H/C/K018M2, ATV 31H/C/K037M2, 40 100 58 50 VW3 A7 701 2,000
ATV 31H/C/K055M2, ATV 31H/C/K075M2, 40
ATV 31H/C/KU11M2, ATV 31H/C/KU15M2, 27
ATV 31H018M3X, ATV 31HO037M3X, 40
ATV 31H055M3X, ATV 31H075M3X, 40
ATV 31HU11M3X, ATV 31HU15M3X, 27
ATV 31H/C/K037N4, ATV 31H/C/K055N4, 80
ATV 31H/C/K075N4, 80
ATV 31H/C/KU11N4, ATV 31H/C/KU15N4, 54
ATV 31H/C/KU22N4 54
ATV 31H/C/KU22M2, 25 60 115 100 VW3 A7 702 2,400
ATV 31HU22M3X, 25
ATV 31HU30M3X 16
ATV 31H/C/KU30N4, 55 100 58 50 VW3 A7 701 2,000
ATV 31H/C/KU40N4 36
ATV 31H/C/KU55N4, 29 60 115 100 VW3 A7 702 2,400
ATV 31H/C/KU75N4, 19
ATV 31HU55S6X, 34
ATV 31HU75S6X 23
ATV 31HU40M3X, 16 28 231 200 VW3 A7 703 3,500
ATV 31H/C/KD11N4, ATV 31H/C/KD15N4, 20
ATV 31HD11S6X, ATV 31HD15S6X 24
ATV 31HU55M3X, ATV 31HU75M3X 8 15 1154 1000 VW3 A7 704 11,000
ATV 31HD11M3X, ATV 31HD15M3X 5 10 (3) 1154 1000 VW3 A7 705 11,000

(1) Depende de la potencia del variador.

(2) Potencia que puede disipar la resistencia a una temperatura maxima de 115 °C, que corresponde a una maxima subida de
temperatura de 75 °C en un entorno de 40 °C.

(3) Valor 6hmico obtenido como funcién de la conexién descrita en las instrucciones de funcionamiento de la resistencia.

Schneider Electric
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Presentacion
y caracteristicas

Variadores de velocidad

para motores asincronos

Altivar 31 _ )
Opciones: inductancias de linea

Caracteristicas
Tipo de inductancias de linea

Presentacion

Estas inductancias permiten asegurar una mejor protecciéon contra las sobretensiones de la red y reducir
el indice de armdnicos de corriente producido por el variador.

Las inductancias recomendadas permiten limitar la corriente de linea.
Han sido disefiadas segun la norma EN 50178 (VDE 0160 nivel 1 sobretensiones de fuertes energias en
la red de alimentacién).

Los valores de las inductancias se definen para una caida de tensiéon comprendida entre el 3 y el 5% de la
tensién nominal de la red. Un valor mayor implica una pérdida de par.

La utilizacién de inductancias de linea se recomienda en particular en los siguientes casos:

m Red con grandes perturbaciones de otros receptores (parasitos, sobretensiones).

m Red de alimentacién con un desequilibrio de tension entre fases > 1,8% de la tensién nominal.

m Variador alimentado mediante una linea muy poco impedante (cerca de transformadores de potencia su-
perior a 10 veces el calibre del variador).

m Instalacién de un gran nimero de convertidores de frecuencia en la misma linea.

m Reduccion de la sobrecarga de los condensadores de correccion del cos o, si la instalacion incluye una
bateria de compensacion del factor de potencia.

La corriente de cortocircuito presumible en el punto de conexion del variador no debera superar el valor
maximo indicado en las tablas de referencia. La utilizacién de las inductancias permite una conexion en
redes:

— lcc max. 22 kA para 200/240 V.

— lcc max. 65 kA para 380/500 V y 525/600 V.

VZ1L004 | VZ1 L007 | VZ1 LO18 | VW3 Vw3 Vw3 Vw3 Vw3
M010 UM50 UM20 A4 551 A4 552 A4 553 A4 554 A4 555

Conformidad con las normas

EN 50178 (VDE 0160 nivel 1 sobretensiones de fuertes energias en la red de alimentacién)

Caida de tension

Comprendida entre el 3 y el 5% de la tensién nominal de la red. Un valor mayor implica una
pérdida de par

Grado de proteccion Inductancia IPOO

Bornero IP20 IP10
Valor de la inductancia mH 10 5 2 10 4 2 1 0,5
Corriente nominal A 4 7 18 4 10 16 30 60
Pérdidas w 17 20 30 45 65 75 90 80
22 Schneider Electric



803687

Referencias

Variadores de velocidad
para motores asincronos

Altivar 31

Opciones: inductancias de linea

Altivar 31 Inductancia
Monofésica Corriente de linea  Corriente de linea  Referencia Peso
[¢} sin inductancia con inductancia
trifasica en U min. en U méx. en U min. en U max.
A A A A kg

Tension de alimentaciéon monofasica: 200...240 V (1) 50/60 Hz
ATV 31H/C/K018M2 3,0 2,5 21 1,8 VZ1 L004MO010 0,630
ATV 31H/C/K037M2 5,3 4,4 3,9 3,3
ATV 31H/C/K055M2 6,8 5.8 5,2 43 VZ1 L007UM50 0,880
ATV 31H/C/K075M2 8,9 7,5 7,0 59
ATV 31H/C/KU11M2 12,1 10,2 10,2 8,6 VZ1 L018UM20 1,990
ATV 31H/C/KU15M2 15,8 13,3 13,4 11,4
ATV 31H/C/KU22M2 21,9 18,4 19,2 16,1
Tension de alimentacion trifasica: 200...240 V (1) 50/60 Hz
ATV 31H018M3X 2,1 1,9 1 0,9 VW3 A4551 1,500
ATV 31H037M3X 3,8 3,3 1,9 1,6
ATV 31H055M3X 4,9 4,2 25 2,2
ATV 31H075M3X 6,4 5,6 3,3 2,9
ATV 31HU11M3X 8,5 7,4 4,8 4,2 VW3 A4552 3,000
ATV 31HU15M3X 11,1 9,6 6,4 5,6
ATV 31HU22M3X 14,9 13 9,2 8 VW3 A4553 3,500
ATV 31HU30M3X 19,1 16,6 12,3 10,7
ATV 31HU40M3X 24,2 21,1 16,1 14 VW3 A4554 6,000
ATV 31HU55M3X 36,8 32 21,7 19
ATV 31HU75M3X 46,8 40,9 29 25,2

VW3 A6650e ATV 31HD11M3X 63,5 55,6 416 365 VW3 A4555 11,000
ATV 31HD15M3X 82,1 71,9 55,7 48,6
Tension de alimentacion trifasica: 380...500 V (1) 50/60 Hz
ATV 31H/C/KO37N4 2,2 1,7 1,1 0,9 VW3 A4551 1,500
ATV 31H/C/K055N4 2,8 2,2 1,4 1,2
ATV 31H/C/K075N4 3,6 2,7 1,8 1,5
ATV 31H/C/KU11N4 4,9 3,7 2,6 2
ATV 31H/C/KU15N4 6,4 4,8 3,4 2,6
ATV 31H/C/KU22N4 8,9 6,7 5 4,1 VW3 A4552 3,000
ATV 31H/C/KU30N4 10,9 8,3 6,5 52
ATV 31H/C/KU40N4 13,9 10,6 8,5 6,6
ATV 31H/C/KU55N4 21,9 16,5 11,7 9,3 VW3 A4553 3,500
ATV 31H/C/KU75N4 27,7 21 15,4 12,1
ATV 31H/C/KD11N4 37,2 28,4 22,5 18,1 VW3 A4554 6,000
ATV 31H/C/KD15N4 48,2 36,8 29,6 23,3
Tension de alimentacion trifasica: 525...600 V (1) 50/60 Hz
ATV 31H075S6X 25 2,4 1,4 1,4 VW3 A4551 1,500
ATV 31HU15S6X 4,4 4,2 2,4 2,3
ATV 31HU2256X 5,8 5,6 3,8 3,6
ATV 31HU40S6X 9,7 9,3 6 58 VW3 A4552 3,000
ATV 31HU55S6X 14,7 14,1 7,8 7,5
ATV 31HU75S6X 19,3 18,5 11 10,7 VW3 A4553 3,500
ATV 31HD11S6X 254 24,4 15 14,4
ATV 31HD15S6X 33,2 31,8 21,1 20,6 VW3 A4554 6,000
(1) Tensién nominal de alimentacion:
Para variadores Tensién nominal

U min. U max.

ATV 31eeeeM2 200 240
ATV 31HeeeM3X
ATV 31eeeeN4 380 500
ATV 31HeeeS6X 525 600
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Presentacion
y caracteristicas

Variadores de velocidad

para motores asincronos
Altivar 31
Opciones: filtros de entrada CEM adicionales

Caracteristicas
Conformidad con las normas

Presentacion

Funcion

El Altivar 31 incorpora de base los filtros de entrada atenuadores de radioperturbaciones para el cumpli-
miento de las normas CEM de “productos” de los variadores de velocidad IEC/EN 61800-3 y estar en con-
formidad con la directiva europea sobre CEM (Compatibilidad electromagnética).

Los filtros adicionales permiten cumplir las exigencias mas estrictas: estos filtros estan destinados a re-
ducir las emisiones conducidas en la red por debajo de los limites de las normas EN 55011 clase A (1) o
EN 55022 clase B.

Estos filtros adicionales se montan debajo de los variadores ATV 31H. Pueden montarse al lado del equipo
para los variadores ATV 31C y K. Llevan unos taladros roscados para la fijacion de los variadores a los que
sirven de soportes.

Utilizacion en funcidn del tipo de red
La utilizacion de estos filtros adicionales Unicamente es posible en redes de tipo TN (puesta a neutro) y TT
(neutro a tierra).

La norma IEC 61800-3, anexo D2.1, indica que, en las redes de tipo IT (neutro de impedancia o aislado),
los filtros pueden hacer que el funcionamiento de los controladores de aislamiento se vuelva aleatorio.

Por otra parte, la eficacia de los filtros adicionales en este tipo de red depende de la naturaleza de la im-
pedancia entre neutro y masa, y por lo tanto es imprevisible.

Si se tiene que instalar una maquina en una red IT, existe una solucién que consiste en incorporar un trans-
formador de aislamiento y situarse localmente en la maquina conectandola en red TN o TT.

EN 133200

Grado de proteccion

IP21 e IP41 en la parte superior

Humedad relativa maxima

93% sin condensacién ni goteo, segun IEC 60068-2-3

Temperatura ambiente Para funcionamiento °C —10...+60

en el entorno del aparato Para almacenamiento °C —25...470

Altitud maxima de utilizacion Sin desclasificacion m 1.000 (por encima de este valor, desclasificar la corriente un 1% por cada 100 m
suplementarios)

Resistencia a las vibraciones Segun IEC 60068-2-6 1,5 mm cresta a crestade 3a 13 Hz
1 g de crestade 13 a 150 Hz

Resistencia a los choques Segun IEC 60068-2-27 15 g durante 11 ms

Tension nominal max. 50/60 Hz monofasica \' 240 +10%

50/60 Hz trifasica Vv 240 +10%

500 +10%
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105586

Referencias

Variadores de velocidad

para motores asincronos

Altivar 31

Opciones: filtros de entrada CEM adicionales

VW3 A31405

Para variadores Filtro
Referencia Longitud maxima de In If Pérdidas Referencia Peso
cable blindado: 2) (3) (4)
EN 55011 EN 55022
Clase A Clase B
(1) (2
m m A mA w kg
Tension de alimentacion monofasica: 200...240 V 50/60 Hz
ATV 31H/C/K018M2 50 20 9 100 - VW3 A31401 0,600
ATV 31H/C/K037M2
ATV 31H/C/K055M2
ATV 31H/C/K075M2
ATV 31H/C/KU11M2 50 20 16 150 - VW3 A31403 0,775
ATV 31H/C/KU15M2
ATV 31H/C/KU22M2 50 20 22 80 VW3 A31405 1,130
Tension de alimentaciodn trifasica: 200...240 V 50/60 Hz
ATV 31H018M3X 5 - 7 7 - VW3 A31402 0,650
ATV 31HO37M3X
ATV 31H055M3X
ATV 31H075M3X
ATV 31HU11M3X 5 - 15 15 - VW3 A31404 1,000
ATV 31HU15M3X
ATV 31HU22M3X
ATV 31HU30M3X 5 - 25 35 - VW3 A31406 1,650
ATV 31HU40M3X
ATV 31HU55M3X 5 - 47 45 - VW3 A31407 3,150
ATV 31HU75M3X
ATV 31HD11M3X 5 - 83 15 - VW3 A31408 5,300
ATV 31HD15M3X
Tension de alimentacion trifasica: 380...500 V 50/60 Hz
ATV 31H/C/K037N4 50 20 15 15 - VW3 A31404 1,000
ATV 31H/C/K055N4
ATV 31H/C/K075N4
ATV 31H/C/KU11N4
ATV 31H/C/KU15N4
ATV 31H/C/KU22N4 50 20 25 35 - VW3 A31406 1,650
ATV 31H/C/KU30N4
ATV 31H/C/KU40N4
ATV 31H/C/KU55N4 50 20 47 45 - VW3 A31407 3,150
ATV 31H/C/KU75N4
ATV 31H/C/KD11N4 50 20 49 45 - VW3 A31409 4,750
ATV 31H/C/KD15N4

(1) Las tablas de eleccion de los filtros ofrecen los limites de longitud de los cables blindados que enlazan los motores a
los variadores, para una frecuencia de corte de 2 a 16 kHz. Estos limites se ofrecen a titulo indicativo, puesto que depen-
den de las capacidades de parasitos de los motores y de los cables utilizados. En el caso de los motores en paralelo, es

el total de las longitudes lo que debe tenerse en cuenta.

(2) In: Corriente nomi

(3) Corriente de fuga maxima a tierra a 50 Hz.

nal del filtro.

(4) Por disipacion térmica.

Schneider Electric

25



Presentacion,
descripcion
y caracteristicas

Variadores de velocidad

para motores asincronos
Altivar 31
Opciones: filtros de salida e inductancias de motor

Presentacion

Descripcién

Célula de filtro LR

Esta célula esta formada por 3 inductancias de alta fre-

cuencia y por 3 resistencias.

Filtro LR

Altivar 31

Inductancia del motor

Para cables de motor estandar superiores a 100 m
(50 m para los cables blindados), una inductancia per-
mite limitar las sobretensiones en las bornas del motor.

Altivar 31

Caracteristicas (1)

Un filtro de salida insertado entre el variador y el motor permite:

m Limitar el dv/dt a las bornas del motor (de 500 a 1.500 V/ps), para los cables de
longitud superior a 50 m.

m Filtrar perturbaciones causadas por la apertura de un contactor situado entre el
filtro y el motor.

m Reducir la corriente de fuga a tierra del motor.

En caso de utilizar un contactor aguas abajo entre el variador y el motor es necesa-
rio, para algunos calibres de variadores alimentados con 200 V monofasico o trifasi-
co, anadir ferritas de proteccion en cada uno de los cables de motor.

Célula de filtro LC

Esta célula esta formada por 3 inductancias de alta frecuencia y por 3 condensa-
dores.

Filtro LC
| 017
_Q_fV'm_ '®
\ Vi |
Altivar 31 [ &~~~
i wi |
I

|
|
}
| L= V= (&)
|
|
|
|

T°T°T

Ferrita de proteccion para corte aguas abajo

Altivar 31 1 Contactor

Células de filtro | Células de filtro LC Inductancias de motor
LR (2)
VW3 A5845e VW3 A66412 VW3 A4 554 VW3 A4 556
...A4 555
Frecuencia de corte del variador kHz 05...4 204 >4 0,5...4 max.
max.
Longitud del cable del motor Cables blindados m <100 <100 <50 <100
Cables sin blindar m <200 <200 <100 <200
Grado de proteccion P20 IPOO IPOO 1P20 IP0O0

(1) El rendimiento de los filtros esta garantizado respetando las longitudes de cable entre el motor y el variador indicadas en la tabla anterior.

En una aplicacién con varios motores en paralelo, la longitud del cable debe tener en cuenta todas las derivaciones. En efecto, existe el riesgo de que se calienten
los filtros si se utiliza un cable mas largo que el recomendado.
(2) Para frecuencias superiores a 4 kHz o longitudes de cable superiores a 100 metros, consultarnos.
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Referencias

Variadores de velocidad

para motores asincronos
Altivar 31
Opciones: filtros de salida e inductancias de motor

VW3 A58451

Células de filtro LR

Para variadores

Pérdidas Corriente Referencia Peso
nominal

w A kg

ATV 31H/C/K018M2
ATV 31H/C/K037M2
ATV 31H/C/K055M2
ATV 31H/C/K075M2
ATV 31H/C/KU11M2
ATV 31H/C/KU15M2
ATV 31H018M3X
ATV 31H037M3X
ATV 31H055M3X
ATV 31HO075M3X
ATV 31HU11M3X
ATV 31HU15M3X
ATV 31H/C/K037N4
ATV 31H/C/K055N4
ATV 31H/C/K075N4
ATV 31H/C/KU11N4
ATV 31H/C/KU15N4
ATV 31H/C/KU22N4
ATV 31H/C/KU30N4
ATV 31H/C/KU40N4
ATV 31H/C/KD11N4
ATV 31H/C/KD15N4
ATV 31H075S6X

ATV 31HU15S6X, ATV 31HU22S6X
ATV 31HU40S6X, ATV 31HU55S6X

150 10 VW3 A58451 7,400

ATV 31H/C/KU22M2

ATV 31HU22M3X, ATV 31HU30M3X

ATV 31H/C/KU55N4
ATV 31HU7586X

180 16 VW3 A58452 7,400

ATV 31HU40M3X...HU75M3X 220 33 VW3 A58453 12,500

ATV 31H/C/KU75N4

ATV 31HD1186X, ATV 31HD15S6X

Células de filtro LC

Para variadores

Referencia Peso
kg

ATV 31HD11M3X
ATV 31HD15M3X

VW3 A66412 3,500

Inductancias de motor

Para variadores

Pérdidas Corriente Referencia Peso
nominal

w A kg

ATV 31H/C/KOeeN4
ATV 31H/C/KU11N4
ATV 31H/C/KU15N4

45 4 VW3 A4551 -

ATV 31H/C/KU22N4
ATV 31H/C/KU30N4
ATV 31H/C/KU40N4

65 10 VW3 A4 552 3,000

ATV 31HU40S6X, ATV 31HU55S6X

ATV 31H/C/KU22M2, ATV 31HU22M3X 75 16 VW3 A4 553 3,500

ATV 31HU30M3X, ATV 31H/C/KU55N4

ATV 31HU75S6X

ATV 31HU40M3X...HU75M3X 90 30 VW3 A4 554 6,000

ATV 31H/C/KU75N4
ATV 31H/C/KD11N4
ATV 31HD11S6X
ATV 31HD15S6X

ATV 31H/C/KD15N4

80 60 VW3 A4 555 11,000

ATV 31HD11M3X
ATV 31HD15M3X

- 100 VW3 A4 556 16,000

Ferritas de proteccion para corte aguas abajo

Para variadores Venta por cantidad indivisible Referencia Peso
unitaria kg

ATV 31H018M2 3 VW3 A31451 -

ATV 31HO37N4

ATV 31H037M2 3 VW3 A31452 -

ATV 31H018M3X, ATV 31H037M3X

ATV 31HO55N4, ATV 31H075N4

ATV 31HO55M2, ATV 31H075M2 3 VW3 A31453 -

ATV 31HU11M2...HU22M2
ATV 31HO55M3X...ATV 31HU22M3X
ATV 31HU11N4...HU22N4

Schneider Electric
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Presentacion Variadores de velocidad

para motores asincronos
Altivar 31
Opciones de comunicacion

Bus de comunicacion Modbus y CANopen

El Altivar 31 se conecta directamente al bus Modbus y CANopen mediante un conector de tipo RJ45, que admite los dos protocolos.
La comunicacion ofrece acceso a las funciones de configuracién, ajuste, control y sefalizacion del variador.

CANopen Modbus

Conexiones por repartidores y Conexiones por cajas de derivacion
conectores de tipo RJ45

2 iz = = D
el L
—2
3 3 3
4 4 4

| | |

ATV 31 ATV 31 ATV 31
1 Autémata (1). 1 Autémata (1). 1 Autémata (1).
2 Cable principal CANopen. 2 Cable Modbus en funcion del tipo de 2 Cable Modbus en funcion del tipo de
3 Caja de derivacion CANopen VW3 CAN TAP2. controlador o autémata. controlador o autémata.
4 Cable de derivacion CANopen VW3 CARRee. 3 Repartidor Modbus LU9 GC3. Cables Modbus TSC CSAe0.

3
4 Cables de derivacion Modbus 4 Caja de derivacién TSX SCA 50.

VW3 A8 306 Ree. 5 Toma de abonados TSX SCA 62.
5 Adaptadores de final de linea 6 Cables de derivacion Modbus

VW3 A8 306 RC. VW3 A8 306.
6 Tes de derivacién Modbus 7 Cables de derivacién Modbus
VW3 A8 306 TFee (con cable). VW3 A8 306 D30.

Conexiones por borneros con tornillos

En este caso se utiliza un cable de derivacion Modbus VW3 A8 306 D30
y adaptadores de final de linea VW3 A8 306 DRC.

Otros buses de comunicacion

El Altivar 31 también puede conectarse mediante un acoplador (bridge o pasarela) en las siguientes redes:
m Ethernet.

m Fipio.

m Profibus DP.

m DeviceNet.

La comunicacion ofrece acceso a las funciones de configuracién, ajuste, control y sefializacion del variador.

[y

Hacia la red.
2 Acopladores de comunicacion.
3 Cables VW3 A8 306 Ree,
VW3 P07 306 R10 o
VW3 A8 306 D30, segun el tipo de
acoplador.
4 Repartidor Modbus LU9 GC3.
5 Cables de derivacién Modbus
—6 VW3 A8 306 Ree.
L -|>5 | 5 | 5 6 Adaptador de final de linea
(@) VW3 A8 306 RC.

ATV 31

(1) Consultar los catalogos “Plataforma de automatizaciéon Premium” y “Plataforma de automatizacién Micro”.
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563031

Referencias

Variadores de velocidad
para motores asincronos

Altivar 31

Opciones de comunicacion

Bus de comunicacién Modbus y CANopen

Accesorios de conexion

Designacién Conectores Referencia Peso
kg
Adaptador para bus CANopen 2 conectores de tipo RJ45 VW3 CAN TAP2 -
Caja de derivacion TSX SCA 50 0,520
3 borneros con tornillos, adaptacién de final de linea RC
Para conectar con el cable VW3 A8 306 D30
Toma de abonados TSX SCA 62 0,570
2 conectores hembra tipo SUB-D 15 contactos
y 2 borneros con tornillos, adaptacién de final de linea RC
Para conectar al cable VW3 A8 306
Repartidor Modbus LU9 GC3 0,500
i . 8 conectores tipo RJ45 y 1 bornero con tornillo
q = _6 @ Adaptadores Para conector R=120Q,C =1 nf VW3 A8 306 RC 0,200
i n_ b I de final de linea RJ45 R=150Q VW3 A8 306 R 0,200
| i i 1) Parabomero R=120Q, C =1 f VW3 A8 306 DRC 0,200
e contorillos R =150 Q VW3 A8 306 DR 0,200
o =lo Tes de derivacion Modbus Con cable integrado de 0,3 m VW3 A8 306 TF03 -
TSX SCA 62 Con cable integrado de 1 m VW3 A8 306 TF10 -
Cordones y cables de conexién
Designacion Longitud Conectores Referencia Peso
m kg
Cables 0,3 2 conectores de tipo RJ45 VW3 CAN CARRO3 0,050
para bus CANopen 1 2 conectores de tipo RJ45 VW3 CAN CARR1 0,500
Cables para 3 1 conector de tipo RJ45 VW3 A8 306 D30 0,150
bus Modbus y un extremo pelado
3 1 conector de tipo RJ45 y VW3 A8 306 0,150
1 conector macho de tipo SUB-D
15 contactos para TSX SCA 62
0,3 2 conectores de tipo RJ45 VW3 A8 306 R03 0,050
1 2 conectores de tipo RJ45 VW3 A8 306 R10 0,050
3 2 conectores de tipo RJ45 VW3 A8 306 R30 0,150
Cable interno IP 55 para bus 0,3 1 conector tipo RJ45 VW3 A0 1500 0,050
Modbus y un conector hembra tipo
permite llevar la toma RJ45 de RJ45 IP 55
variador en el cofre para
conservar el grado de proteccién
IP 55
Cable IP 55 para bus Modbus 3 1 conector tipo RJ45 VW3 A0 1501 0,130
permite la conexién de un 1 conector tipo RJ45 IP 55
variador en cofre, equipado con
un cable VW3 A0 1500
VW3 A0 1500 .
+ Cables para pasarela 1 2 conectores de tipo RJ45 VW3 P07 306 R10 0,050
VW3 A0 1501 Profibus LA9 P307
Cables de doble par 100 Suministrados sin conector TSX CSA 100 -
trenzado blindado
RS485 200 Suministrados sin conector TSX CSA 200 -
500 Suministrados sin conector TSX CSA 500 -
Otros buses de comunicacion
Designacion Cables para asociar Referencia Peso
kg
Bridge Ethernet /Modbus VW3 A8 306 D30 174 CEV 300 20 (2) 0,500
con 1 puerto Ethernet 10 base T
(tipo RJ45)
Pasarela Fipio/Modbus VW3 A8 306 Ree LUF P1 0,240
o Pasarela DeviceNet/Modbus VW3 A8 306 Ree LUF P9 0,240
- l Pasarela Profibus DP/Modbus VW3 P07 306 R10 LA9 P307 0,240
: Parametraje por configurador estandar
Ak Profibus DP
i g Pasarela Profibus DP/Modbus VW3 A8 306 Ree LUF P7 0,240
8] . .
.. Parametraje por software ABC Configurator
(1) Venta por cantidad indivisible de 2.
LA9 P307 (2) Consultar el catalogo "Plataforma de automatizacién Premium".
Schneider Electric o9
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572706

Presentacion
y funciones

Software de programacion
PowerSuite

Pantalla PowerSuite en PC.
Gestion de la base instalada.

=

~
n
~
-
o
o
&

Configuration born
+ g Contréle command

Fonctions applicativ

Enirées sommatrk
J0G
Contiguration des
Limitation de cour
Chotx vilesses pr
Valeurs vilesses
Injection de coura
Fibguiateur PY

PIF Affectation Retour PI
RPG Gain proportionnel PI
RIG Gain intégral P1

FBS Coefficient retour PI

Hon configuré i

Pantalla PowerSuite en PC.
Vista de los parametros de funcién del regulador PI.

Vista de la funcién de osciloscopio FTT.

Presentacion
El software de programacion PowerSuite para PC es una herramienta sencilla, dise-
fada para la instalacién de los siguientes aparatos de control de motores de la mar-
ca Telemecanique:
m Arrancadores-controladores TeSys U.
m Unidades de arranque/parada suave Altistart.
m Variadores de velocidad Altivar.
m Servovariadores Lexium 05.
Incluye varias funciones disehadas para el ajuste de fases, como por ejemplo:
m Preparacién de configuraciones.
m Arranque.
® Mantenimiento.
Con el fin de simplificar el arranque y mantenimiento de las fases, el software de pro-
gramacion PowerSuite puede utilizar el enlace inalambrico Bluetooth®.

Funciones (1)

Preparacion de configuraciones

El software de programaciéon PowerSuite se puede utilizar solo para generar la con-
figuracion del dispositivo. Se puede guardar, imprimir y exportar a software de ofi-
matica.

El software de programacion PowerSuite también puede utilizarse para convertir
configuraciones de variadores Altivar 58 o Altivar 58F a un variador Altivar 71.

Puesta en marcha

Cuando el PC esta conectado al dispositivo, el software de programacion Power-
Suite se puede utilizar para:

m Transferir la configuracion generada.

m Ajustar.

m Controlar. Esta opcién se ha mejorado con nuevas funciones como por ejemplo:
El osciloscopio.

El osciloscopio de alta velocidad (base de tiempo minima: 2 ms).

El osciloscopio FFT (Fast Fourier Transform).

Visualizar parametros de comunicacion.

Controlar.

m Guardar la configuracion final.

EOOO0O

Mantenimiento

Con el fin de simplificar las operaciones de mantenimiento, el software de programa-
cién PowerSuite permite:

m Comparar la configuracién de un dispositivo utilizado actualmente con una confi-
guracién guardada.

m Gestionar la base de equipos instalada del usuario, en concreto:

o Organizar la base instalada en carpetas (equipos eléctricos, maquinaria, talleres,
etc.).

o Guardar mensajes de mantenimiento.

o Simplificar la conexién a Ethernet guardando direcciones IP.

Ergonomia

El software de programacion PowerSuite permite:

m Presentar los parametros del dispositivo ordenados por funcion en forma de vistas
ilustradas de diagramas o tablas sencillas.

m Personalizar los nombres de los parametros.

m Crear:

O Un menu de usuario (seleccion de parametros particulares).

O Supervisar paneles de control con elementos graficos (cursores, medidores, gra-
ficos de barras...).

m Realizar operaciones de clasificacion con los parametros.

m Visualizar texto en 5 idiomas (inglés, francés, aleman, italiano y espanol). El idio-
ma cambia inmediatamente y no es necesario reiniciar el programa.

Posee igualmente una ayuda contextual en linea:
m En la herramienta PowerSuite.
m En las funciones del dispositivo mediante acceso directo a los manuales del usuario.

(1) Algunas funciones no estan disponibles para todos los dispositivos.
Consulte la tabla de disponibilidad de funciones en la pag. 31.

Referencias:

pagina 32
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Funciones
(continuacion)

Software de programacion
PowerSuite

Disponibilidad de funciones para el software de programacion PowerSuite
Las funciones que no estan enumeradas en la tabla estan disponibles para todos los dispositivos.

Funcién disponible con dispositivos

Supervision

Arrancador- Unidad de Variadores Servodrives
controlador arranque y

parada
TeSys U ATS 48 ATV 11 ATV 31 ATV 61 ATV 71 LXM 05

Osciloscopio

Osciloscopio de alta velocidad

Osciloscopio FFT

Visualizacién de parametros de comunicacion

Controlar

Personalizacion de nombres de parametros

Creacién de un menu de usuario

Creacion de paneles de control para supervision

Operaciones de clasificacion con los parametros

PowerSuite

[ ] ¥o 22

Enlace serie Modbus

[/ [ —
Ol |ms| | El
9
] | Hh EREEAEE
ATV31io ATV61 ATV 71 TeSys U ATS 48
Lexium 05

Conexién multiderivaciéon Modbus.

Autémata (2)

—
PowerSuite

CIONIE=2I1C)

Red Ethernet TCP/IP

Bridge

0000

Enlace serie Modbus

I Funciones disponibles
Funciones no disponibles

Conexiones (1)
Enlace serie Modbus
El software de programacién PowerSuite se puede conectar directamente al puerto

del terminal del dispositivo o al puerto del enlace serie Modbus a través del puerto
serie del PC.

Existen dos tipos de conexion:

m Con un solo dispositivo (conexién punto a punto), utilizando un kit de conexién de
puerto serie VW3 A8 106 para PC

m Con varios dispositivos (conexion multiderivacion), utilizando el interface XGS Z24.

Red de comunicacion Ethernet TCP/IP

El software de programacién PowerSuite se puede conectar a una red Ethernet
TCP/IP.

En este caso, se puede acceder a los dispositivos:

m Con una tarjeta de comunicacion VW3 A3 310 para los variadores Altivar 61 y 71
m Con un bridge TSX ETG 100 Ethernet/Modbus

Enlace inalambrico Bluetooth®

El software de programacién PowerSuite se puede comunicar a través de un enlace
de radio Bluetooth® con un dispositivo que esté equipado con un adaptador Bluetooth®-
Modbus VW3 A8 114. El adaptador se conecta al puerto terminal del conector del
dispositivo o al puerto de enlace serie Modbus y tiene un rango de 10 m (clase 2).

Si el PC no dispone de tecnologia Bluetooth®, utilice el adaptador VW3 A8 115 USB-
Bluetooth®.

Mantenimiento remoto

Con una simple conexién Ethernet, el software de programaciéon PowerSuite se pue-
de utilizar para supervisar y diagnosticar de forma remota.

Cuando los dispositivos no estén conectados a la red Ethernet o cuando no se pue-
da acceder directamente, existen varias soluciones de transmisiéon remota (médem,

(e |
@ [} M gateway de teleprocesamiento, etc.). Consultarnos.
ATV3To A?grf; o 61’ ATV 71’ (1) Consulte la tabla de compatibilidad en la pag. 32.
Lexium 05 (2) Consultar nuestros catalogos “Plataforma de automatismos Modicon Premium y software
Unity - PL7” y “Plataforma de automatismos Modicon TSX Micro y software PL7".

Conexién Ethernet.
Presentacion: Referencias:
pagina 30 pagina 32
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533188

Referencias

y compatibilidad

Software de programacion
PowerSuite

Software de programacion PowerSuite

VW3 A8 104

VW3 A8 114

Descripcién Composicion Referencia Peso
kg
CD-ROM de PowerSuite m 1 programa para PC en inglés, francés, aleman, italiano VW3 A8 104 0.100
y espafol.
m Manuales técnicos de variadores de velocidad, arrancadores
y servodrives.
CD-ROM de actualizacion m 1 programa para PC en inglés, francés, aleman, italiano VW3 A8 105 0.100
de PowerSuite (1) y espafiol.
m Manuales técnicos de variadores de velocidad y arrancadores.
Kit de conexion para puerto  m 1 cable de 3 m con 2 conectores RJ45. VW3 A8 106 0.350
serie del PC m 1 convertidor RS 232/RS 485 con un conector hembra SUB-D
para conexién punto a punto de 9 contactos y un conector RJ45.
Modbus m 1 convertidor para el variador ATV 11 con un conector macho
de 4 contactos y un conector RJ45.
m 1 adaptador macho SUB-D RJ45 de 9 contactos para conectar
variadores ATV 38/58/58F.
m 1 adaptador hembra SUB-D RJ45 de 9 contactos para
conectar variadores ATV 68.
Interface RS 232-RS 485 1 convertidor multiderivacién Modbus para la conexién a los XGS Z24 0.105
para conexién multiderivacion  terminales de tornillos. Necesita una fuente de alimentacion 24 V
Modbus = (20...30 V), 20 mA (2).
Adaptador Modbus- m 1 adaptador Bluetooth® (rango de 10 m, clase 2) VW3 A8 114 0.155
Bluetooth® (3) con 1 conector RJ45.
m 1 cable de 0,1 m con 2 conectores RJ45
para PowerSuite.
m 1 cable de 0,1 m con 1 conector RJ45 y 1 conector mini DIN
para TwidoSoft.
m 1 adaptador macho SUB-D RJ45 de 9 contactos para conectar
variadores ATV 38/58/58F.
Adaptador USB-Bluetooth® El adaptador es necesario para un PC que no tenga tecnologia VW3 A8 115 0.290

para PC

Bluetooth®. Se conecta a un puerto USB del PC.

Rango de 10 m (clase 2).

(1) Actualiza una versiéon = V1.40 con la ultima disponible. Para las versiones < V1.40, debe pedir el CD-ROM de PowerSuite,

VW3 A8 104.

(2) Consultar el catalogo especializado “Fuentes de alimentacién, bloques de distribucién e interfaces”.

(3) También se puede utilizar para la comunicacién entre un autémata Twido y el software de programacion TwidoSoft.

Compatibilidad del software de programacion PowerSuite con los siguientes dispositivos (1)

Conexion

Modbus

Arrancador- Unidad de Variadores Servodrives
controlador arranquey

parada
TeSys U ATS 48 ATV 11 ATV 31 ATV 61 ATV 71 LXM 05A/B

Ethernet (dispositivo equipado con una tarjeta Ethernet TCP/IP)

Ethernet a través de bridge Ethernet/Modbus

Bluetooth®

I Versiones de software compatibles.

Versiones de software incompatibles.

Entornos de hardware y software
El software de programacion PowerSuite puede funcionar en los siguientes entornos y configuraciones de PC:
m Microsoft Windows® XP SP1, SP2.
m Pentium Ill, 800 MHz, disco duro de 300 MB disponibles, 128 MB de memoria RAM.
m Monitor SVGA o de definicion superior.

(1) Version minima de software.

(2) Para los servodrives LXM 05Aeeee00e0, |a version minima de software es la 2.2.

Presentacion:
pagina 30

Funciones:
péaginas 30 y 31

32

Telemecanique

Schneider Electric



Dimensiones

Variadores de velocidad

para motores asincronos
Altivar 31

Variadores con radiador

ATV 31HOeeM2/M2A, ATV 31HO®eM3X/M3XA

—

-8 |
c 72
ATV31H c
018M3X, 037M3X 120
055M3X, 075M3X 130
018M2, 037M2 140
055M2, 075M2 145

(1) Unicamente para los variadores cuya referencia termina por A.

Placa para montaje CEM (suministrada con el variador)

2 tornillos M5

ATV 31HUeeM2/M2A, ATV 31HU11M3X/M3XA a ATV 31HU40M3X/M3XA, ATV 31HO37N4/N4A a ATV 31HU40N4/N4A,
ATV 31H075S6X a ATV 31HU40S6X

Placa para montaje CEM (suministrada con el variador)

-
) 9] ] Bee—F—d
) e of (B ) e
| . A 1]
l
o Il o
—a = 1 e—u : .
8@ = G -
c a ‘
L
ATV 31H a b c (3] d G H J K (%]
U1eM3X 105 143 130 67,3 49 93 1215 5 16,5 2x5
U1eM2, U22M3X 105 143 150 67,3 49 93 1215 5 16,5 2x5
037N4 a U15N4
075S6X, U15S6X
U22M2, HUeOM3X 140 184 150 88,8 48 126 157 6,5 20,5 4x5
U22N4 a U40N4
U22S6X, U40S6X
(1) Unicamente para los variadores cuya referencia termina por A.
Presentacion: Caracteristicas: Referencias: Esquemas: Funciones:

paginas 4 a 11

paginas 12 a 15

paginas 16 a 19

paginas 39 a 42

paginas 47 a 64

Schneider Electric

(] Telemecanique

33



Dimensiones Variadores de velocidad

(continuacion) para motores asincronos
Altivar 31
Variadores con radiador, variadores en cofre

ATV 31HU55M3X/M3XA, ATV 31HU75M3X/M3XA, ATV 31HU55N4/N4A, ATV 31HU75N4/N4A, ATV 31HU55S6X, ATV 31HU75S6X
Placa para montaje CEM (suministrada con el variador)

w0
1 | 4x25 o8 i [55)
T 09 T \¢o)
T N o M
ah & B i ]
T il 2 tomillos Ms
i i
S o—— 1 o T - s o
8 (1) - 160 - o u'\,[
170 180 o oy
134,8 \4 X M4 M5 L

(1) Unicamente para los variadores cuya referencia termina por A.
ATV 31HD1eM3X/M3XA, ATV 31HD1eN4/N4A, ATV 31HD1eS6X

N~
y
[ 4x06 =\ ® . \‘J“‘o%]o“‘\‘\
O °o®o° i @
H I 4 =4
(I (I
(I 0 (NI
ep NN S q colllm o
(I (TN
(I (TN 2 tomnillos M5
(I (i
= ¢ 1 fl—T = [
('S P P A | | - R ] —
8 (1) = 225 -
190 245 i
AN
147.,6
(1) Unicamente para los variadores cuya referencia termina por A.
ATV 31CeeeM2, ATV 31C037N4 a ATV 31CU40N4 ATV 31CU55N4 a ATV 31CD15N4
1l c O = — &

[t Y -
a
B o > o o o o
[O) [0)
7’ 7l
24 4x08 G
282 a
ATV 31C a b c G H ATV 31C a b G H
OeelM2 210 240 163 192 218 U55N4, U75N4 320 512 279 480
U11M2, U15M2, 215 297 192 197 277 D11N4, D15N4 440 625 399 594
OeeN4,U11N4, U15N4
u22Mm2, 230 340 208 212 318
U22N4...U40N4
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Dimensiones Variadores de velocidad

para motores asincronos

Altivar 31
Kit de variador

ATV 31K018M2 a KU22M2, ATV 31K037N4 a KU40N4
Corte y taladro

_ ¢
NS
e}
| +— —

at E

v
o
T
|10

P=TYAT

000000
000000
000000
000000
000000
000000
000000

T 111111

b1

ATV 31K a al b b1 c cl E F G H K
018M2...075M2 254 214 280 240 153 123 10 117 234 260 130

U11M2, U15M2, 250 219 337 297 186 127 1 115 230 317 158,5
037N4...U15N4

U22M2, 265 234 380 340 209 134 1 122,5245 360 180
U22N4...U40N4

Nota: producto suministrado con cotas de taladrado.

PN
T

c G F ‘ 7X@5,5
G

ATV 31KU55N4 a ATV 31KD15N4
Corte y taladro

) c a
8x08
Yo}
a2
/ °r° MEE
o}
e
E——o o & & b J—
A (¢] ¥ y -
o N ¢ $ I Y
N4
H
o ¢ $ -1
H ] e
HL ° -| o 5 X
u
ﬁ m) o ¢ $ v
m) ] o q X
ol .E ©
ul o o & Yo
: 3° s 9% g
y [ -
o lelo)—* “ |
Sle &le r 19 F F | |19
30| G 30 ©
al
ATV 31K a al a2 b b1 ¢ E F G H J K Kt ©
U55N4, U75N4 400 340 334 600 444 243 12 155 250 49 500 180 O 12x6
D11N4, D15N4 450 370 386 700 546 267 13 180 280 39 600 150 180 14x6
Nota: producto suministrado con cotas de taladrado.
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Dimensiones

Variadores de velocidad

para motores asincronos

Altivar 31

Accesorios y resistencias de frenado

Placas para montaje sobre perfil 1r

VW3 A11851 VW3 A31852
Y ° i °
. O O O O
Py © © 3 © ©
< — = —
= Dt DE d
s - (1% 5
EEES N a5
37,9 77,5 40 105
Kit para conformidad con UL tipo 1 Terminal remoto
VW3 A31811 a VW3 A31817 VW3 A31101
Corte y taladrado
55,6
= 24,
o O ‘
QND VW3 Ab & ‘
A31811 a A31815 68 |
ﬂ A31816 % ! B o
< A31817 99 2
N (2)

(1) Variador.
(2) Kit VW3 A3181e.

Resistencias de frenado sin envolvente
VW3 A58702 y VW3 A58704
Salida de 2 hilos de 0,5 m de longitud

4x35

154
170

VW3 A58703
Salida de 2 hilos de 0,5 m de longitud

;]

212

195

8
.__1e5

‘ o

30 =1]40l|.=
60, bg |6
62
Resistencias de frenado protegidas
VW3 A7 701 a VW3 A7 703
Recomendaciones de montaje
4xQ a
| =
£+ < S
—
w0
A
a - >1OOE 2100 > 100 >100
3 ‘
w0
A
.5/ ! 3
A
e Lo ]
VW3 a b c G H [0}
A7 701 95 293 95 70 275 6x12
A7 702 95 293 95 70 375 6x12
A7 703 140 393 120 120 375 6x12
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Dimensiones

Variadores de velocidad

para motores asincronos
Altivar 31
Resistencia de frenado e inductancias

Resistencias de frenado protegidas (continuacion)

VW3 A7 704 y VW3 A7 705
Recomendaciones de montaje
4x29
= p—
o
[\
° J— A
< o Zz 200
> Q PR 4
< (<]
¢ @
[ (o3 —1 o
o
— [V
301 200 N
Inductancias de linea
VZ1 Lecessee
il
[ [<
(%] o
o O
| o=
] c,]
c a
A4 a b c G H [0}
L004MO10 60 100 80 50 44 4x9
LO07UM50 60 100 95 50 60 4x9
LO18UM20 85 120 105 70 70 5x 11
Inductancias de linea e inductancias de motor
VW3 A4 551 a VW3 A4 555 VW3 A4 556
. N O O
o
&
88X 8x@11x22 | |
H | 100 | 105 ]
180 181
c
el 270
VW3 a b c ct G GI H ©
A4 551 100 135 55 60 40 60 42 6x9
A4 552y 130 155 85 90 60 805 62 6x12
A4 553
A4 554 155 170 115 135 75 107 90 6x12
A4 555 180 210 125 165 85 122 105 6x12
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Dimensiones

Variadores de velocidad

para motores asincronos

Altivar 31

Filtros CEM vy filtros de salida

Filtros de entrada CEM adicionales
Montaje del filtro bajo el variador
Vista frontal

Montaje del filtro junto al variador

Vista frontal

I A |
- Y 4]
0 O i 4XQ 7 — Y
T \o
| — 4XQD = éooo)
00 =
— o
Qo T 9

i (o)
e = ]

> FEE X N

iy 1] J— c
1l
C = =
a
VW3 a b c G H Q
A31401, A31402 72 195 37 52 180 4,5
A31403 107 195 35 85 180 4,5
A31404 107 195 42 85 180 4.5
A31405 140 235 35 120 215 4,5
A31406 140 235 50 120 215 45
A31407 180 305 60 140 285 55
A31408 245 395 80 205 375 55
A31409 245 395 60 205 375 55
Células de filtros LR Célula de filtro LC
VW3 A58451 a VW3 A58453 VW3 A66412
4X 07 @ﬁ O ot
- HiN

H

(e}
o K
| a
o K
4|l _ |
il == q H
Edl | L
L c ] . &
a
VW3 a b (o} G H
A58451 169,5 340 123 150 315
A58452
A58453 239 467,5 139,5 212 444

(&

e

205 |

140

378
400

Ferritas de proteccion para corte aguas abajo

VW3 A31451 a VW3 A31453

<—a>
VW3 a b [ 9]
A31451 33,5 33 33 13
A31452 33 21,5 22,5 9
A31453 30 19 19 6
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Esquemas Variadores de velocidad

y asociaciones para motores asincronos
Altivar 31

ATV 31eeeeM2 ATV 31eeeeM3X, ATV 31eeeeN4, ATV 31e000S6X
Alimentacion monofasica Alimentacion trifasica

1 Q2 5

Resistencia
de frenado

Resistencia
de frenado

Potenciémetro
de referencia
SZ1 RV1202

Potenciometro
de referencia
SZ1 RV1202

(1) Inductancia de linea (una fase o 3 fases).

(2) Contactos del relé de fallo. Permite indicar a distancia el estado del variador.

(3) La conexién del comun de las entradas légicas depende de la posicién de un conmutador, ver los esquemas siguientes.

Nota: todas las bornas estan situadas en la parte inferior del variador.

Equipar con antiparasitarios todos los circuitos inductivos préximos al variador o acoplados al mismo circuito, como relés, contactores, electrovalvulas, iluminacion
fluorescente...

Componentes para asociar (para las referencias completas, consultar el catalogo “Constituyentes de Control Industrial”).

Referencia Designacion
Qi GV2 L o Compact NS (ver las paginas 43 a 46)
KM1 LC1 eee + LA4 DA2U (ver las paginas 43 a 46)
S1,S2 Pulsadores XB2 B 0 XA2 B
T1 Transformador 100 VA secundario 220 V
Q2 GV2 L calibrado a 2 veces la corriente nominal primaria de T1
Q3 GB2 CB05
Ejemplos de esquemas recomendados
Conmutadores de las entradas l6gicas Salida AOC
Posicién “fuente” Posicién “SINK” Posicién CLI con salidas de autématas con transistores Cableada en salida légica
ATV 31 } ATV 31 ATV 31 I Bornero de control ATV 31 |
OV f——————- | 28Y|—p=———— } i
= | - | 3
< [ T =E e e =l =il -
- A —
| + i S 3
! A Relé
24V 24V
10 mA
oV 24
,,,,,,,,, Autémata programable
Control 2 hilos Control 3 hilos Entradas analégicas en tensién Entrada analdgica en
corriente
+10 V externa + 10V externa 0-20 mA, 4-20 mA, X-Y mA
i > Bornero de control ATV 31 i i Bornero de control ATV 31 i i Bornero de control ATV 31 i i Bornero de control ATV 31 i
P& - 1 i = > | } o > | } [ > |
o+ = ! I < o | I < o | I < o I
[ a I o4 J J

Potenciémetro
de consigna de
LI1 : Adelante LI1 : Parada velocidad
Lix : Atras LI2 : Adelante 22210 kQ
Lix : Atras
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Esquemas, Variadores de velocidad
conexiones para motores asincronos

y montaje Altivar 31 ”
Compatibilidad electromagnética

Esquemas

Filtros adicionales de entrada, atenuadores de radioperturbaciones VW3 A3140e
Alimentacion trifasica Alimentacion monofasica

- 3~ R 2~

T .

| - a3 } T p—

| . & o o VW3A3140e = & VW3 A3140e
e i i | i i ?[

LS s L5 9

} ATV 31eeeeee } ATV 31eeeeee
| |

L L

Conexiones acordes con las normas CEM

Principio

m Equipotencialidad de “alta frecuencia” de las masas entre el variador, el motor y el blindaje de los cables.

m Utilizacién de cables blindados con los 360° de cada extremo del blindaje conectados a la tierra tanto en el lado del cable del motor como
del cable de la resistencia de frenado y de los cables de control. En una parte del recorrido, el blindaje se puede realizar con tubos o canaletas
metalicos, siempre que no exista discontinuidad.

m Separar al maximo el cable de alimentacion (red) del cable del motor.

Plano de instalacion para los variadores ATV 31Heee®

Hilos sin blindar para la salida de los contactos del relé de seguridad.
Fijacién y conexion a tierra de los blindajes de los cables 6, 7 y 8 lo mas cerca
posible del variador:
2 — Pelar los cables blindados.
— Fijar los blindajes a la chapa 1 sujetando con abrazaderas de tamafio apropiado
los segmentos pelados.
Para establecer un buen contacto, los blindajes deben estar bastante apretados
contra la chapa.
Las abrazaderas deben ser metdlicas inoxidables.
6 Cable blindado para conectar el motor.
7 Cable blindado para conectar el control. En las aplicaciones que requieran gran
nimero de conductores, los cables deberan ser de seccién pequefa (0,5 mm?).
8 Cable blindado para conectar la resistencia de frenado.
6, 7, 8, los blindajes deben estar conectados a la tierra por ambos extremos. Di-
chos blindajes deben ser continuos y, en caso de que existan borneros interme-
dios, deberan estar en una caja metalica blindada CEM.
9 Tornillo de masa para el cable del motor en pequefos calibres; no es posible ac-
ceder al tornillo montado en el radiador.

1 Placa de chapa para montar en el variador (plano de masa) y suministrada con éste.
) 2 Altivar 31.
8 8 3 Hilos o cables de alimentacién sin blindar.
4
5

Nota: la conexién equipotencial HF de las tierras entre el variador, el motor y los blindajes de los cables en ningun caso significa que los conductores de proteccion
PE (verde-amarillo) no se conecten a las bornas dispuestas a tal efecto en cada uno de los equipos.

Cuando se utilice un filtro adicional de entrada, debe montarse debajo del variador y conectarse directamente a la red mediante un cable sin blindar. El enlace 3
del variador se realiza con el cable de salida del filtro.

Utilizacion en red IT

Red IT: neutro aislado o impedante.
Utilizar un controlador permanente de aislamiento compatible con las cargas no lineales tipo XM200 de marca Merlin Gerin.

Los ATV 31eeeM2 y N4 incorporan filtros RFI integrados. Para utilizarlos en red IT se puede suprimir la conexién de estos filtros a tierra de
2 formas distintas segun los calibres:

m ATV 31HO018M2 a ATV 31HU22M2 y ATV 31HO037N4 a ATV 31HU40N4; retirar un puente para desconectar el filtro.

m ATV 31HU55N4 a ATV 31HD15N4, retirar el cable con terminal para desconectar el filtro.

Presentacion: Caracteristicas: Referencias: Dimensiones: Funciones:
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Precauciones de montaje
y de instalacion

Variadores de velocidad

para motores asincronos
Altivar 31

Eliminacién del obturador de proteccién

Segun las condiciones de utilizacién del variador, para instalarlo es preciso seguir
ciertas precauciones de instalacion, asi como utilizar accesorios apropiados.

Precauciones de montaje de los variadores ATV 31H

Instalar el equipo verticalmente, a + 10°.

m Evitar colocarlo cerca de elementos calientes.

m Dejar un espacio libre suficiente para permitir la circulacién de aire necesaria para
el enfriamiento, que se realiza por ventilaciéon de abajo a arriba.

>d (@a >d

A %

Al

A
~

Tipos de montaje
m Montaje A

@c > 50 mm (@c > 50 mm (@0

m Montaje B

AN
of O O

m Montaje C
@e > 50 mm @0 =50 mm (@“

Al retirar el obturador de proteccion unido a la parte superior del variador (como se indica
en la imagen contigua), el grado de proteccién del variador se convierte en IP20.
Curvas de desclasificacion de la corriente nominal (In) en funcién de la tempera-
tura, la frecuencia de corte y el tipo de montaje.

1/1n In
100 %
-5%
90 % \— 10 % —10%
o
—15 %,
80 % \ -20%
\_25% o5 40 °C Montaje Ay B
0% \ —309%
-35% — 359 50 “C Montaje C
60 % —40 %
_ @ 50 °C Montaje Ay B
50 % — 50 %
_ 559 60 °C Montaje C
40 %
—659%] 60 °'C Montaje Ay B
30 %
4 kHz 8 kHz 12 kHz 16 kHz

Frecuencia de corte

Para temperaturas intermedias (55 “C por ejemplo) interpolar entre 2 curvas.
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paginas 12 a 15
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Precauciones de montaje  Variadores de velocidad

y de instalacion (continuacicn) para motores asincronos
Altivar 31

Precauciones especificas del montaje de los variadores ATV
en cofre o armario 31

/—J /—J Respetar las precauciones de montaje indicadas en la pagina contigua.

Para permitir una buena circulacién de aire en el variador:

m Prever rejillas de ventilacion.

— | m Asegurarse de que la ventilacién es suficiente; si no es asi, instalar una ventilacion
8 forzada con filtro; las aberturas o los ventiladores eventuales deben permitir un cau-

dal al menos igual al de los ventiladores de los variadores (ver a continuacion).

m Utilizar filtros especiales en IP54.

m Retirar el obturador pegado a la parte superior del variador.

Caudal de los ventiladores en funcion del calibre del variador

Variador ATV 31 Caudal m3/min
HO18M2, H037M2, HO55M2, HO18M3X 0,3

HO37M3X, HO55M3X, HO37N4, HO55N4

HO75N4, HU11N4, H075S6X, HU15N6X

HO75M2, HU11M2, HU15M2, HO75M3X 0,55

HU11M3X, HU15M3X, HU15N4, HU22N4

HU22S6X, HU40N6X

HU22M2, HU22M3X, HU30M3X, HU40M3X 1,55

HU30N4, HU40N4, HU55S6X, HU75S6X

HU55M3X, HU55N4, HU75N4, HD11S6X 1,7
HU75M3X, HD11M3X, HD11N4, HD15N4 2,8
HD1586X

HD15M3X 3,6

Cofre o armario metalico estanco (grado de proteccion IP54)

El montaje del variador en un envolvente estanco es necesario en ciertas condicio-
nes ambientales: polvo, gases corrosivos, alto nivel de humedad con riesgo de con-
densacion y de goteo, proyeccién de liquido...

Este acondicionamiento permite utilizar el variador en un envolvente cuya tempera-
tura interna méaxima puede alcanzar 50 “C.

Calculo de la dimension del cofre

Resistencia térmica maxima Rth ("C/W)
6 = temperatura maxima en el cofre en °C
Rth = 8°=9€ 6e = temperatura exterior maxima en “C
P P = potencia total disipada en el cofre en W.
Potencia disipada por el variador: ver las paginas 14 a 19.
Anadir la potencia disipada por los otros componentes del equipo.

Superficie de intercambio util del cofre S (m?2)
(lados + parte superior + parte frontal, en el caso de una fijacién mural)

S = RLth K = resistencia térmica del envolvente en m2.
€ Para cofre metélico: K = 0,12 con ventilador interno, K = 0,15 sin ventilador.
\ § / Nota: No utilizar cofres aislantes ya que tienen una conductibilidad muy débil.
o
Al

Precauciones de montaje de los variadores en cofre ATV 31

Instalar el equipo verticalmente, a £ 10°.

Evitar colocarlo cerca de elementos calientes.

Dejar un espacio libre suficiente para permitir la circulaciéon de aire necesaria para
el enfriamiento, que se realiza por ventilacion de abajo a arriba.

S op
U ®] IoIE‘—'Iel JU

e
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521466

803714

531250

Asociaciones de montaje  Variadores de velocidad
a cargo del usuario para motores asincronos

Altivar 31
Asociaciones a cargo del usuario

GV2L
+
LC1K

+
ATV 31Heeeeoe

Aplicaciones

Las asociaciones posibles que se indican a continuacion permiten realizar un arranque del motor completo
compuesto por un disyuntor, un contactor y un variador de velocidad Altivar 31.

El disyuntor garantiza la proteccion contra los cortocircuitos accidentales, el seccionamiento y, si fuera necesa-
rio, el enclavamiento.

El contactor realiza el control y la gestion de las seguridades eventuales, asi como el aislamiento del motor en
la parada.

El variador de velocidad Altivar 31 esta protegido a través de su electrénica contra los cortocircuitos entre
fases y entre fase y tierra; garantiza por lo tanto la continuidad de servicio, asi como la proteccion térmica
del motor.

Arranque motor para variador estandar

Variador de Potencia normalizada Disyuntor (2) Icc Contactor (3)
velocidad de los motores de 4 polos Referencia Calibre linea Referencia bésica para
Referencia 50/60 Hz 230 V (1) presumible completar con el cédigo
max. de la tensioén (4)
kW HP A kA
Tensidn de alimentaciéon monofasica: 200...240 V
ATV 31H018M2 0,18 0,25 GV2L08 4 1 LC1 K0610
ATV 31HO37M2 0,37 0,5 GV2L10 6,3 1 LC1 K0610
ATV 31H055M2 0,55 0,75 GV2L14 10 1 LC1 K0610
ATV 31H075M2 0,75 1 GV2L14 10 1 LC1 K0610
ATV 31HU11M2 1,1 1,5 GV2L16 14 1 LC1 K0610
ATV 31HU15M2 1,5 2 GV2L20 18 1 LC1 K0610
ATV 31HU22M2 2,2 3 GV2L22 25 1 LC1 D09
Tension de alimentacion trifasica: 200...240 V
ATV 31H018M3X 0,18 0,25 GV2 Lo7 2,5 5 LC1 K0610
ATV 31HO37M3X 0,37 0,5 GV2L08 4 5 LC1 K0610
ATV 31H055M3X 0,55 0,75 GV2L10 6,3 5 LC1 K0610
ATV 31H075M3X 0,75 1 GV2L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31HU11M3X 1,1 1,5 GV2L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31HU15M3X 1,5 2 GV2L16 14 5 LC1 K0610
ATV 31HU22M3X 2,2 3 GV2L20 18 5 LC1 K0610
ATV 31HU30M3X 3 - GV2L22 25 5 LC1 D09
ATV 31HU40M3X 4 5 GV2L22 25 5 LC1 D09
ATV 31HU55M3X 55 7,5 NS80HMA 50 22 LC1 D32
ATV 31HU75M3X 7,5 10 NS80HMA 50 22 LC1 D32
ATV 31HD11M3X 11 15 NS80HMA 80 22 LC1 D40
ATV 31HD15M3X 15 20 NS100HMA 100 22 LC1 D40
Tension de alimentacion trifasica: 380...500 V
ATV 31HO37N4 0,37 0,5 GV2L07 2,5 5 LC1 K0610
ATV 31HO55N4 0,55 0,75 GV2 L08 4 5 LC1 K0610
ATV 31H075N4 0,75 1 GV2L08 4 5 LC1 K0610
ATV 31HU11N4 1,1 1,5 GV2L10 6,3 5 LC1 K0610
ATV 31HU15N4 1,5 2 GV2L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31HU22N4 2,2 3 GV2L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31HU30N4 3 - GV2L16 14 5 LC1 K0610
ATV 31HU40N4 4 5 GV2L16 14 5 LC1 K0610
ATV 31HU55N4 55 7,5 GV2L22 25 22 LC1 D09
ATV 31HU75N4 7,5 10 GV2L32 32 22 LC1 D18
ATV 31HD11N4 11 15 NS80HMA 50 22 LC1 D32
ATV 31HD15N4 15 20 NS80HMA 50 22 LC1 D32

(1) Los valores expresados en HP cumplen el NEC (National Electrical Code).
(2) NS80HMA: producto comercializado con la marca Merlin Gerin.

(8) Composicion de los contactores:

LC1-K06: 3 polos + 1 contacto auxiliar “NA”.

LC1-D09/D32/D40: 3 polos + 1 contacto auxiliar “NA”.

(4) Tensiones del circuito de control usuales.

Circuito de control en corriente alterna

Voltios ~ 24 48 110 220 230 240
LC1-D 50 Hz B5 E5 F5 M5 P5 Us

60 Hz B6 E6 F6 M6 - 8]

50/60 Hz B7 E7 F7 M7 P7 u7

Voltios ~ 24 48 110 220/230 230 230/240
LC1-K 50/60 Hz B7 E7 F7 M7 P7 u7

Para otras tensiones comprendidas entre 24 y 660 V, o para circuitos de control en corriente continua, consultarnos.
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531250

Asociaciones de montaje
a cargo del usuario

(continuacion)

Variadores de velocidad

para motores asincronos
Altivar 31

Asociaciones a cargo del usuario

Arranque motor para variador estandar

Variador de Potencia normalizada Disyuntor (2) lcclinea Contactor (3)
velocidad de los motores de 4 polos Referencia Calibre presumible  Referencia basica para
Referencia 50/60 Hz 230 V (1) max. completar con el cédigo
de la tension (4)
kW HP A kA
Tension de alimentacion trifasica: 525...600 V
ATV 31H075S6X 0,75 1 GV2L08 4 5 LC1 K0610
ATV 31HU15S6X 1,5 2 GV2L10 6,3 5 LC1 K0610
ATV 31HU22S6X 2,2 3 GV2L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31HU40S6X 4 5 GV2L16 14 5 LC1 K0610
ATV 31HU55S6X 55 7.5 GV2L20 18 22 LC1 K0610
ATV 31HU75S6X 7,5 10 GV2 L22 25 22 LC1 K0610
ATV 31HD11S6X 11 15 GV2L32 32 22 LC1 D09
ATV 31HD15S6X 15 20 NS80HMA 32 22 LC1 D09
(1) Los valores expresados en HP cumplen el NEC (National Electrical Code).
(2) NS80HMA: producto comercializado con la marca Merlin Gerin.
(3) Composicién de los contactores:
LC1-KO06: 3 polos + 1 contacto auxiliar “NA”.
LC1-D09/D32/D40: 3 polos + 1 contacto auxiliar “NA”.
(4) Tensiones del circuito de control usuales.
Circuito de control en corriente alterna
Voltios ~~ 24 48 110 220 230 240
GV2L LC1-D 50 Hz B5 E5 F5 M5 P5 us
+ 60 Hz B6 E6 F6 M6 - ué
LC1 K 50/60 Hz B7 E7 F7 M7 P7 u7
+ Voltios ~~ 24 48 110 220/230 230 230/240
ATV 31Heeesee LC1-K 5060 Hz  B7 E7 F7 M7 P7 u7
Para otras tensiones comprendidas entre 24 y 660 V, o para circuitos de control en corriente continua, consultarnos.
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Asociaciones de montaje

a cargo del usuario

(continuacion)

Variadores de velocidad

para motores asincronos

Altivar 31
Asociaciones a cargo del usuario

GvV2L
+
LC1 K

+
ATV 31Ceeceee

Arranque motor para el variador en cofre para personalizar

Variador de Potencia normalizada de los  Disyuntor (2) Icc linea Contactor (3)
velocidad motores de 4 polos 50/60 Hz  Referencia Calibre presumible Referencia bésica
Referencia 230V (1) max. para completar con el
codigo de la tension
4)
kW HP A kA

Tension de alimentaciéon monofasica: 200...240 V
ATV 31C018M2 0,18 0,25 GV2L08 4 1 LC1 K0610ee@
ATV 31C037M2 0,37 0,5 GV2L10 6,3 1 LC1 K0610e@
ATV 31C055M2 0,55 0,75 GV2L14 10 1 LC1 K061000
ATV 31C075M2 0,75 1 GV2L14 10 1 LC1 K061000
ATV 31CU11M2 1,1 1,5 GV2L16 14 1 LC1 K0610e@
ATV 31CU15M2 1,5 2 GV2L20 18 1 LC1 K061000
ATV 31CU22M2 2,2 3 GV2L22 25 1 LC1 D09%ee
Tension de alimentacion trifasica: 380...500 V
ATV 31C037N4 0,37 0,5 GV2 L07 2,5 5 LC1 K061000
ATV 31C055N4 0,55 0,75 GV2 L08 4 5 LC1 K061000
ATV 31C075N4 0,75 1 GV2 L08 4 5 LC1 K0610e@
ATV 31CU11N4 1,1 1,5 GV2L10 6,3 5 LC1 K061000
ATV 31CU15N4 1,5 2 GV2L14 10 5 LC1 K061000
ATV 31CU22N4 2,2 3 GV2L14 10 5 LC1 K0610e@
ATV 31CU30N4 3 - GV2L16 14 5 LC1 K061000
ATV 31CU40N4 4 5 GV2L16 14 5 LC1 K061000
ATV 31CU55N4 55 7,5 GV2 L22 25 22 LC1 D0%ee
ATV 31CU75N4 7.5 10 GV2L32 32 22 LC1 D18e®
ATV 31CD11N4 11 15 NS80HMA 50 22 LC1 D32ee
ATV 31CD15N4 15 20 NS80HMA 50 22 LC1 D32ee
(1) Los valores expresados en HP cumplen el NEC (National Electrical Code).
(2) NS80HMA: producto comercializado con marca Merlin Gerin.
(8) Composicién de los contactores:
LC1 KO06: 3 polos + 1 contacto auxiliar “NA”.
LC1 D09/D32: 3 polos + 1 contacto auxiliar “NA”.
(4) Tensiones del circuito de control usuales.
Circuito de control en corriente alterna

Voltios ~~ 24 48 110 220 230 240
LC1-D 50 Hz B5 E5 F5 M5 P5 U5

60 Hz B6 E6 F6 M6 - ué

50/60 Hz B7 E7 F7 M7 P7 u7

Voltios ~ 24 48 110 220/230 230 230/240
LC1-K 50/60 Hz B7 E7 F7 M7 P7 u7

Para otras tensiones comprendidas entre 24 y 660 V, o para circuitos de control en corriente continua, consultarnos.
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Asociaciones de montaje

a cargo del usuario

Variadores de velocidad

para motores asincronos

(continuacién) Altivar 31 _
Asociaciones a cargo del usuario
Arranque motor para kit variador
Variador de Potencia normalizada de los  Disyuntor (2) Icc linea Contactor (3)
velocidad motores de 4 polos 50/60 Hz  Referencia Calibre presumible Referencia bésica
Referencia 230V (1) max. para completar con el
codigo de la tension
4)
kW HP A kA

Tension de alimentacion monofasica: 200...240 V
ATV 31K018M2 0,18 0,25 GV2 L08 4 5 LC1 K0610e@
ATV 31K037M2 0,37 0,5 GV2L10 6,3 5 LC1 K0610ee
ATV 31K055M2 0,55 0,75 GV2L14 10 5 LC1 K0610ee
ATV 31K075M2 0,75 1 GV2L14 10 5 LC1 K061000
ATV 31KU11M2 1,1 1,5 GV2L14 14 22 LC1 K0610e@
ATV 31KU15M2 1,5 2 GV2L20 18 22 LC1 K0610ee
ATV 31KU22M2 2,2 3 GV2 L22 25 22 LC1 D09%ee
Tension de alimentacion trifasica: 380...500 V
ATV 31K037N4 0,37 0,5 GV2L07 25 5 LC1 K0610ee
ATV 31K055N4 0,55 0,75 GV2 L08 4 5 LC1 K061000
ATV 31K075N4 0,75 1 GV2L08 4 5 LC1 K0610e@
ATV 31KU11N4 1,1 1,5 GV2L10 6,3 5 LC1 K0610ee
ATV 31KU15N4 1,5 2 GV2L14 10 5 LC1 K061000
ATV 31KU22N4 2,2 3 GV2L14 10 5 LC1 K0610e@
ATV 31KU30N4 3 3 GV2L16 14 5 LC1 K0610ee
ATV 31KU40N4 4 5 GV2L16 14 5 LC1 K061000
ATV 31KU55N4 55 7,5 GV2L22 25 22 LC1 D09%ee
ATV 31KU75N4 7.5 10 GV2L32 32 22 LC1 D18ee®
ATV 31KD11N4 11 15 NS80 HMA 50 22 LC1 D32ee
ATV 31KD15N4 15 20 NS80 HMA 50 22 LC1 D32ee
(1) Los valores expresados en HP cumplen el NEC (National Electrical Code).
(2) NS80HMA: producto comercializado con marca Merlin Gerin.
(3) Composicion de los contactores:
LC1 KO06: 3 polos + 1 contacto auxiliar “NA”.
LC1 D09/D32: 3 polos + 1 contacto auxiliar “NA”.
(4) Tensiones del circuito de control usuales.
Circuito de control en corriente alterna

Voltios ~~ 24 48 110 220 230 240
LC1-D 50 Hz B5 E5 F5 M5 P5 U5

60 Hz B6 E6 F6 Mé - ue

50/60 Hz B7 E7 F7 M7 P7 u7

Voltios ~~ 24 48 110 220/230 230 230/240
LC1-K 50/60 Hz B7 E7 F7 M7 P7 u7
Para otras tensiones comprendidas entre 24 y 660 V, o para circuitos de control en corriente continua, consultarnos.
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Funciones Variadores de velocidad

(continuacion) para motores asincronos
Altivar 31

Ajuste de fabrica del variador

El variador se suministra listo para usar para la mayoria de las aplicaciones, con las siguientes funcio-
nesy ajustes:

m Frecuencia nominal del motor: 50 Hz.

m Tension del motor: 230V (ATV 31HeeeM2 y M3X), 400 V (ATV 31HeeeN4) o 600 V (ATV 31HeeeS6X).
m Tiempo de las rampas lineales: 3 segundos.

m Velocidad minima (LSP): 0 Hz, velocidad maxima (HSP): 50 Hz.

m Modo de parada normal en rampa de deceleracion.

m Modo de parada por fallo: rueda libre.

m Corriente térmica del motor = corriente nominal del variador.

m Corriente de frenado por inyeccion en la parada = 0,7 veces la corriente nominal del variador, durante
0,5 segundos.

m Funcionamiento de par constante con control vectorial de flujo sin captador.

m Entradas logicas:

O 2 sentidos de marcha (LI1, LI2), control 2 hilos.

O 4 velocidades preseleccionadas (LI3, LI14): LSP (velocidad minima), 10 Hz, 15 Hz, 20 Hz.
m Entradas analdgicas:

O Al1 consigna velocidad 0 + 10 V.

o Al2 (0 £ 10 V) sumatoria de Al1.

O AlI3 (4-20 mA) no configurada.

m Relé R1:relé de fallo.

m Relé R2: sin asignar.

m Salida analégica AOC: 0-20 mA imagen de la frecuencia del motor.

m Adaptacion automatica de la rampa de deceleracion en caso de frenado excesivo.

m Frecuencia de corte de 4 kHz, frecuencia aleatoria.

Funciones del visualizador y de las teclas

La visualizacion se realiza en forma de cédigos o de valores mediante 4 digitos de “7 segmentos”.
Teclas de desplazamiento en los menus o de modificacién de los valores.

“ENT": tecla de validacion para entrar en un menu o validar el nuevo valor elegido.

“ESC”: tecla para salir de los menus (sin accién de validacion).

Dos LED de diagnostico para el bus CANopen.

aAbhWON=

Unicamente para los variadores ATV 31HeeeeM2A, ATV 31HeeeM3XA y ATV 31HeeeN4A:
Potenciémetro de consigna de velocidad.

“RUN”: Control local de marcha del motor.

“STOP/RESET"”: Control local de parada del motor asi como la puesta a cero de los fallos.

o~NO BN
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563714

Funciones
(continuacion)

Variadores de velocidad

para motores asincronos
Altivar 31

Terminal remoto.

nitin]
|

Ajuste de las rampas con PowerSuite para PC.

m Opcion de terminal remoto

El terminal remoto se puede instalar en la puerta de un cofre o de un armario.

Se compone de un visualizador LCD y de teclas de programacion y control, con un
conmutador de bloqueo de acceso a los menus.

Teclas de control del variador:

o “FWD/RV”: inversién del sentido de rotacion.

O “RUN”: orden de marcha del motor.

O “STOP/RESET”: orden de parada del motor o rearme de fallos.

La consigna de velocidad se determina a través del terminal remoto. Unicamente las
ordenes de parada en rueda libre, parada rapida y parada por inyeccién de corriente
continua siguen activas por el bornero. Si la conexién variador/terminal se corta, el
variador se blogquea por fallo.

Su accion depende de la programacion de los canales de control y consigna.

Nota: la proteccion por codigo confidencial de cliente tiene prioridad sobre el conector.

m Niveles de acceso a los menus

Existen 3 niveles de acceso:

Nivel 1: Acceso a las funciones estandar. Este nivel permite principalmente la com-
patibilidad con el Altivar 28.

Nivel 2: Acceso a las funciones avanzadas de las aplicaciones.

Nivel 3: Acceso a las funciones avanzadas de las aplicaciones y gestion de los mo-
dos de control combinados.

m Cdédigo de acceso al menu

Permite proteger la configuracién del variador mediante un cédigo de acceso.
Cuando el acceso esta bloqueado debido a un cédigo, Unicamente se puede acce-
der a los parametros de ajuste y supervision.

® Rango de velocidades de funcionamiento

Permite determinar los 2 limites de frecuencia que definen el rango de velocidad au-
torizado por la maquina en condiciones reales de funcionamiento y para todas las
aplicaciones con o sin sobrevelocidad.

f (Hz)
HSP
LSP
Consigna
oV 10V
X mA y mA
4 mA 20 mA

LSP: velocidad minima, de 0 a HSP, ajuste de fabrica 0

HSP: velocidad maxima, de LSP a 200 Hz, ajuste de fabrica 50 Hz
x: configurable de 0 a 20 mA, preajuste de 4 mA

y: configurable de 4 a 20 mA, preajuste de 20 mA

m Tiempo de las rampas de aceleracion y deceleracion
Permite determinar tiempos de rampa de aceleracién y deceleracién en funcién de
la aplicacion y de la cinematica de la maquina.

f (Hz) f (Hz)
50 50
0 t 0 t
t1 to
Rampa de aceleracion lineal Rampa de deceleracion lineal

t1: tiempo de aceleracion
t2: tiempo de deceleracion
t1 y t2 ajustables independientemente de 0,1 a 999,9 s; ajuste de fabrica: 3 s.
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Funciones
(continuacion)

Variadores de velocidad

para motores asincronos
Altivar 31

Rampas en S

m Forma de las rampas de aceleracién y deceleracion
Permite la evolucion progresiva de la frecuencia de salida a partir de una consigna de velocidad, segun

una ley lineal o preestablecida.

— Para las aplicaciones de manutencion, acondicionamiento y transporte de personas: el empleo de las
rampas en S permite compensar el juego mecanico, eliminar las sacudidas y limitar las “inadaptaciones”
de velocidad con regimenes transitorios rapidos en caso de inercia elevada.
— Para la aplicacion de bombeo (instalaciéon con bomba centrifuga y valvula antirretorno): el empleo de
rampas en U aumenta el dominio de la caida de la valvula.
— La seleccion “lineal”, “en S”, “en U” o personalizada afecta tanto a la rampa de aceleracién como a la
rampa de deceleracion.

Rampas en U

Rampas personalizadas

f (Hz) f (Hz) f (Hz) f (Hz) f (Hz) f (Hz)
HSP HSP HSP HS HSP HSP
0 t o t 0 t 07 t 0 to t
t2 t2 t2 t2 Al tA2, tA3 tA4]
[~ | || T T
t1 t1 t1 1 ACC 0 AC2 dEC o dE2
HSP: velocidad maxima HSP: velocidad maxima HSP: velocidad maxima
t1: tiempo de rampa ajustado t1: tiempo de rampa ajustado tA1: ajustable del 0 al 100% (de ACC o AC2)
t2=0,6 X t1 t2=0,5xt1 tA2: ajustable del 0 al 100% - tA1 (de ACC o AC2)
El coeficiente de redondeo es fijo El coeficiente de redondeo es fijo tA3: ajustable del 0 al 100% (de dEC o dE2)
tA4: ajustable del 0 al 100% - tA3 (de dEC o dE2)
ACC: tiempo de rampa de aceleracion 1
AC2: tiempo de rampa de aceleracion 2
dEC: tiempo de rampa de deceleracion 1
dE2: tiempo de rampa de deceleracion 2
m Conmutacién de rampa

Permite conmutar 2 tiempos de rampa en aceleracion y deceleracién, ajustables por separado.
La conmutacién de rampa se puede validar mediante:
o0 Una entrada légica.

O Un umbral de frecuencia.

O La combinacion de la entrada légica y del umbral de frecuencia.

Funcién destinada:
— A la manutencién con arranque y acoplamiento suaves.
— A las maquinas con correccién de velocidad rapida en régimen establecido.

f(Hz)
HSP

ACC

dE2

dEC

Adelante 1 |
o

atras 0

1
\

Ll4 o

Aceleracion 1 (ACC) y deceleracién 1 (dEC):

— Ajuste 0,12 999,9 s

— Ajuste de fabrica

Aceleracion 2 (AC2) y deceleracion 2 (dE2):

3s

— Ajuste 0,12999,9 s

— Ajuste de fabrica

5s

HSP: velocidad maxima

Ejemplo de conmutacién por la entrada légica LI4.
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Funciones
(continuacion)

Variadores de velocidad

para motores asincronos
Altivar 31

Ajuste de la ley tension/frecuencia con PowerSuite

para PC.

m Adaptacién automatica de la rampa de deceleracion

Permite adaptar automaticamente la rampa de deceleracién si el ajuste inicial es de-
masiado bajo teniendo en cuenta la inercia de la carga. Esta funcién evita un posible
enclavamiento del variador por fallo de frenado excesivo.

Funcién destinada a todas las aplicaciones que no necesiten parada precisa y que
no utilicen resistencia de frenado.

La adaptacion automatica debe eliminarse en el caso de maquinas con posiciona-
miento de parada en rampa y con resistencia de frenado. Esta funcién se inhibe au-
tomaticamente si se configura la légica de freno.

m Ley tension/frecuencia

O Caracteristicas de la alimentacién y del motor.

Permite determinar los valores limite de la ley tensién/frecuencia en funcién de las
caracteristicas de la red de alimentacion, del motor y de la aplicacién.

Para las aplicaciones de par constante o variable con o sin sobrevelocidad, deben
ajustarse los siguientes valores:

— La frecuencia bésica correspondiente a la red.

— La frecuencia nominal del motor (en Hz), leida en la placa de caracteristicas del
motor.

— La tensién nominal del motor (en V), leida en la placa de caracteristicas del motor.
— La frecuencia maxima de salida del variador (en Hz).

O Tipo de ley tensién/frecuencia.

Permite adaptar la ley tension/frecuencia a la aplicacién con el fin de optimizar el
rendimiento para las siguientes aplicaciones:

— Aplicaciones de par constante (maquinas con carga media a baja velocidad) con
motores en paralelo o motores especiales (ej.: de jaula resistente): ley L.

— Aplicaciones de par variable (bombas, ventiladores): ley P.

—Magquinas de fuerte carga a baja velocidad, maquinas de ciclos rapidos, con control
vectorial de flujo (sin captador): ley n.

— Ahorro de energia para maquinas con variaciones lentas de par y de velocidad: ley
nLd. La tensién se reduce automaticamente al minimo en funcién del par necesario.

U (V)
Un

f (Hz)
frn

Un: tensién nominal del motor

frn: frecuencia nominal del motor

B Autoajuste

El autoajuste puede realizarse:

O Por medio de herramientas de dialogo a través del control local o el enlace serie,
por accion voluntaria.

O En cada puesta en tension.

O En cada orden de marcha.

O Mediante validacion de una entrada légica.

El autoajuste permite optimizar el rendimiento de la aplicacion.

B Frecuencia de corte y limitacion de ruidos

El ajuste de la frecuencia de corte permite reducir el ruido generado por el motor.
La frecuencia de corte se modula de forma aleatoria para evitar fenémenos de reso-
nancia. Esta funcién se puede inhibir si conlleva inestabilidad.

El corte de alta frecuencia de la tensién continua intermedia permite suministrar al
motor una onda de corriente con pocos arménicos. La frecuencia de corte se puede
ajustar en funcionamiento para reducir el ruido generado por el motor.

Valor: 2 a 16 kHz, ajuste de fabrica 4 kHz.

Para todas las aplicaciones que necesiten un bajo nivel acustico del motor.
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Funciones
(continuacion)

Variadores de velocidad

para motores asincronos
Altivar 31
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Ajuste de las velocidades preseleccionadas con PowerSuite
para PC.

B Frecuencias ocultas

Permiten eliminar de una a dos velocidades criticas que conlleven fenémenos de re-
sonancia mecanica.

Es posible evitar el funcionamiento prolongado del motor en 1 o 2 bandas de fre-
cuencias de + 1 Hz, en una frecuencia ajustable en el rango de velocidades.
Funcién destinada a las maquinas de estructura ligera, cintas transportadoras de
productos a granel con motor de equilibrado, ventiladores y bombas centrifugas.

f(Hz)

b ~ |2Hz

Consigna

Evolucion de la velocidad del motor en funcion de la consigna con una frecuencia oculta

B Consigna de velocidad

La consigna de velocidad puede tener diferentes fuentes en funcién de la configura-
cién del variador:

O Las consignas procedentes de las 3 entradas analdgicas.

O La consigna del potenciometro (para los ATV 31eeeA Unicamente).

O La funcion mas/menos velocidad por entrada logica, con las teclas del teclado o
del terminal remoto.

O La consigna del terminal remoto.

O Las consignas de velocidad procedentes de las redes o buses de comunicacion.
Estas diferentes fuentes se gestionan mediante la programacién de los canales de
consignas.

m Entradas analdgicas

Existen 3 entradas analdgicas:

O 2 entradas de tension:

—0-10 V (A1).

—-+10V (Al2).

O 1 entrada en corriente:

—X-Y mA (AI3) con X configurable entre 0 y 20 mA, e Y configurable entre 4 y 20 mA.

m Velocidades preseleccionadas

Permite conmutar consignas de velocidad ajustadas de fabrica.

Eleccion entre 2, 4, 8 0 16 velocidades preseleccionadas.

Validacion por 1, 2, 3 0 4 entradas logicas.

Las velocidades ajustadas de fabrica se pueden ajustar por paso de 0,1 Hz de 0 Hz
a 500 Hz.

Funcién destinada a la manutencion y a las maquinas de varias velocidades de fun-
cionamiento.

f (Hz)
20 La velocidad obtenida con las
15 / entradas LI3 y LI4 en el estado 0
10 es LSP o consigna de velocidad
segun el nivel de las entradas
LSP analégicas Al1, Al2 y Al3.
t Ajustes de fabrica:
1.2 velocidad: LSP (velocidad
Adelante 1 minima o consigna
o de velocidad)
atrds LI20 t
2.2 velocidad: 10 Hz
1 3.2 velocidad: 15 Hz
LI30 t 4.2 velocidad: 20 Hz (velocidad
maxima)
1
LI4 0 t

Ejemplo de funcionamiento con 4 velocidades preseleccionadas y 2 entradas légicas
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Funciones
(continuacion)

Variadores de velocidad

para motores asincronos
Altivar 31

aisiz|
el

Vhoemim

® Mas/menos velocidad

Permite aumentar o disminuir una consigna de velocidad a partir de una o dos en-
tradas légicas con o sin memorizacion de la ultima consigna (funcién de potencio-
metro motorizado).

Funcién destinada al control centralizado de una maquina con varias secciones y 1
solo sentido de marcha o de control por caja colgante de una grua de manutencion,
con 2 sentidos de marcha.

Estan disponibles dos tipos de funcionamiento:

O Utilizacion de pulsadores de una sola accién: se necesitan dos entradas légicas
ademas del o de los sentidos de marcha.

La entrada asignada al mando “méas velocidad” aumenta la velocidad, la entrada
asignada al mando “menos velocidad” disminuye la velocidad.

. o . . f(Hz)
Ajuste de la funciéon mas/menos velocidad con PowerSuite
para PC. HSP
LSP t
Adelante 4 |
o
atras 0 u t
1
Mas o t
velocidad |
1
Menos ‘
velocidad 0 t
Ejemplo de “mas/menos velocidad” con 2 entradas légicas, pulsadores de una sola accion
y memorizacion de consigna
o Utilizacién de pulsadores de doble accién; sélo se necesita una entrada l6gica
asignada a “mas velocidad”.
Entradas légicas:
Marcha  Marcha Méas Liberado 1.°" nivel 2.0 nivel
adelante  atras velocidad" (menos (velocidad (més velocidad)
velocidad) mantenida)
T T Pulsador - a ayb
a ( b( C( d( de marcha
adelante
ay b: 1.¢ nivel Pulsador - c cyd
cyd:2.0nivel de marcha
atras
f (Hz)
HSP
LsP N - —
0 N
LSP \/ t
HSP
Marcha adelgnte
20 n|lveI b b
1.6 nivel | a
0 aajal a a a t
Marcha atras
e
2. nivel a
1.8 nivel
0 c C t
LSP: velocidad minima, HSP: velocidad maxima
Ejemplo con pulsadores de doble accion y una entrada logica
Nota: este tipo de control “mas/menos velocidad” es incompatible con el mando 3 hilos.
B Memorizacion de consigna
Funcién asociada al mando “mas/menos velocidad”.
Permite tener en cuenta y memorizar el nivel de consigna de velocidad cuando
desaparece la orden de marcha o de red. La memorizacién se aplica a la orden
de marcha siguiente.
Presentacion: Caracteristicas: Referencias: Dimensiones: Esquemas:
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Funciones Variadores de velocidad
(continuacion) para motores asincronos
Altivar 31
f (Hz) m Marcha paso a paso (JOG)
Permite la marcha por impulsos con tiempos de rampa minimos (0,1 s), consigna de
velocidad limitada y tiempo minimo entre 2 impulsos.
t  Validacion mediante 1 entrada légica e impulsos emitidos por el control del sentido
tm de marcha.
Adelan- 1
:)ea?ada 0 . Funcion destinada a las maquinas con inicio en marcha manual (ejemplo: avance
progresivo de la mecanica en una operacioén de mantenimiento).
1
o6 0 . B Canales de control y de consigna
Consigna de velocidad: tm: tiempo fijo de 0,5 s, tiempo minimo entre ~ EXiSteN varios canales de control y de consigna que pueden ser independientes.

— Ajustable de 0 a 10 Hz 2 pulsaciones
— Ajuste de fabrica 10 Hz

Ejemplo de funcionamiento en marcha paso a paso.

Las 6rdenes de mando (marcha adelante, marcha atrés...) y las consignas de velo-
cidad se pueden emitir por los siguientes medios:

O Bornero (entradas légicas y analégicas).

O Teclado Unicamente para ATV 31eeeA (RUN/STOP y potenciémetro).

O Teclado ATV 31.

O A través del enlace serie.

— Terminal remoto.

— Palabra de control Modbus.

— Palabra de control CANopen.

Los canales de control y de consigna de velocidad se pueden separar.

Ejemplo: consigna de velocidad procedente de CANopen y orden de mando proce-
dente del terminal remoto.

Nota: las teclas Stop del teclado y del terminal remoto pueden conservar su prioridad.

Las funciones de “entradas sumatorias” y de “regulador PI” se aplican Unicamente a un canal de
consigna.

B Conmutacion de consigna

La conmutacién entre 2 consignas de velocidad se puede validar mediante:

o0 Una entrada légica.

o Un bit en una palabra de control Modbus o CANopen.

La consigna 1 esta activa si la entrada légica (o el bit de la palabra de control) esta en
el nivel 0, la consigna 2 estéa activa si la entrada légica (o el bit de la palabra de control)

La conmutacién de consigna puede realizarse con el motor en marcha.

—7 0 Lix
D
-0 Al
i
Ho
e
< |
I
|
-9
|
|
|

-Y
(con X ajustable de 0 a 20 mA

f (Hz)
Al
esta en el nivel 1.
Al2 \
t
Adelan- ‘ i =
teo 1 i 3
atras g t |
1
LIx0 t

Ejemplo de conmutacién de consigna.

+24V 0 e Y ajustable de 4 a 20 mA)

Esquema de conexion para conmutacion de consigna

m Entradas sumatorias

Permite afadir de 2 a 3 consignas de velocidad de fuentes diferentes.

Las consignas que se van a anadir se eligen entre todos los tipos de consigna de
velocidad posibles.

Ejemplo:

Consigna 1 procedente de Al1

Consigna 2 procedente de Al2

Consigna 3 procedente de AIP

Consigna de velocidad del variador: consigna 1 + consigna 2 + consigna 3.

Presentacion: Caracteristicas:
paginas 4 a 11 paginas 12a 15

Referencias: Dimensiones: Esquemas:
paginas 16 a 19 péaginas 33 a 38 paginas 39 a 42

54 Schneider Electric



563719

Funciones
(continuacion)
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Consigna Pl 4
oO—

Retorno
PI

o—{ FBS

Multiplicador

8onsigna manual

—| PIC | Inversién PI
X+1

RPG Regulador PI
RIG

X Rampa si PSP = 0

* Rampa
Auto O\O— HSP, | | Acc |Referencia
- TLSP! DEC

Manu ?'/

Auto/manu
O

ACC: Aceleracién

DEC: Deceleracion

FBS: Coeficiente multiplicador del retorno PI

HSP: Velocidad maxima

PIC: Inversién del sentido de correccién del regulador Pl
LSP: Velocidad minima

RIG: Ganancia integral del regulador Pl

RPG: Ganancia proporcional del regulador PI

Regulador PI.

RO
Cr|

i

Configuracién de la conmutacion de corriente con PowerSuite

para PC.

u Regulador PI

Permite regular de forma sencilla un caudal o una presién con sensor que proporcione
una sefal de retorno adaptada al variador.

Funcién destinada a las aplicaciones de bombeo y ventilacion.

O Consigna PI:

— Consigna interna del regulador ajustable de 0 a 100.

— Consigna de regulacion elegida entre todos los tipos de consigna de regulacién po-
sibles.

— Consignas Pl preseleccionadas.

O 2 o 4 consignas Pl preseleccionadas ajustables de 0 a 100 requieren utilizar
respectivamente 1 o 2 entradas logicas.

O Consigna manual:

— Consigna de velocidad elegida entre todos los tipos de consigna de velocidad posi-
bles.

O Retorno PI:

— Entrada analégica Al1, Al2 o Al3.

O Auto/Manu:

— Entrada légica LI, para conmutacién de la marcha en consigna de velocidad (Manu)
o regulacién Pl (Auto).

Durante el funcionamiento en modo automatico, es posible adaptar el retorno de
proceso, efectuar una correccion de Pl inverso, ajustar las ganancias proporcional e
integral y aplicar una rampa (tiempo = ACC - DEC) de establecimiento de la accién
del Pl en el arranque y en la parada.

La velocidad del motor esté limitada entre LSP y HSP.

Nota: la funcién Pl es incompatible con las funciones “velocidades preseleccionadas” y “paso a
paso” (JOG). La consigna Pl también se puede transmitir en linea a través del enlace serie
RS485 Modbus o a través del bus CANopen.

m Conmutacion de limitacion de corriente

Se puede configurar una 2.2 limitacion de corriente entre 0,25 y 1,5 veces la corriente
nominal del variador.

Permite limitar el par y el calentamiento del motor.

La conmutacién entre las 2 limitaciones de corriente se puede validar mediante:

O Una entrada légica.

o Un bit en una palabra de control Modbus o CANopen.

B Limitacién del tiempo de marcha a pequefa velocidad (LSP)

La parada del motor se produce automaticamente tras un tiempo de funcionamiento
a pequena velocidad (LSP) con consigna nula y orden de marcha presente.

Este tiempo se puede ajustar de 0,1 a 999,9 segundos (0 corresponde a un tiempo
no limitado). Ajuste de fabrica de 0 s. El rearranque se realiza automaticamente por
rampa cuando la consigna vuelve a aparecer o por corte y restablecimiento de la or-
den de marcha.

Funcién destinada a las Paradas/Marchas automaticas de bombas reguladas en
presion.

B Conmutacién de motores

Permite alimentar sucesivamente con el mismo variador dos motores de potencias
diferentes. La conmutacién debe realizarse en la parada, con el variador enclavado,
mediante una secuencia apropiada en la salida del variador.

La funcion permite adaptar los parametros de los motores. Los siguientes parame-
tros se conmutan automaticamente:

o Tensién nominal del motor.

O Frecuencia nominal del motor.

o Corriente nominal del motor.

O Velocidad nominal del motor.

o Coseno ¢ motor.

O Eleccién del tipo de ley tensién/frecuencia del motor 2.

o Compensacion Rl motor 2.

O Ganancia del bucle de frecuencia del motor.

O Estabilidad del motor.

O Compensacion de deslizamiento del motor.

La proteccién térmica del motor se inhibe con esta funcion.

La conmutacién del motor se puede validar mediante:

o Una entrada l6gica.

o Un bit en una palabra de control Modbus o CANopen.

En aplicaciones de elevacion, esta funcion permite utilizar un solo variador para un
movimiento vertical y horizontal.

® Conmutacién de control

La conmutacién del canal de control permite elegir entre 2 modos de control.
La conmutacién se puede validar mediante:

O Una entrada légica.

O Un bit en una palabra de control Modbus o CANopen.

Presentacion:
paginas 4 a 11

Caracteristicas:
paginas 12 a 15

Referencias: Dimensiones: Esquemas:
paginas 16 a 19 paginas 33 a 38 paginas 39 a 42

Schneider Electric

55



Funciones
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para motores asincronos
Altivar 31

f (Hz)

Parada

1

Adelante

0

1

Atras 0

Ejemplo de funcionamiento en control 3 hilos.

m Control 2 hilos

Permite controlar el sentido de marcha por contacto de posicién mantenida.
Validacion por 1 o 2 entradas ldgicas (1 o 2 sentidos de marcha).

Funcién dedicada a todas las aplicaciones de 1 o 2 sentidos de marcha.

Son posibles 3 modos de funcionamiento:

O Deteccién del estado de las entradas légicas.

O Deteccién de un cambio de estado de las entradas l6gicas.

O Deteccién del estado de las entradas I6gicas con marcha adelante prioritaria so-
bre la marcha atras.

Bornero de control Altivar 31
LI1: marcha

24V L,IJ L,l-).‘ adelante

T T LIx: marcha atras

Esquema de cableado en mando 2 hilos

| Control 3 hilos

Permite controlar el sentido de marcha y de parada por contactos de impulsos.
Validacion por 2 o 3 entradas ldgicas (1 o 2 sentidos de marcha).

Funcién dedicada a todas las aplicaciones de 1 o 2 sentidos de marcha.

} Bornero de control Altivar 31 } H; :zrelldat
i | : Adelante
I 24V LIt LI2 LIx } Lix: Atras

Ly ¢ p

Esquema de cableado en mando 3 hilos

m Forzado local

El forzado del modo local obliga a validar la orden por el bornero o el terminal e inhi-
be los deméas modos de control.

Las consignas y los mandos disponibles para el forzado local son los siguientes:

o Consignas Al1, Al2 o AI3 y control por entradas l6gicas.

O Consigna y control mediante las teclas RUN/STOP y el potenciémetro (Unicamen-
te para ATV 31eeeA).

o Consigna y control por terminal remoto.

El paso al modo de forzado local se valida con una entrada légica.

m Parada en rueda libre

Permite parar el motor por el par resistente si la alimentacién del motor se corta.
La parada en rueda libre se obtiene:

O Por una orden de parada normal configurada en parada de rueda libre (cuando
desaparece una orden de marcha o aparece una orden de parada).

O Mediante validacion de una entrada légica.

B Parada rapida

Permite la parada frenada con un tiempo de rampa de deceleracion (dividido por
2 a 10) aceptable por el conjunto de variador y motor sin enclavamiento por fallo de
frenado excesivo.

Utilizacion para las cintas transportadoras con frenado eléctrico de parada de emer-
gencia.

La parada rapida se obtiene:

O Mediante parada normal configurada en parada rapida (cuando desaparece una
orden de marcha o aparece una orden de parada).

O Mediante validacion de una entrada légica.

B Parada por inyeccion de corriente continua

Permite frenar a baja velocidad los ventiladores de fuerte inercia o mantener un par
en la parada en el caso de ventiladores situados en un flujo de aire.

La parada por inyeccion de corriente continua se obtiene:

O Mediante parada normal configurada en parada por inyeccién de corriente conti-
nua (cuando desaparece una orden de marcha o aparece una orden de parada).

O Mediante validacion de una entrada légica.

La corriente continua y el tiempo de frenado en la parada se pueden ajustar.
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Funciones Variadores de velocidad
. e r
(continuacion) para motores asincronos
Altivar 31
Consigna de m Control de freno
velocidad Permite gestionar el control de un freno electromagnético en sincronizacién con el
— arranque y la parada del motor para evitar sacudidas o desvios.
Relé 0 Sal?da logica ' lLa I6gica de control de freno se gestiona con el variador.
1] Valores ajustables para la apertura: umbral de corriente y temporizacion.
Valores ajustables para el cierre: umbral de frecuencia y temporizacion.
Corrizme del KA ! Validgcién: sa_tlida l6gica de rglé F_{2 o salida l6gica AOC asignada_s a_I control de_ freno.
motor T Funcién destinada a las aplicaciones de manutencién con movimientos equipados
Corriente de - ] con frenos electromagnéticos (elevacion) y a las maquinas que necesiten un control
apertura del freno | . de fn_eno_d_e parking (maquinas con desequilibrio mecéanico).
) © o Prlqclplo: ‘ .
Consigna de e — Movimiento de elevacion vertical:
‘Sgﬂgii,a de cierre Mantener un par motor en el sentido ascendente durante las fases de apertura y cie-
del freno — rre del freno, para retener la carga y arrancar sin sacudidas en el momento de abrir
0 t el freno.
LI adelante o atrés — Movimiento de elevacion horizontal:
! Sincronizar la apertura del freno con el establecimiento del par en el arranque y el
0 : t cierre del freno en velocidad nula en la parada, para eliminar las sacudidas.
Estado del | cerrado abierto cerrado . R X o .,
freno Recomendaciones de ajustes del control de freno para una aplicacién de elevacion
Ajustes posibles: vertical (para una aplicacion de elevacién horizontal, ajustar el umbral de corriente
t1: tempor?zac?(}n de apertura del freno. a cero):
2: temporizacion de cierre del freno — Corriente de apertura del freno: ajustar la corriente de elevacién de freno a la co-
Control de freno. rriente nominal de la placa del motor. Si durante los ensayos el par es insuficiente,
aumentar la corriente de elevacion del freno (el valor maximo lo impone el variador).
— Tiempo de aceleracién: para las aplicaciones de elevacién se recomienda ajustar
las rampas de aceleracién superiores a 0,5 s. Asegurarse de que el variador no su-
pera la limitacion de corriente.
Misma recomendacion para la deceleracion.
Observacioén: para un movimiento de elevacion, debera utilizarse una resistencia de
frenado y sera preciso asegurarse de que los ajustes y las configuraciones elegidos
no conlleven una caida ni una falta de control de la carga levantada.
— Temporizacién de apertura de freno t1: ajustar en funcién del tipo de freno; es el
tiempo necesario para que se abra el freno mecanico.
e e ——— — Frecuencia de cierre del freno: ajustar a 2 veces el deslizamiento nominal y pos-

FESVENTUNE

T

L LLEFE
i
i

para PC.

Supervision de los diferentes parametros con PowerSuite

s wew

Supervision de los diferentes parametros con la funcién
osciloscopio del PowerSuite para PC.

teriormente ajustar en funcién del resultado.
— Temporizacién de cierre del freno t2: ajustar en funcién del tipo de freno; es el tiem-
po necesario para que el freno mecanico se cierre.

m Gestion de final de carrera

Permite gestionar la acciéon de uno o dos interruptores de final de carrera (1 o 2 sen-
tidos de marcha).

Cada limitacion (anterior, posterior) esta asociada a una entrada légica. El tipo de
parada en la deteccion de un limite se puede configurar en parada normal, parada
en rueda libre o parada rapida.

Después de la parada, s6lo se permite el rearranque en el otro sentido.

B Supervision
Se puede ver la siguiente informacion:

o Consigna de frecuencia.

o Consigna interna PI.

o Consigna de frecuencia (en valor absoluto).

o Frecuencia de salida aplicada al motor (valor asignado como complemento de 2).
O Frecuencia de salida en unidad de cliente.

o Corriente en el motor.

O Potencia del motor: 100% = potencia nominal.

o Tensién de red.

O Estado térmico del motor:

100 %: estado térmico nominal, 118%: umbral de sobrecarga del motor.

O estado térmico del variador:

100 %: estado térmico nominal, 118%: umbral de sobrecalentamiento del variador.
O Par motor: 100% = par nominal.

o Ultimo fallo aparecido.

O Tiempo de funcionamiento.

O Estado del autoajuste.

o Configuracién y estado de las entradas légicas.

O Configuraciéon de las entradas analdgicas.
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Funciones Variadores de velocidad

(continuacion) para motores asincronos
Altivar 31

= m Gestion de fallos

Existen diferentes modos de funcionamiento por fallos rearmables:
O Parada en rueda libre.

O El variador pasa a la velocidad de réplica.

O El variador conserva la velocidad que tenia en el momento de producirse el fallo,
hasta que desaparece.

O Parada en rampa.

O Parada rapida.

Los fallos rearmables detectados son los siguientes:

O Sobrecalentamiento del variador.

O Sobrecalentamiento del motor.

O Fallo del bus CANopen.

ey -—: = o Corte de enlace serie Modbus.

i
| _ul

[ O Fallos externos.
Gestion de fallos con PowerSuite para PC. 0 Pérdida de sefial 4-20 mA.

m Puesta a cero de los fallos

Permite borrar el Ultimo fallo con una entrada l6gica.

Las condiciones de arranque después de una puesta a cero son las de una puesta
en tensiéon normal.

Puesta a cero de los fallos: sobretension, sobrevelocidad, fallo externo, sobrecalen-
tamiento del variador, pérdida de fase del motor, sobretensién del bus de continua,
pérdida de consigna 4-20 mA, desvio de la carga, sobrecarga del motor si el estado
térmico es inferior al 100%, fallo de enlace serie.

Los fallos “con tensién de red” y “pérdida de fase de la red” se rearman automatica-
mente cuando la red vuelve a la normalidad.

Funcién destinada a las aplicaciones a cuyos variadores es dificil acceder, por ejem-
plo, los colocados en una parte mévil, en manutencion.

® Inhibicién de todos los fallos

Esta funcién permite inhibir todos los fallos, incluidas las protecciones térmicas
(marcha forzada) y puede conllevar la destruccién del variador.

Funcién destinada a las aplicaciones cuyo rearranque puede ser vital (cinta trans-
portadora en un horno, estaciéon de extraccién de humos, maquina con productos
solidificantes para evacuar).

La funcién se valida con una entrada légica.

La supervisién de los fallos esta activa si la entrada légica esté en el estado 1.
Todos los fallos se rearman cuando cambia el estado 4 de la entrada l6gica.

m Parada controlada por corte de tension

Permite controlar la parada del motor en un corte de red.

Funcién destinada a la manutencién, a las maquinas de fuerte inercia, a las maqui-
nas de tratamiento continuo de productos.

Tipos posibles de parada:

O Enclavamiento del variador y parada en rueda libre.

O Parada que utiliza la inercia mecénica para conservar la alimentacion del variador
el mayor tiempo posible.

O Parada segun la rampa.

O Parada répida (depende de la inercia y de las posibilidades de frenado del variador).

® Modo de parada por fallo

Al detectarse un fallo, el modo de parada se puede configurar en parada normal, pa-
rada en rueda libre o parada rapida para los siguientes fallos:

O Fallo externo (deteccién validada por una entrada légica o un bit en una palabra
de control Modbus o CANopen).

o Fallo de corte de fase del motor.

La utilizacién de un contactor de salida entre el variador y el motor requiere la inhi-
bicién del fallo de corte de fase del motor.
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Funciones
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Variadores de velocidad

para motores asincronos
Altivar 31

m Recuperacion automatica con busqueda de velocidad (“recuperacion al vuelo”)
Permite el rearranque del motor sin sacudidas de velocidad después de uno de los
siguientes sucesos si la orden de marcha se mantiene:

O Corte de red o simple desconexion.

O Puesta a cero de los fallos o rearranque automatico.

O Parada en rueda libre.

Cuando desaparece el suceso, busca la velocidad efectiva del motor de forma que
arranque por rampa desde esta velocidad hasta la consigna. El tiempo de busqueda
de la velocidad puede alcanzar 1 s segun la diferencia inicial.

Esta funcién se inhibe automaticamente si se configura la l6gica de freno.

Esta destinada a las maquinas para las que la pérdida de velocidad del motor es
baja durante el tiempo de corte de la red (maquinas de fuerte inercia), ventiladores
y bombas arrastradas por un flujo de aire en la parada...

B Rearranque automatico

Permite realizar el rearranque automatico después del enclavamiento del variador
por fallo, si dicho fallo desaparece y las demas condiciones de funcionamiento lo
permiten.

El rearranque se realiza por una serie de intentos automaticos separados por inter-
valos de espera crecientes, 1s,5 s, 10 s y a continuacién 1 min para los siguientes.
La duracién del proceso de rearranque estd comprendida entre 5 min y un tiempo
ilimitado.

Si el variador no ha arrancado transcurrido el tiempo configurado, se enclava y el
procedimiento se abandona hasta la desconexion y posterior puesta en tension.

Los fallos que permiten este rearranque son los siguientes:

O Sobretension de la red.

O Sobrecarga térmica del motor.

O Sobrecarga térmica del variador.

O Sobretension de bus de continua.

O Corte de una fase de red.

o Fallo externo.

0 Pérdida de consigna 4-20 mA.

o Fallo del bus CANopen.

o Fallo de enlace serie Modbus.

0 Tensién de red demasiado baja. Para este fallo, la funcién siempre esté activa, in-
cluso si no esté configurada.

En estos casos de fallo, el relé configurado como relé de seguridad permanece en-
clavado si se configura la funcion. Esta funcién requiere que se mantengan la con-
signa de velocidad y el sentido de marcha.

Funcién dedicada a las maquinas o instalaciones que funcionen de forma continua
0 sin supervision y cuyo rearranque no presente peligro alguno ni para los bienes ni
para las personas.

m Funcionamiento degradado en caso de tension insuficiente

El umbral de supervisién de la tensién de red se reduce al 50% de la tensién del
motor.

En este caso, es obligatorio utilizar una inductancia de linea y el rendimiento del va-
riador ya no esta garantizado.

m Relés de fallo, desenclavamiento

El relé de fallo se alimenta cuando el variador esté en tensién y no presenta ningun
fallo.

Incluye un contacto “NANC” de punto comun.

El desenclavamiento del variador después de un fallo se realiza por una de las ac-
ciones siguientes:

o Al quitar tensién y cuando se apaga el LED “en tensién”y nueva puesta en tension
del variador.

o Por una entrada l6gica que se asigna a la funcién “puesta a cero de los fallos”.

o Por la funcién “rearranque automatico” si ésta esta configurada.

m Puesta a cero del tiempo de funcionamiento
El tiempo de funcionamiento del variador se puede poner a cero.
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m Proteccion térmica del motor

La proteccion térmica indirecta del motor se realiza calculando permanentemente su calentamiento
tedrico.

La proteccion térmica se puede ajustar de 0,2 a 1,5 veces la corriente nominal del variador.

Funcién destinada a todas las aplicaciones con motor autoventilado.
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B Proteccidn térmica del variador

La proteccién térmica del variador esta garantizada por sonda PTC fijada en el radiador o integrada en
el moédulo de potencia en caso de ventilacién defectuosa o de temperatura ambiente excesiva.
Provoca el enclavamiento del variador por fallo.
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B Configuracion de los relés R1, R2

Los siguientes estados se indican mediante la activacion del relé:
o Fallo del variador.

O Variador en marcha.

o Umbral de frecuencia alcanzada.

O Alta velocidad alcanzada.

o Umbral de corriente alcanzado.

o Consigna de frecuencia alcanzada.

o Umbral térmico del motor alcanzado.

O Légica de freno (relé R2 Unicamente).
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Funciones
(continuacion)

Variadores de velocidad

para motores asincronos
Altivar 31

=07
=

Configuracién de las salidas AOC/AQV con
PowerSuite para PC.

m Salida analégica AOC/AOV

Esta disponible la misma informacién en las salidas analégicas AOC y AOV.
A continuacion se indican las asignaciones posibles:

Corriente del motor.

Frecuencia del motor.

Par motor.

Potencia suministrada por el variador.

Fallo del variador.

Umbral de frecuencia alcanzada.

Alta velocidad alcanzada.

O Umbral de corriente alcanzado.

o Consigna de frecuencia alcanzada.

o Umbral térmico del motor alcanzado.

O Légica de freno.

El ajuste de la salida anal6gica AOC/AQOV permite modificar las caracteristicas de la
salida analégica en corriente AOC o en tensién AOV.

AOC: ajustable en 0-20 mA o0 4-20 mA.

AQV: ajustable en 0-10 V.

oooooao

(]

® Memorizacidn y recuperacion de la configuracion

Se puede guardar una configuraciéon en EE PROM. Esta funcién permite memorizar
una configuracién del variador ademas de la configuraciéon actual.

La utilizacién de esta configuracién borra la configuracién actual.
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Funciones Variadores de velocidad
(continuacion) para motores asincronos
Altivar 31
Funciones guiado de hilo (sector textil). Funciones
disponibles unicamente con los variadores ATV 31eeeeT
m “Traverse Control”
Funcién de bobinado de hilo.
Variador Variador
"Traverse de bobinado
Control"
o | O
Bobina de hilo
Ei
Reductor  fmm—]  — 7:‘ p:i?':cipal
\ \ T\
\\ \\
\ \
= \—a I:lijl
Guia hilo
Z Hilo ‘
Reductor %/m | |
Motor de guia hilo Leva
La velocidad de rotacién de la leva debe respetar una ley definida para obtener una
bobina regular, compacta y lineal.
Orden de marcha
t
Ll o bit
Mando
“Traverse Control ” t
Velocidad motor
Consigna basica N
o~~~ Rampa
\ Salida de la Paro de la / dEC
Rampa funcion funcion
ACC t
Bit 15 de la palabra LRS1
(“Traverse Control” en curso) t
La funciéon comienza cuando el variador ha alcanzado su consigna basica y se valida
el mando "Traverse Control". Cuando el mando "Traverse Control" no esta validado,
el variador vuelve a su consigna basica segun la rampa ACC o dEC del variador;
desde que esta consigna se alcanza, la funcién se detiene.
Velocidad tdn tuP Salto de.
motor ‘ frecuencia  parametros de la funcién
oSH P Con ayuda de algunos parametros, es posible definir el ciclo de las variaciones de

—

Consigna qSL

basica B
Salto de
frecuencia

0

trH

trL

tdn: tiempo de deceleracion "Traverse Control", en segundos
tUP: tiempo de aceleracién "Traverse Control", en segundos
trH: "Traverse frequency high", en hertzios

trL: "Traverse Frequency low", en hertzios

qSH: "Quick step high", en hertzios

qSL: "Quick step low", en hertzios

Definicién del ciclo de variaciones de frecuencia
alrededor de la consigna basica

frecuencia alrededor de la consigna basica, ver al lado.

La asignacion del mando "Traverse Control" (control de hilos) puede realizarse me-
diante una entrada légica o un bit en una palabra de control Modbus o CANopen.

Gestion de la bobina
Distintos parametros permiten gestionar la bobina, como el tiempo de realizacién de
la bobina, la disminucién de la consigna basica, los cambios de bobinas, etc.

Principales parametros necesarios en la gestién de la bobina:

m tbO: tiempo para realizar una bobina, en minutos. Este parametro sefala el final
del bobinado. Cuando el tiempo de funcionamiento en "Traverse Control" desde el
mando alcanza el valor de tbO, la salida l6gica o uno de los relés del variador pasa
al estado 1 con el fin de senalar el final de la bobina.

m dtF: disminucion de la consigna basica. En algunos casos, es necesario reducir la
consigna basica a medida que crece la bobina.

| rir:reinicializacion "Traverse Control". Mientras que este parametro permanece en
1, la funcién "Traverse Control" se inhibe y la velocidad es igual a la consigna basica.
Este control se utiliza concretamente en los cambios de bobinas.
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Funciones Variadores de velocidad

(continuacion) para motores asincronos
Altivar 31

m “Counter Wobble” (contador vaivén)

Variador Variador
maestro esclavo
“Traverse “Counter
Control” Wobble”
(®)d (®)d
CLO SnC
AOC |[Lle
Sincronizacién Bobina de hilo -
Eje
Reductor =T b ohncipal
Motor de bobinado \ \
\\ \\ \
] I:'!i:lo
Guia hilo \
Reductor %/o /! i

Motor de guia hilo Leva

La funcién “Counter Wobble” sirve, en determinadas aplicaciones, para obtener una
tensién de hilo constante cuando la funcién “Traverse Control” conlleva fuertes va-
riaciones de velocidad en el motor de guia hilo.

Son necesarios para esta funcién dos variadores especificos, un maestro ("Traverse
Control") y un esclavo ("Counter Wobble").

El variador maestro controla la velocidad de la guia hilo, el variador esclavo controla
la velocidad de bobinado. La funcién da al esclavo una ley de velocidad en oposicién
de fase con la del maestro. Una sincronizacién es pues necesaria, mediante una sa-
lida légica del maestro (AOC) y una entrada légica del esclavo (Lle).

Orden de marcha en
maestro y esclavo

Mando “Traverse
Control” en
maestro y esclavo

Velocidad de
motor de guia hilo ~_ i
(variador maestro) ~~— \lé LS

Sincronizacion
CLO/SnC

Velocidad del
motor de bobinado /\ trH

(variador esclavo) / trl

Para que la funcién arranque, es preciso reunir las condiciones siguientes:

m Consignas basicas de velocidades de motor de los variadores maestro y esclavo
alcanzadas.

m Entrada "control de hilos" (trC) activada.

m Senal de sincronizacién presente.
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Funciones
(continuacion)

Variadores de velocidad

para motores asincronos
Altivar 31

B Entradas y salidas configurables

Las funciones que no aparecen en el cuadro no presentan incompatibilidad alguna.
Las funciones de parada tienen prioridad sobre las érdenes de marcha.

La eleccién de las funciones esta limitada:

— Por el nimero de entradas y salidas del variador.

— Por la incompatibilidad de algunas funciones entre si.

Funciones

Entradas
sumatorias

Entradas sumatorias

Méas/menos velocidad

Gestion de final de carrera

Velocidades preseleccionadas

Regulador PI

Marcha paso a paso (JOG)

Secuencia de freno

Parada por inyeccién de corriente

Parada rapida

Parada en rueda libre

Funciones compatibles.

n Funciones incompatibles.

No tiene objeto.

Parada en
rueda libre

Més/menos | Gestién de | Velocidades | Regulador ['Marcha ['Secuencia | Parada por [ Parada
velocidad final de preseleccio- | Pl paso apaso | de freno inyeccion rapida
carrera nadas (JOG) de corriente

Funciones prioritarias (funciones que no pueden estar activas al mismo tiempo)

La punta de la flecha indica que una funcién tiene prioridad sobre la otra.

_ Ejemplo: la funcion de “Parada en rueda libre” tiene prioridad sobre la funcion
de “Parada répida”.
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Presentacion

Arrancadores, variadores

y comunicacion

Red Ethernet TCP/IP
Concepto Transparent Ready

Presentacion

Presentado por Schneider Electric, el concepto Transparent Ready permite estable-
cer una comunicacion transparente entre los dispositivos de automatismos, la pro-
duccién y la gestién. Las tecnologias de red y los nuevos servicios asociados
garantizan el reparto y la distribucion de la informacién entre los sensores, los auté-
matas, las estaciones de trabajo y los dispositivos de terceros de forma cada vez
mas eficaz.

Los servidores Web integrados en los componentes de la red y los dispositivos de
automatismos permiten:

m Acceder de forma transparente a los datos de configuracion.

m Realizar un diagnostico a distancia.

m Integrar funciones de interface hombre/maquina simples.

Este concepto se basa en el estandar industrial Ethernet TCP/IP, que ofrece una red
Unica que satisface las mayoria de las necesidades de comunicacion desde los sen-
sores/accionadores hasta los sistemas de gestion de la produccion.

Donde se necesiten habitualmente varios sistemas de comunicacion, las tecnolo-
gias estandar Transparent Ready permiten realizar importantes ahorros en cuanto
a definicion, instalacién, mantenimiento o formacién.

Transparent Ready se basa en:

m Servicios basados en Ethernet TCP/IP que satisfacen las limitaciones de los au-
tomatismos en cuanto a funciones, rendimiento y calidad de servicio.

m Productos que agrupan varias gamas de autématas, E/S distribuidas, terminales
industriales, variadores de velocidad, pasarelas y un nimero creciente de productos
de colaboradores.

m La gama de accesorios de cableado ConneXium: hubs, switches y cables adapta-
dos al entorno y a las limitaciones del entorno industrial.

Servicios Gestion Sustitucion de aparato Servidor Web Mensa- E/S
de red defectuoso FDR jeria Scanning

Aplica-

ciones SNMP DHCP TFTP FTP HTTP Modbus >
3

- _ _ :
€
[
©
a
[7]
c
o

Enlace IP =
@
=

Fisico Ethernet 2

Servicios admitidos por los variadores Altivar 61 y Altivar 71.

El arrancador ralentizador progresivo Altistart 48 y el variador de velocidad Altivar 31
se conectan a la red Ethernet TCP/IP a través de una pasarela Ethernet/Modbus
TSX ETG 100.

Los variadores de velocidad Altivar 61 y Altivar 71 se conectan a la red Ethernet
TCP/IP a través de una tarjeta de comunicacién VW3 A3 310.

Dicha tarjeta se suministra con un servidor Web basico que el usuario puede modi-
ficar totalmente segun las aplicaciones (herramienta de desarrollo JAVA o Factory-
Cast).

Caracteristicas:
pagina 66

Funciones:
paginas 66 a 68

Conexiones: Referencias:
pagina 69 paginas 69y 70

Schneider Electric

65



Caracteristicas
y funciones

Arrancadores, variadores

y comunicacion

Red Ethernet TCP/IP
Concepto Transparent Ready

Caracteristicas
Estructura Topologia

Red local industrial segun la norma ANSI/IEEE 802.3 (4.2 edicion 1993-07-08)
Red en estrella

Modo de transmision

Banda de base de tipo Manchester. Half-duplex o full-duplex

Caudal binario

10/100 Mbits/s con reconocimiento automatico

Medio

Doble par trenzado blindado de tipo STP, de impedancia 100 Q + 15 Q para 10 BASE-T o cable
Ethernet categoria 5, conforme a la norma TIA/EIA-568A

Longitud de la red

100 m maximo entre Hub o switch y una estacion

Tipo de aparato ATS 48, ATV 31 ATV 61, ATV 71
Tipo de interface TSX ETG 100 VW3 A3 310
Servicios universales SNMP HTTP, BOOTP, DHCP, FTP, TFTP, SNMP
Servicios Transparent Ready Mensajeria Modbus Mensajeria Modbus, 1/0 Scanning, FDR
Servicios universales
HTTP

El protocolo HTTP “Hypertext Transfer Protocol” (RFC 1945), es un protocolo que
se utiliza para transmitir paginas Web entre un servidor y un navegador (browser).
HTTP se utiliza en la Web desde 1990.

Los servidores Web integrados en los aparatos de automatismo estan en el centro
del concepto Transparent Ready y permiten acceder facilmente a los aparatos en
cualquier lugar del mundo desde un navegador de Internet estandar como Internet
Explorer o Netscape Navigator.

BOOTP/DHCP

BOOTP/DHCP (RFC 1531) se utiliza para suministrar automaticamente las direccio-
nes IP y los parametros a los aparatos (cliente). De esta forma, se evita tener que
gestionar individualmente las direcciones de cada aparato notificando esta gestién
en un servidor.

El protocolo BOOTP identifica el aparato cliente mediante su direccion MAC Ether-
net. Esta direccion es Unica para cada aparato y debe introducirse en el servidor
cada vez que se cambie de aparato.

El protocolo DHCP “Dynamic Host Configuration Protocol” identifica el aparato clien-
te mediante un nombre claro (“Device Name”) que permanece constante en la apli-
cacion: ejemplo: “Cinta transportadora 23”.

Los variadores Altivar 61 y Altivar 71 pueden recibir un nombre (“Device Name”) me-
diante el terminal o el software de programacién PowerSuite.

El servicio de sustitucion de aparatos defectuosos (FDR “Faulty Device Replace-
ment”) utiliza los protocolos estandar DHCP y TFTP.

FTP/TFTP

Los protocolos FTP, “File Transfer Protocol” (RFCs 959, 2228 y 2640), y TFTP, “Tri-
vial File Transfer Protocol” (RFC 1123), se utilizan para intercambiar archivos con
aparatos.

Los aparatos Transparent Ready implementan FTP para las telecargas de firmware
o de paginas Web de usuario.

El servicio de sustitucién de aparatos defectuosos (FDR “Faulty Device Replacement”)
utiliza los protocolos estandar DHCP y TFTP.

SNMP

La comunidad de Internet ha desarrollado el estandar SNMP “Simple Network Ma-
nagement Protocol” (RFCs 1155, 1156 y 1157), para permitir llevar a cabo la gestién
de los diferentes componentes de una red a través de un sistema Unico.

El sistema de gestion de la red puede intercambiar informacién con los aparatos
agentes SNMP. Esta funcién permite al gestor visualizar el estado de la red y de los
aparatos, modificar su configuracioén y rearmar las alarmas en caso de fallo.

Los aparatos Transparent Ready son compatibles con SNMP y pueden integrarse
naturalmente en una red administrada a través de SNMP.
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Red Ethernet TCP/IP
Concepto Transparent Ready

Servicios Transparent Ready

Estandar de comunicacién Modbus

Modbus, el estandar de comunicacién de la industria desde 1979, se ha llevado a
Ethernet TCP/IP, el soporte de la revolucion de Internet, para constituir Modbus TCP/
IP, un protocolo totalmente abierto en Ethernet. El desarrollo de una conexién a Mod-
bus TCP/IP no necesita ningin componente propietario, ni comprar licencias.

Este protocolo se puede trasladar facilmente a cualquier aparato compatible con una
pila de comunicacién TCP/IP estandar. Las especificaciones pueden obtenerse gra-
tuitamente desde el sitio Web: www.modbus.org.

Modbus TCP/IP, sencillo y abierto

El nivel de aplicacién Modbus es muy sencillo y universalmente conocido. Miles de
fabricantes utilizan ya este protocolo. Muchos han desarrollado ya una conexion
Modbus TCP/IP y numerosos productos estan disponibles actualmente.

La sencillez de Modbus TCP/IP permite a cualquier aparato de campo pequefio,
como un mdédulo de entradas/salidas, comunicarse en Ethernet sin necesidad de
disponer de un potente microprocesador o de gran cantidad de memoria interna.

Modbus TCP/IP de alto rendimiento

Gracias a la sencillez de su protocolo y a la gran velocidad de Ethernet de 100 Mbits/s,
el rendimiento de Modbus TCP/IP es excelente. De esta forma es posible utilizar este
tipo de red en aplicaciones en tiempo real como 1/O Scanning.

Servicio I/0 Scanning
Esquema de principio

Tabla de palabras %MW
Lectura Escritura

Premium

O =IO s

Ethernet TCP/IP

H Palabras de

entradas
Palabras de salidas

del variador Momentum

Altivar 61 Altivar 71 Altivar 71

Los variadores Altivar 61 y Altivar 71 aceptan el servicio de /O Scanning generado
por:

m Las siguientes plataformas de automatismos:

o Premium equipado con un acoplador TSX ETY 410/5101.

O Quantum.

o Momentum M1E.

m Un PC equipado con un software de comunicacion Modbus con la funcién 1/O
scan.

Este servicio permite gestionar el intercambio de entradas/salidas remotas en la red
Ethernet después de una simple configuracion y sin necesidad de realizar ninguna
programacion especifica.

La exploracion de las entradas/salidas del variador se realiza de forma transparente
con ayuda de peticiones de lectura y escritura segun el protocolo maestro/esclavo
Modbus en el perfil TCP/IP.

El servicio “I/O Scanning” se puede configurar, activar o desactivar mediante:
m El software de programacién PowerSuite.
m El servidor Web basico.
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Concepto Transparent Ready
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Altivar Viewer.

Servicios Transparent Ready (continuacién)

Servicio de sustitucion del aparato que falla (FDR “Faulty Device Replacement”)
El servicio de sustitucion del aparato defectuoso FDR utiliza las tecnologias estan-
dar DHCP y TFTP a fin de facilitar el mantenimiento de los aparatos Ethernet.
Permite sustituir un aparato defectuoso por un producto nuevo garantizando su de-
teccion, su nueva configuracion y rearranque automatico mediante el sistema, sin in-
tervencién manual detallada.

Las principales etapas son las siguientes:

m Un aparato que utiliza el servicio FDR se averia.

m Otro aparato similar sale del parque de mantenimiento, preconfigurado con el
“Device_name” del aparato averiado; a continuacion se reinicia en la red.

m El servidor FDR (que puede ser un mddulo Ethernet autémata Quantum o Pre-
mium) detecta el nuevo equipo, le configura su direccion IP y le transfiere todos los
parametros de configuracién.

m El equipo sustituido comprueba si los parametros son efectivamente compatibles
con sus propias caracteristicas y pasa al modo operativo.

Servidor Web

La tarjeta Ethernet de los variadores Altivar 61 y Altivar 71 integra un servidor Web
de base, en inglés.

Las funciones que aporta este servidor Web no necesitan configuracién ni progra-
macion del PC que soporta el navegador de Internet. Mediante una contrasena se
pueden definir dos niveles de acceso al servidor Web: sélo lectura o modificacion.

El servidor Web de base ofrece acceso a las siguientes funciones:
m Altivar Viewer.

m Data Editor.

m Ethernet Statistics.

m Security.

m ...

El servidor Web de base se puede adaptar o sustituir por un servidor Web perso-
nalizado en funcién de las necesidades de la aplicacién y telecargarse por FTP. Para
crear o modificar un servidor Web se necesita conocer el protocolo HTTP y la tecno-
logia JAVA.
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Conexiones
y referencias

Arrancadores, variadores

y comunicacion

Red Ethernet TCP/IP
Concepto Transparent Ready

Conexiones

Premium

[
I

Switch

Anillo éptico redundante 200 Mbits/s Full-duplex

Pasarela

O

ATV 71 ATV 31

Transceiver |:==
Fibra éptica

Transceiver [

Elementos de conexion a la red Ethernet (1)

AP

TSX ETG 100

Switch Switch
Premium
Hub
o |I o
] Quantum
3 o i |
= Lazo éptico
g g % % lg_l o

a8 = I

| 5
BAFE = AEE
g o1 b L L
% 3 ‘H ] % ]
- ] ' '
ATS 48 Magelis XBT Advantys STB ATV 71 ATS 48 ATV 61 Momentum ATV 71
Interfaces de comunicacion
Designacion Utilizacion Para aparatos Referencia Peso
kg
Tarjeta de comunicacion Variadores de velocidad ATV 61 VW3 A3 310 0,300
equipada con un conector ATV 71
de tipo RJ45
Ethernet/Modbus
TCP/IP 10/100 Mbits/s
Clase C20
Pasarela Arrancadores ralentizadores ATS 48 TSX ETG 100 -
Modbus Ethernet Variadores de velocidad ATV 31
Clase B10
Kit para configuracion Permite la configuracién de la pasarela a - TCS EAK 0100 -
través del puerto Ethernet o RS 232. Consta
de un adaptador RJ45/SUB-D de 9
contactos y de un cable cruzado CAT5, de
3 m de longitud
Alimentacion PoE Permite alimentar la pasarela a través del ~ — TCS EAQ 0100 -
(segun IEEE 802.3af) cable Ethernet CAT5. Conexion de la
alimentacion en cadena. Incluido cable
de sector (Australia, Europa, Reino Unido
y EE.UU.)
Cables de conexion
Designacion Utilizacion Longitud Referencia (2) Peso
Desde Hacia m kg
Cables blindados con pares ATV 610 Hubs 2 490 NTW 000 02 -
trenzados rectos ATV 71 (+ tarjeta 499 NeH 1ee 10,
2 conectores de tipo RJ45 de comunicacién switches _
VW3 A3 310), 499 NeS 171 00 5 490 NTW 000 05
pasarela
Ethernet/Modbus 12 490 NTW 000 12 -
TSXETG 100
40 490 NTW 000 40 -
80 490 NTW 000 80 -
Cable para enlace serie ATS 48, Pasarela 3 VW3 A8 306 D30 -
Modbus ATV 31 Ethernet/Modbus
1 conector de tipo RJ45 y un TSXETG 100

extremo pelado

(1) Consultar nuestro catalogo “Ethernet TCP/IP, Transparent Ready”.
(2) Cable conforme al estandar EIA/TIA-568 categoria 5 e IEC 1180/EN 50 173 en clase D. Para los cables homologados UL y
CSA 22.1, anadir la letra U al final de la referencia. Ejemplo: 490 NTW 000 02 se convierte en 490 NTW 000 02U.
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571200~1

571385~1

571829~1

Referencias Arrancadores, variadores

(continuacién) y comuhnicacion

Red Ethernet TCP/IP
Concepto Transparent Ready

Elementos de conexion a la red Ethernet (1) (continuacion)

Hubs

Designacién NuUmero de puertos Referencia Peso
Cable  Fibra kg
cobre Optica

Hub de par trenzado de 10 Mbits/s 4 - 499 NEH 104 10 0,530

Puertos 10BASE-T para cable de cobre,
conectores RJ45 blindados

Hub de par trenzado de 100 Mbits/s 4 - 499 NEH 141 00 0,240
Puertos 100BASE-TX para cable de cobre,
conectores RJ45 blindados

Hub de par trenzado de 10 Mbits/s y fibra 6ptica multimodo 3 2 499 NOH 105 10 0,900
Puertos 10BASE-T para cable de cobre, conectores RJ45
blindados
Puertos 10BASE-FL para fibra 6ptica, conectores ST (BFOC)
Switches
Designacién Numero de puertos Configurable Referencia Peso
Cable  Fibra kg
cobre optica
Switch optimizado par trenzado 5 - No 499 NES 251 00 0,190
Puertos cobre 10BASE-T/100BASE-TX,
para cable de cobre, conectores RJ45 blindados
Switches de par trenzado 8 - No 499 NES 181 00 0,230
499 NES 251 00 Puertos 10BASE-T/100BASE-TX,
para cable de cobre, conectores RJ45 blindados 7 _ i 299 NES 271 00 0.460
Switches par trenzado y fibra éptica multimodo 4 1 No 499 NMS 251 01 0,330
Puertos 10BASE-T/100BASE-TX,
para cable de cobre, conectores RJ45 blindados
Puertos 100BASE-FX, 3 2 No 499 NMS 251 02 0,335
para fibra éptica, conectores SC
5 2 Si 499 NOS 271 00 0,460
Switches par trenzado y fibra 6ptica monomodo 4 1 No 499 NSS 251 01 0,330
Puertos 10BASE-T/100BASE-TX,
para cable de cobre, conectores RJ45 blindados
499 NS 251 02 Puertos 100BASE-FX, 3 2 No 499 NSS 251 02 0,335
para fibra éptica, conectores SC
5 2 Si 499 NSS 271 00 0,460

(1) Para los accesorios Transparent Ready, consultar nuestro catalogo “Ethernet TCP/IP, Transparent Ready”.
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Presentacion

Arrancadores, variadores

y comunicacion
Comunicacion mediante bus Fipio

Presentacion

Magelis XBT

[Es]

Bus Fipio

= -
LUF P1 q@\%l/
(@)

STB [ j [ )
ATV 71 B A @ ATV 61

!! ATV 31

ATS 48

Advantys 4

El bus de campo Fipio es un estandar de comunicacién entre componentes de au-
tomatismo, segun la norma World FIP.

Un automata Premium (gestor del bus) puede dirigir 127 equipos (agentes) a una
distancia méaxima de 15 km.

El gestor del bus Fipio se integra en el procesador del autémata.

El arrancador-ralentizador progresivo Altistart 48 y el variador de velocidad Alti-
var 31 se conectan al bus Fipio a través de una pasarela Fipio/Modbus LUF P1.

Los variadores de velocidad Altivar 61 y Altivar 71 se conectan al bus Fipio a través
de una tarjeta de comunicacion VW3 A3 311.

Asimismo, se pueden conectar en el bus Fipio los siguientes aparatos:

Los autématas TSX Micro (2) o Premium funciéon Agente (1).

La consola de mando CCX 17 (2).

El terminal con pantalla grafica Magelis XBT-F (3).

El PC industrial Magelis :PC (3).

Las entradas/salidas remotas IP 20 Advantys STB (4).

Las entradas/salidas remotas Momentum TON analdgicas o de aplicacion (5).
Las entradas/salidas remotas TBX TON o analégicas (IP 20) (1).

Las entradas/salidas remotas estancas TBX TOR (IP 65) o TSX EeF (IP67) (1).
La pasarela Fipio/AS-Interface TBX SAP 10 (1).

La pasarela Fipio/Modbus LUF P1.

Un terminal PC.

Los productos de colaboradores del programa Collaborative Automation.

(1) Consultar nuestro catalogo “Plataforma de automatismo Modicon Premium - Unity & PL7”.
(2) Consultar nuestro catalogo “Plataforma de automatismo Modicon TSX Micro - PL7”.

(3) Consultar nuestro catalogo “Interfaces Hombre-Maquina”.
(4
(5

) Consultar nuestro catélogo “E/S distribuidas Advantys STB”.
) Consultar nuestro catalogo “Plataforma de automatismo Momentum”.
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Caracteristicas

Arrancadores, variadores

y comunicacion
Comunicacion mediante bus Fipio

Caracteristicas
Estructura Topologia

Bus industrial conforme a la norma World FIP
Enlace de abonados mediante encadenamiento o derivacion

Método de acceso

Principio productor/consumidor
Gestion del bus mediante un arbitro fijo (gestor del bus)

Modo de transmision

Nivel fisico en banda basica sobre par trenzado blindado, segun la norma NF C 46-604

Caudal binario

1 Mbits/s

Medio

Par trenzado blindado 150 Q.
Fibra éptica 62,5/125 con la utilizacién de repetidores eléctricos/épticos

Ndmero de abonados

32 como maximo por segmento

1 gestor + 127 agentes como maximo en el conjunto de los segmentos

El nimero de agentes Fipio esta limitado por la capacidad de memoria de los procesadores
Premium (62 variadores Altivar como maximo) (1)

Numero de segmentos

llimitado en las arquitecturas arborescentes o en estrellas

Limitado a 5 segmentos en cascada

El enlace entre 2 abonados puede atravesar un maximo de 4 repetidores eléctricos o eléctricos/
oOpticos

Longitud del bus

15.000 m como maximo

1.000 m como maximo sin repetidor para un segmento eléctrico
5.000 m como maximo para 5 segmentos eléctricos

3.000 m como maximo para 1 segmento 6ptico

Tipo de equipo ATS 48, ATV 31 ATV 61, ATV 71

Tipo de interface LUF P1 VW3 A3 311

Perfil FED C 32P FED C 32

Control y ajuste 26 palabras configurables 8 palabras configurables (escaner de
comunicacion)

Vigilancia 26 palabras configurables 8 palabras configurables (escaner de
comunicacion)

Configuracion y ajuste

1 palabra indexada

Acceso en lectura/escritura a todas las funciones por programa de aplicacién del autémata

(1) Consultar nuestro catalogo “Plataforma de automatismo Modicon Premium - Unity & PL7”.
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Arrancadores, variadores

y comunicacion
Comunicacion mediante bus Fipio

Sistema de cableado Fipio

o

B m m 5|

ATS 48

°lo

ATV 31

Elementos de conexion al bus Fipio con autémata Premium (1)

LUF P1

Tarjetas y pasarela

? Premium ATV 71 ATV 71 ATV 61
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Utilizacion
para

Designacion

Codigo Referencia

Peso
kg

Tarjeta Fipio estandar ATV 61 1

VW3 A3 311

0,300

La tarjeta esta equipada con un conector ATV 71

de tipo SUB-D macho de 9 contactos que
puede recibir un conector TSX FP ACC12

con un cable principal TSX FP CA®00 o de

derivacion TSX FP CCe00.

Esta tarjeta debe utilizarse para las nuevas

instalaciones. También permite sustituir un
ATV 58 o ATV 58F equipado con una

tarjeta VW3 A58 311 por un ATV 71.

Tarjeta Fipio de sustitucion ATV 71 1

VW3 A3 301

0,300

La tarjeta esta equipada con un conector

de tipo SUB-D macho de 9 contactos que

puede recibir un conector TSX FP ACC12
con un cable principal TSX FP CA®00 o de

derivacion TSX FP CCe00.

Esta tarjeta de comunicacién Fipio se

reserva a la sustitucion de un
ATV 58 o ATV 58F equipado con una

tarjeta VW3 A58 301 por un ATV 71.

Pasarela Fipio/Modbus ATS 48 2 LUF P1

0,240

La pasarela esta equipada con: ATV 31

m 1 conector Fipio SUB-D macho de

9 contactos que puede recibir un conector
TSXFP ACC12 que se asocia con un cable

principal TSX FP CAe00 o de derivacién

TSX FPCCe00,

m 1 conector de tipo RJ45 para Modbus
para conectar con el cable

VW3 A8 306 Ree.

Prever una alimentacion

externa — 24V, 100 mA como min.,

a pedir por separado (2).

(1) Para pedir los demas elementos de conexién al bus Fipio, consultar nuestro catalogo “Plata-

forma de automatismo Modicon Premium - Unity & PL7”.
(2) Consultar nuestro catalogo “Alimentaciones, repartidores e interfaces”.
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Referencias
(continuacion)

Arrancadores, variadores

y comunicacion
Comunicacion mediante bus Fipio

Elementos de conexidn en el bus Fipio con autémata Premium (continuacién) (1)

Accesorios

Designacién Utilizacién Cadigo Referencia Peso
unitaria kg

Conector hembra para aparato con Conexién por encadenamiento o derivacién. 3 TSX FP ACC12 0,040

conector de tipo SUB-D de 9 contactos Para ATV 61, ATV 71, pasarela LUF P1

(en policarbonato, IP20) y autémata Premium

Caja de derivacion Derivacion del cable principal 4 TSX FP ACC14 0,120

(en policarbonato, 1P20)

Terminaciones de linea Fipio Conector, caja de derivacién 5 TSXFP ACC7 0,020

(venta por lote de 2) y repetidor

Repetidor eléctrico Aumenta la longitud del bus al permitirla 6 TSX FP ACC6 0,520

(IP65) conexién de 2 segmentos de 1.000 m como

Alimentacion -—— 24...48 V, 150 mA (2) maximo

Repetidor eléctrico/optico Permite la conexién (a través de un rack 7 TSX FP ACC8M 0,620

(IP65) de conexiones) de un segmento eléctrico

Alimentaciéon -— 19...60 V, 210 mA (2) (1.000 m max.) y de un segmento 6ptico

(3.000 m max.)
Repartidor Modbus Permite la conexion de un ATV 31, ATS 48 8 LU9 GC3 0,500

Equipado con 10 conectores de
tipo RJ45 y 1 bornero con tornillos

en la pasarela LUP P1

Adaptacion de final de linea VW3 A8 306 RC 0,010

Modbus (3)

Repartidor Modbus LU9 GC3 9

Herramienta de test de cableado FIP Permite probar todos los tramos de un - TSX FP ACC9 0,050
segmento de red
Cables de conexién (1)
Designacién Utilizacién Codigo Longitud  Referencia Peso
Desde Hacia m kg
Cables principales Conector Conector 10 100 TSX FP CA100 5,680
8 mm, 1 par trenzado blindado 150 Q. TSX FP ACC12, TSX FP ACC12, 200 TSX FP CA200 10,920
En ambiente estandar (4) e interior de caja de derivacién caja de
edificios TSX FP ACC14, derivacion 500 TSXFPCAS00 30,000
repetidores TSXFP ACC14,
TSX FP ACC6, repetidor
ACC8M TSX FP ACC6
Cables principales Conector Conector 10 100 TSX FP CR100 7,680
9,5 mm, 1 par trenzado blindado 150 Q. TSX FP ACC12, TSXFP ACC12, 200 TSX FP CR200 14,920
En ambiente severo (5), en exterior de caja de derivacién caja de
edificios 0 en instalacion movil (6) TSX FP ACC14, derivacion 500 TSXFPCRS00 40,000
repetidores TSXFP ACC14,
TSX FP ACC6, repetidor
ACC8M TSX FP ACC6
Cables de derivacion Conector Caja de 1 100 TSX FP CC100 5,680
8 mm, 2 pares trenzados blindados 150 Q. TSX FP ACC12 derivacién 200 TSX FP CC200 10,920
En ambiente estandar (4) interior de TSX FP ACC14 500 TSX FP CC500 30.000
edificios ’
Cable conector de fibra éptica Repetidor Rack de 12 2 TSX FP JF020 0,550
Doble fibra 6ptica 62,5/125 TSX FP ACC8M conexiones
Cables para enlace serie Modbus Pasarela LUF P1, Repartidor 13 0,3 VW3 A8 306 R03 0,025
2 conectores de tipo RJ45 ATS 48, Modbus 1 VW3 A8 306 R10 0,060
ATV 31 LUs GC3 3 VW3 A8 306 R30 0,130

Documentacion

Los manuales e instrucciones de servicio de los arrancadores y variadores de velocidad, asi como las guias de utilizacién de las
pasarelas de comunicacién, se encuentran disponibles en el sitio: www.telemecanique.com.

(1) Para pedir los demas elementos de conexién en el bus Fipio, consultar nuestro catalogo “Plataforma de automatismo Modicon
Premium - Unity & PL7".

(2) Consultar nuestro catalogo “Alimentaciones, repartidores e interfaces”.

(3) Venta por cantidad indivisible de 2.

(4) Ambiente estandar:

— Sin limitaciones ambientales especificas.

— Temperatura de utilizacién incluida entre +5 °C y +60 "C.

— Instalacion fija.

(5) Ambiente severo:

— Resistencia a los hidrocarburos, a los aceites industriales, a los detergentes, a las chispas de soldadura,

— Higrometria hasta un 100%.

— Ambiente salino.

— Fuertes variaciones de temperaturas.

— Temperatura de utilizacion incluida entre =10 ‘C y +70 "C.

(6) Instalacién moévil: cables segun la norma VDE 472 parte 603/H:

— Utilizacion en cadena portacables con radio de curvatura de 75 mm como minimo,

— Utilizacion en graa, con la reserva de respetar varias condiciones de utilizacion tales como aceleracion, velocidad, longitud,...: con-
sultarnos.

— Utilizacién no autorizada en robots o en aplicaciones multiejes.
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Presentacion
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Arrancadores, variadores

y comunicacion
Comunicacion mediante enlace serie Modbus

Presentacion
Quantum
DDDDDDDDDD Premium
Enlace serie Modbus
- T a
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ATS 48
El protocolo Modbus es del tipo maestro/esclavo.
Existen dos mecanismos de intercambio:
m Peticion/respuesta: la peticién del maestro se dirige a un esclavo determinado. El
esclavo interrogado espera de vuelta la respuesta.
m Difusion: el maestro difunde una peticién a todas las estaciones esclavas del en-
lace serie.
Estas ultimas ejecutan la orden sin emitir respuesta.
El arrancador-ralentizador progresivo Altistart 48 y los variadores de velocidad Alti-
var 21, Altivar 31, Altivar 61 y Altivar 71 integran de serie el protocolo Modbus.
El arrancador-ralentizador Altistart 48 y los variadores de velocidad Altivar 21 y
Altivar 31 se conectan al enlace serie Modbus mediante su toma terminal.
Los variadores de velocidad Altivar 61 y Altivar 71 estan equipados con 2 puertos de
comunicacién integrados:
m Una toma terminal para la conexién del terminal grafico o de un terminal de diélo-
go industrial (tipo Magelis).
m Una toma enlace serie Modbus.
Pueden asimismo recibir una tarjeta de comunicacién opcional Modbus/Uni-
Telway VW3 A3 303 que les aporta caracteristicas adicionales (RS 485 4 hilos,
modo ASCII ...).
Caracteristicas
Tipo de aparato ATS 48 |ATV21 |ATV31 |ATV61,ATV 71
Tipo de conexion Toma terminal Toma serie | Tarjeta de comunicacion
Modbus
Estructura Conector RJ45 [Ry45 [RI5  [RJ45 RJ45 SUB-D de 9 hembra
Topologia Bus
Interface fisico RS 485 2 hilos | RS 485 2 o 4 hilos
Método de acceso Maestro/esclavo
Modo de transmisién RTU RTU o ASCII
Caudal binario 38,4 kbit/s - - - - °
19,2 0 9,6 kbit/s ° ° ° ° ° °
4,8 kbit/s o - ) - ° °
Medio Doble par trenzado blindado
NUmero de abonados 18, 27 o 31 esclavos, segun polarizacion (1)
Tipo de polarizacion Resistencias | Sin polarizacion Configurable.
depolarizaciéon Sin polarizacién o
de 4,7 kQ resistencias de polarizacién
de 4,7 kQ

Longitud del enlace serie

1.000 o 1.300 m sin derivacién, segun polarizacion (1)

Derivacion

3 020 m como maximo, segun polarizacién (1)

(1) Ver la tabla de configuracion en pagina 76.
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Conexiones Arrancadores, variadores

y referencias y comunicacion
Comunicacion mediante enlace serie Modbus

Configuracion en funcion de la polarizacion

El estandar RS 485 no especifica completamente el nivel fisico.

Por lo tanto, se proponen diferentes esquemas de polarizacién segun el entorno en el que se utiliza el material.
El estandar Modbus especifica precisamente la polarizacion (1).

Maestro
Sin o con polarizacion Con polarizacion
4,7 kQ 470 Q
Esclavo Sin polarizacién | Configuracién desaconsejada. Configuracién tipo Modbus
31 esclavos.
Longitud del enlace serie: 1.300 m.
Derivacién: 3 m como maximo.
Adaptadores de final de linea RC
(R=120Q,C =1 nF).
Con polarizacion | Configuracion tipo Uni-Telway Configuracién mixta
4,7 kQ 27 esclavos. 18 esclavos.
Longitud del enlace serie: 1.000 m. | Longitud del enlace serie: 1.000 m.
Derivacién: 20 m como maximo. Derivacién: 20 m como maximo.
Adaptadores de final de linea RC | Adaptadores de final de linea RC
(R=120Q,C =1 nF). (R=120Q,C =1 nF).
rotomat Elementos de conexidn para sistema de cableado RJ45
utomata .
Tarjeta
H ™ ™ Designacién Utilizacién para Referencia Peso
[ 9
Tarjeta de comunicacion ATV 61, ATV 71 VW3 A3 303 0,300
equipada con un conector de tipo SUB-D
hembra de 9 contactos
Accesorios
Designacion Cadigo Referencia Peso
unitaria kg
Repartidor Modbus 1 LU9 GC3 0,500
10 conectores de tipo RJ45 y 1 bornero con tornillos
Tés de derivacion Modbus Con cable 2 VW3 A8 306 TF03 -
integrado de 0,3 m
= Con cable 2 VW3 A8 306 TF10 -
Arrancadores/variadores integrado de 1 m
Adaptadores de final de linea R=120 Q, 3 VW3 A8 306 RC -
para conector de tipo RJ45 C=1nF
. ©) R=150Q 3 VW3 A8 306 R 0,010
Cables
Designacién Utilizacién Codigo Longitud Referencia Peso
Desde Hacia m kg
Cables para enlace ATS 48, Repartidor Modbus 4 0,3 VW3 A8 306 R03 0,025
serie Modbus ATV 21, ATV 31, LU9 GC3
2 conectores de tipo RJ45 ATV 61, ATV 71
(tomas terminal
o enlace serie 1 VW3 A8 306 R10 0,060
Modbus)
3 VW3 A8 306 R30 0,130
ﬂ Te de derivacién  Te de derivacion
Modbus Modbus
LU9 GC3
VW3 A8 306 TFee, VW3 A8 306 TFee,
Repartidor Repartidor
Modbus LU9 GC3  Modbus LU9 GC3
_ Cables para enlace ATV 61, ATV 71 Repartidor Modbus 4 1 VW3 A58 306 R10 0,080
£ ﬁ serie Modbus (+ tarjeta de LU9 GC3
3 g 4l 1 conector de tipo SUB-D comunicacion
macho de 9 contactos VW3 A3 303) 3 VW3 A58 306 R30 0,150
k4 1 conector de tipo RJ45
. R Cables doble par trenzado Repartidor Repartidor Modbus 5 100 TSX CSA 100 5,680
VW3 AS 306 TE blindado Modbus LU9 GC3  LU9 GC3
had (bornero con (bornero con
tornillos) tornillos) 200 TSX CSA 200 10,920
500 TSX CSA 500 30,000

(1) Estandar definido en 2002, disponible en el sitio Internet: www.modbus.org.

(2) El cable de enlace entre el autdmata y el repartidor depende del tipo de autémata; consultar nuestros catalogos “Plataforma
de automatismo Modicon Premium Unity & PL7”, “Plataforma de automatismo Modicon Quantum”, “Plataforma de automatismo
Modicon TSX Micro - PL7” y “Funciones de automatismo y relé”.

(3) Venta por cantidad indivisible de 2.
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Conexiones Arrancadores, variadores
y referencias y comunicacion

(continuacion) Comunicacion mediante enlace serie
Automata Elementos de conexidn mediante caja de derivacion
: = : Accesorios
I Designacién Cadigo Referencia Peso
kg
1) Caja de derivacion 1 TSX SCA 50 0,520
2 3 1 3 borneros con tornillos, adaptacién de final de linea RC
-5 4 Toma de abonados 2 TSX SCA 62 0,570
— 5 2 conectores de tipo SUB-D hembra de 15 contactos y 2 borneros
S R %2 con tornillos, adaptacion de final de linea RC
Cables
Designacién Utilizacion Codigo  Longitud Referencia Peso
Desde Hacia m kg
Cables doble par trenzado Caja de derivacion Caja de derivacion 3 100 TSX CSA 100 5,680
blindado TSX SCA 50, TSX SCA 50,
toma de abonados toma de abonados
TSX SCA 62 TSX SCA 62 200 TSX CSA 200 10,920
500 TSX CSA 500 30,000
Cable para enlace serie ATS 48, Caja de derivacion 4 3 VW3 A8 306 D30 0,150
Modbus ATV 21, ATV 31, TSX SCA 50
e am— 1 conector de tipo RJ45 ATV 61, ATV 71
e e y un extremo pelado (tomas terminal
T B I o enlace serie
! ﬁ i Modbus)
| L2 L
CR— Cable para enlace serie ATS 48, Toma de abonados 5 3 VW3 A8 306 0,150
TSX SCA 62 Modbus ATV 21, ATV 31, TSXSCA62
1 conector de tipo RJ45 ATV 61, ATV 71
1 conector de tipo SUB-D (tomas terminal
macho de 15 contactos o enlace serie
Modbus)
Cable para enlace serie ATV 61, ATV 71 Toma de abonados 5 3 VW3 A8 306 2 0,150
Uni-Telway o Modbus (+ tarjeta de TSX SCA 62
2 conectores de tipo SUB-D comunicacion
macho, 9y 15 contactos VW3 A3 303)
(1) El cable de enlace entre el autémata y el repartidor depende del tipo de autémata; consultar nuestros catalogos “Plataforma
de automatismo Modicon Premium Unity & PL7”, “Plataforma de automatismo Modicon Quantum”, “Plataforma de automatismo
Modicon TSX Micro - PL7” y “Funciones de automatismo y relé”.
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Referencias Arrancadores, variadores

(continuacidn) y comunicacion
Comunicacion mediante enlace serie Modbus

Elementos de conexion mediante bornero con tornillos

Accesorios
Designacién Venta par Referencia Peso
cant. indiv. unitaria kg
Adaptaciones de final de linea R=120Q, 2 VW3 A8 306 DRC 0,200
para bornero con tornillos C=1nF
R =150 Q 2 VW3 A8 306 DR 0,200
Cable
Designacién Utilizacién Longitud Referencia Peso
Desde Hacia m kg
Cable para Modbus ATS 48, Bornero con tornillos 3 VW3 A8 306 D30 0,150
1 conector de tipo RJ45 ATV 21, ATV 31, estandar,
y un extremo pelado ATV 61, ATV 71 caja de derivacion

(tomas terminal o TSX SCA 50
enlace serie Modbus)

Documentacion

Las guias e instrucciones de servicio de los arrancadores y variadores de velocidad, asi como las guias de utilizacién de las
pasarelas de comunicacion, se encuentran disponibles en el sitio Internet: www.telemecanique.com.
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Presentacion

Arrancadores, variadores

y comunicacion
Comunicacion mediante red Modbus Plus

Presentacion

DDDDDDDDDD Quantum

9 5 Premium
@ gg
Red Modbus Plus
- 0 @ﬂﬂmmﬂr Pasarela -
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[ | sTB op 70 d [ i
ATV 61 ATV 71

L E ] ATV 31

La red Modbus Plus es una red local industrial de altas prestaciones que permite res-
ponder a las arquitecturas extensas de tipo cliente/servidor, combinando un elevado
caudal (1 Mbits/s), soportes de transmision sencillos y econémicos y de numerosos
servicios de mensajeria.

El arrancador-ralentizador progresivo Altistart 48 y el variador de velocidad Alti-
var 31 se conectan a la red Modbus Plus a través de una pasarela NW BM85000
que incluye cuatro puertos serie RS 232.

Los variadores de velocidad Altivar 61 y Altivar 71 se conectan a la red Modbus Plus
a través de una tarjeta de comunicacion VW3 A3 302.

Servicios de comunicacion

Los principales servicios de intercambio de datos entre los abonados conectados a
la red son:

m El servicio de mensajeria “Mensajeria Modbus” segun el protocolo Modbus.

m El servicio de base de datos global “Global Data”: cada abonado pone a disposi-
cién 32 palabras para cada uno de los 63 abonados de la red.

m El servicio de didlogo “Peer Cop”: transaccién punto a punto de 32 palabras en
emision o recepcion.

Los servicios “Global Data” y “Peer Cop” se restringen a una red Modbus Plus que
incluyan 64 abonados como maximo.

El acceso a los variadores Altivar 61 y Altivar 71 se realiza mediante una sencilla
configuracién en el autémata utilizando los servicios “Peer Cop” y “Global Data”.
Estos servicios permiten un intercambio rapido de los principales parametros del va-
riador:

m El servicio “Peer Cop” para el control y el ajuste del variador.

m El servicio “Global data” para la vigilancia del variador.

A los demas parametros, cuya utilizaciéon es menos frecuente, se puede acceder
mediante el servicio de mensajeria Modbus.
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Caracteristicas

Arrancadores, variadores

y comunicacion
Comunicacion mediante red Modbus Plus

Caracteristicas
Estructura Topologia Red
Interface fisico RS 485
Método de acceso Bus de testigo
Modo de transmision Sincrono HDLC
Caudal binario 1 Mbits/s
Medio Par trenzado blindado 120 Q
Fibra éptica
Numero de abonados por red 32, sin repetidor
64, con uno o varios repetidores
NUmero de redes 4, separados mediante 3 bridges como maximo
Longitud de la red 450 m como maximo sin repetidor
1.800 m como maximo con 3 repetidores eléctricos
3.000 m entre 2 repetidores 6pticos
Servicios Mensajeria Modbus Peticiones punto a punto con informe: 200 bytes como maximo, compatibles con todos los

abonados Modbus

Base de datos global “Global
Data”

Base comuin de 4.096 bytes

Intercambio ciclico de 32 palabras en difusion
Limitada a una red

Este servicio no atraviesa los bridges

Dialogo “Peer Cop”

Mensaje punto a punto o en difusién
Limitado a una red
Este servicio no atraviesa los bridges

Tipo de equipo

ATS 48, ATV 31 ATV 61, ATV 71

Tipo de interface NW BM85000 VW3 A3 302

Control “Mensajeria Modbus” “Peer Cop”
8 palabras configurables como maximo
(escaner de comunicacion)

Vigilancia “Mensajeria Modbus” “Global Data”

8 palabras configurables como maximo
(escaner de comunicacién)

Configuracion y ajuste

“Mensajeria Modbus” “Mensajeria Modbus”

Acceso en lectura/escritura a todos los

parametros del variador
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Conexiones
y referencias

Arrancadores, variadores
y comunicacion

Comunicacion mediante red Modbus Plus

Sistema de cableado Modbus Plus

Quantum
DDDDDDDDDD

Premium

ATV 61

PR E)

RS 485

Elementos de conexion a la red Modbus Plus (1)

8
g
I\
8
ATV 71 <
©
13 — —13 3
ks
[=
w
D = s ) s ) =) I:l
c I]HHI]I] [
ATV 31 Quantum
Tarjetas y pasarelas
Designacién Utilizacién para Codigo Referencia Peso
kg
Tarjetas de comunicacion ATV 61, ATV 71 1 VW3 A3 302 0,300
equipadas con un conector de tipo
SUB-D hembra de 9 contactos
Pasarela ATS 48, ATV 31 2 NW BM85000 3,158
Modbus Plus/Modbus
4 puertos RS 232
alimentacién ~ 115...220 V
Interface RS 232/RS 485 ATS 48, ATV 31 3 XGS Z24 0,105
alimentacion == 24 V, 20 mA (2)
Accesorios de conexion
Designacioén Utilizacion Cadigo Referencia Peso
kg
Te de derivacién Modbus Plus  Para conexién por derivacion 4 990 NAD 230 00 0,230
(IP20)
Conector en linea Modbus Plus Pasarela, bridge y repetidor 5 AS MBKT 085 0,035
Conector con terminacion Bridge y repetidor 6 AS MBKT 185 0,260
Modbus Plus
(venta por lote de 2)
Repetidor eléctrico Modbus Plus Extensién superior de 450 m o 7 NW RR85 001 2,677
hasta 64 abonados
Bridge 4 puertos Modbus Plus  Conexién de 4 redes como maximo 8 NW BP85 002 2,813
Repetidor de fibra éptica - 9 490 NRP 254 00 2,856
linea/estacion
Repetidor de fibra 6ptica Permite la conexién de un segmento - NW NRP 253 00 2,863
punto a punto eléctrico en el segmento éptico
(3.000 m como maximo)
Herramienta de cableado Montaje de los cables principales - 043 509 383 3,000

y de derivacion en te de derivacion
990 NAD 230 00

(1) Para pedir los demas elementos de conexién, consultar nuestros catalogos “Plataforma de automatismo Modicon Premium
Unity & PL7” y “Plataforma de automatismo Modicon Quantum”.

(2) Consultar nuestro catalogo “Alimentaciones, repartidores e interfaces”.
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Referencias

(continuacion)

Arrancadores, variadores

y comunicacion
Comunicacion mediante red Modbus Plus

Elementos de conexion a la red Modbus Plus (continuacion) (1)

Cables
Designacién Utilizacién Codigo  Longitud  Referencia Peso
Desde Hacia m kg
Cables principales Te de derivacion Te de derivacién 10 30,5 490 NAA 271 01 1,833
Modbus Plus Modbus Plus Modbus Plus
990 NAD 230 00 990 NAD 230 00,
conector en linea 152,5 490 NAA 271 02 10,135
Modbus Plus
AS MBKT 085, 305 490 NAA 271 03 18,940
conector con
terminacion
Modbus Plus 457 490 NAA 271 04 30,000
AS MBKT 185
1525 490 NAA 271 06 112,950
Cables de derivacion Autématas Premium, Te Modbus Plus 1 2,4 990 NAD 211 10 0,169
1 conector de tipo SUB-D macho Quantum, 990 NAD 230 00
de 9 contactos y bridge 4 puertos
un extremo pelado Modbus Plus 6 990 NAD 211 30 0459
NW BP85 002,
repetidor de fibra
optica de linea/
estacion
490 NRP 253 00
ATV 61, ATV 71 Te Modbus Plus 12 2,4 990 NAD 219 10 0,142
(+ tarjeta de 990 NAD 230 00
comunicacion
VW3 A3 302) 6 990 NAD 219 30 0,465
Cable para Modbus ATS 48, ATV 31, Interface 13 3 VW3 A8 306 D30 0,115
1 conector de tipo RJ45 y pasarela Modbus RS 232/RS 485
un extremo pelado Plus/Modbus
NW BM85000

(1) Para pedir los demas elementos de conexion, consultar nuestros catalogos “Plataforma de automatismo Modicon Premium
Unity & PL7” y “Plataforma de automatismo Modicon Quantum”.
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561512

Presentacion Arrancadores, variadores
y descripcion y comunicacion
Pasarelas de comunicacién LUF P

Presentacion

Las pasarelas de comunicacion LUF P permiten realizar la conexion entre el enlace
serie Modbus y el bus de campo Fipio, Profibus DP o DeviceNet.

Tras la configuracion, estas pasarelas gestionan la informacién a la que se pueda
acceder mediante el enlace serie Modbus para que estén disponibles en lectura/es-
critura (control, supervision, configuracion y ajuste) en el bus de campo.

Una pasarela de comunicacién LUF P se presenta en forma de caja encliquetable
de perfil omega de 35 mm, permite conectar hasta 8 esclavos conectados en Mod-
bus.

Ejemplo de arquitectura

Configuracion
de la pasarela
mediante PC Arrancadores-controladores TeSys U

A~

S| =2 =2 =] =

Modbus | | | | |

Fipio
Profibus DP
DeviceNet

[} [}
(FEia

ATS 48 ATV 31

(1) Kit de conexién para software de programaciéon PowerSuite.

Descripcion
Parte frontal del producto

1 LED de senfalizacion de los estados:
— De la comunicacion de los enlaces serie Modbus.
— De la pasarela.
— De la comunicacion del bus Fipio, Profibus DP o DeviceNet.
2 Conectores de conexién a los buses Fipio, Profibus DP o DeviceNet.

Parte inferior del producto

3 Conector RJ45 para conexion del enlace serie Modbus.
4 Conector RJ45 para enlace con PC.
5 Alimentacion -—24 V.

Instalacién del software

La instalacion del software de la pasarela, para el bus Fipio, se realiza utilizando el
software de programaciéon PL7 Micro/Junior/Pro o el software ABC Configurator.
Para los buses Profibus DP y DeviceNet, la instalacion se efectda con la ayuda de
ABC Configurator.

Este software debe instalarse:

m Al software de programacion PowerSuite para PC (ver pag. 32).

m A la guia de utilizacion de la oferta TeSys U.

Caracteristicas y referencias: Dimensiones:
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Caracteristicas,
referencias
y dimensiones

Arrancadores, variadores

y comunicacion
Pasarelas de comunicacién LUF P

Caracteristicas
Tipo de bus Fipio Profibus DP DeviceNet
Entorno Segun |IEC 60664 Grado de contaminacién: 2
Temperatura ambiente En el entorno del aparato ‘C +5...+50
Grado de proteccion 1P20
Compatibilidad En emisién Segun EN 50081-2: 1993
electromagnética Inmunidad Segtin EN 61000-6-2: 1999
Numero de esclavos Modbus <8
Conexion Modbus Mediante toma RJ45 segln estandar RS485 Schneider Electric
Al PC Mediante toma RJ45, con el kit de conexién PowerSuite
Bus de campo Mediante toma SUB D9 Mediante toma SUB D9 Por conector con tornillo
hembra hembra desenchufable de 5 puntos
Alimentacion \') Alimentacion externa — 24 + 10%
Consumo Max. mA | 280
Tipico mA | 100
Visualizacion/diagndstico Mediante LED en la parte frontal
Servicios Perfil FED C32 o FED C32P - -
Control 26 pals. configurables (1) | 122 pals. configurables 256 pals. configurables
Supervision 26 pals. configurables (1) 122 pals. configurables 256 pals. configurables
Configuracién y ajuste Mediante la minimensajeria de la pasarela (PKW)
Referencias
Designacion Utilizacion Con bus/ Referencia Peso
para enlace serie kg
Pasarelas de comunicacion  Arrancadores-controladores Fipio/Modbus LUF P1 0,245
TeSys U, Profibus DP/Modbus LUF P7 0,245
poian 48, DeviceNet/Modbus LUF P9 0,245
Accesorios de conexion
Designacion Utilizacién Long Conectores Referencia Peso
a para m kg
g ' Cables Modbus 3 1 conector de tipo RJ45 VW3 A8 306 D30 0,150
y un extremo pelado
TSXFP ACC 12 0,3 2 conectores de tipo RJ45 VW3 A8306 R0O3 0,050
1 2 conectores de tipo RJ45 VW3 A8 306 R10 0,050
3 2 conectores de tipo RJ45 VW3 A8 306 R30 0,150
Conectores Fipio 1 conector SUB-D 9 macho TSX FP ACC12 0,040
Profibus - 1 conector SUB-D 9 macho 490 NAD 911 04 -
= para medio de linea
490 NAD 91; 03 Profibus - 1 conector SUB-D 9 macho 490 NAD 911 03 -
para final de linea
Documentacién
Designacion Soporte Idioma Referencia Peso
kg
Guia de utilizacion CD-ROM Varios idiomas: francés, inglés, aleman, LU9 CD1 0,022
de la oferta TeSys U (2) espanol, italiano
Dimensiones
(00 )
oo
o0

120

!
|

\ 75

~———
N

|

(1) Si la pasarela se configura mediante PL7 y no mediante ABC Configurator, la capacidad de entradas-salidas se limita a 26 palabras en total.
(2) Este CD-ROM contiente las guias de utilizacion de los médulos de comunicacion AS-Interface y Modbus, de las unidades de control multifuncion y de las pa-
sarelas asi como el software de parametrizacién de las pasarelas, ABC Configurator.
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Presentacion,
descripcion
e instalacion

Arrancadores, variadores

y comunicacion
Pasarela de comunicaciéon LA9 P307

Presentacion

La pasarela de comunicacion LA9 P307 realiza la conexién entre el bus de campo
Profibus DP y el enlace serie Modbus. Es esclava en el bus Profibus DP y maestra
del enlace serie Modbus. Gestiona los datos presentes en el enlace serie Modbus

para hacerlos disponibles en lectura/escritura en el nivel del autémata maestro del
bus Profibus DP.

La pasarela LA9 P307 se presenta en forma de caja encliquetable en carril omega
de 35 mm. Gestiona hasta 15 esclavos en el enlace serie Modbus.

Ejemplo de arquitectura

Profibus DP

[E=I=EL]

ooog
EEI=EE]
0ooog

~

[k
&

ATV 31

Pasarela LA9 P307.

Cable de derivacién VW3 P07 306 R10.
Repartidor Modbus LU9 GC3.

Cable TSX CSA @00.

Cable de derivacion VW3 A8 306 Ree.

Cable de derivacién VW3 A8 306 D30.
Adaptacion de final de linea VW3 A8 306 RC.

NOOARrWN-=

Descripcion

La pasarela LA9 P307 incluye:

Conector hembra SUB-D de 9 contactos para la conexién al bus Profibus DP.
Adaptacion de final de linea en el bus Profibus DP.

Cadificacién de la direccién de la pasarela en el bus Profibus DP.

LED de sefalizacion de los estados.

Conector hembra RJ 45 para la conexién al enlace serie Modbus.
Alimentacién — 24 V.

OO bhWN =

Instalacidén del software

La configuracién de la pasarela se realiza a través de las herramientas de software
estandar del bus Profibus.

Para la plataforma de automatismo Premium, utilizar el configurador SYCON.

La guia de explotacién (.PDF) y el archivo de descripcién de la pasarela (.GSD) se
proporcionan en disquete con la pasarela.

Caracteristicas, referencias:
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Caracteristicas,
referencias
y dimensiones

Arrancadores, variadores

y comunicacion
Pasarela de comunicacién LA9 P307

Caracteristicas
Entorno

Segun IEC 60664

Grado de contaminacién: 2

Temperatura ambiente En el entorno del aparato ‘C 0...+50
Grado de proteccion IP20
Numero de esclavos Modbus 15

Conexion a los buses Modbus Conector RJ 45

Profibus Conector SUB-D 9 puntos hembra
Alimentacion Alimentacion externa -—— 24 V + 20%
Consumo mA |150a-=24V
Visualizacion/diagnéstico Por LED
Servicios Control 16 palabras

Vigilancia 16 palabras

Configuracién y ajuste

Con la minimensajeria de la pasarela (PKW)

Referencias
Designacioén Utilizacién para Referencia Peso
kg
Pasarela de LT6 P LA9 P307 0,260
comunicacion ATS 48
Profibus DP/Modbus ATV 31
Designacién Utilizacién Long. Referencia Peso
1 m kg
Ateer Cable RJ 45 Conexion en bornero con 3 VW3 A8 306 D30 0,150
" hilos pelados tornillos
= i — Caja de derivacion
L TSX SCA 50
[ — Toma de abonado
e TSX SCA 62
e el
Conexion en conector SUB-D
(no suministrado)
LAS P307 —LT6 P (SUB-D 9 hembra)
Cable RJ 45-RJ 45 ATS 48 1 VW3 P07 306 R10 0,050
ATV 31
Repartidor Modbus LU9 GC3
Conectores Profibus - 490 NAD 911 04 -
para centro de linea
490 NAD 911 03 Profib_us ’ - 490 NAD 911 03 -
para final de linea
Dimensiones
LA9 P307
P -
»
0 H ®
O
(0Xe)
& 1
=2
76,5 35 ‘
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DIRECCION REGIONAL NORDESTE

DIREGCION REGIONAL CASTILLA-ARAGON-RIOJA

DIREGCION REGIONAL SUR

Delegacion: Delegacion: Delegacion:
BARCELONA CASTILLA-BURGOS SEVILLA
Sicilia, 91-97 - 6.° Pol. Ind. Gamonal Villimar Avda. de la Innovacion, s/n

08013 BARCELONA
Tel.: 93 484 31 01 - Fax: 93 484 31 57

E-mail: del.barcelona@es.schneider-electric.com

Delegaciones:

BALEARES

Gremi de Teixidors, 35 - 2.2 planta
07009 PALMA DE MALLORCA

Tel.: 971 43 68 92 - Fax: 971 4314 43

GIRONA

Pl. Josep Pla, 4 - 1.°,1.2

17001 GIRONA

Tel.: 972 22 70 65 - Fax: 972 22 69 15

LLEIDA

Prat de la Riba, 18

25004 LLEIDA

Tel.: 973 22 14 72 - Fax: 973 23 50 46

TARRAGONA

Del Molar, blogue C - Nave C-5, planta 1.2
(esq. Antoni Rubid i Lluch)

Pol. Ind. Agro-Reus

43206 REUS (Tarragona)

Tel.: 977 32 84 98 - Fax: 977 33 26 75

DIRECCION REGIONAL NOROESTE
Delegacion:
A CORUNA

Pol. Ind. Pocomaco, Parcela D - 33 A

15190 A CORUNA

Tel.: 981 17 52 20 - Fax: 981 28 02 42
E-mail: del.coruna@es.schneider-electric.com

Delegaciones:

ASTURIAS

Parque Tecnologico de Asturias

Edif. Centroelena, parcela 46 - Oficina 1.° F
33428 LLANERA (Asturias)

Tel.: 98 526 90 30 - Fax: 98 526 75 23
E-mail: del.oviedo@es.schneider-electric.com

GALICIA SUR-VIGO

Ctra. Vella de Madrid, 33, bajos

36214 VIGO

Tel.: 986 27 10 17 - Fax: 986 27 70 64
E-mail: del.vigo@es.schneider-electric.com

LEON

Moisés de Leon - Blogue 43, bajos

24006 LEON

Tel.: 987 21 88 61 - Fax: 987 21 88 49
E-mail: del.leon@es.schneider-electric.com

DIRECCION REGIONAL NORTE
Delegacion:
VIZCAYA

Estartetxe, 5 - Planta 4.2

48940 LEIOA (Vizcaya)

Tel.: 94 480 46 85 - Fax: 94 480 29 90
E-mail: del.bilbao@es.schneider-electric.com

Delegaciones:

ALAVA

Portal de Gamarra, 1

Edificio Deba - Oficina 210

01013 VITORIA-GASTEIZ

Tel.: 945 123 758 - Fax: 945 257 039

CANTABRIA

Avda. de los Castros, 139D - 2.°D
39005 SANTANDER

Tel.: 942 32 10 38 / 942 32 10 68 - Fax: 942 32 11 82

GUIPUZCOA

Parque Empresarial Zuatzu

Edificio Urumea, planta baja - Local n.° 5
20018 DONOSTIA - SAN SEBASTIAN

Tel.: 943 31 39 90 - Fax: 943 21 78 19
E-mail: del.donosti@es.schneider-electric.com

NAVARRA

Pol. Ind. de Burlada - Iturrondo, 6
31600 BURLADA (Navarra)

Tel.: 948 29 96 20 - Fax: 948 29 96 25

30 de Enero de 1964, s/n - 2.2 planta

09007 BURGOS

Tel.: 947 47 44 25 - Fax: 947 47 09 72
E-mail: del.burgos@es.schneider-electric.com

Delegaciones:

ARAGON-ZARAGOZA

Pol. Ind. Argualas, nave 34

50012 ZARAGOZA

Tel.: 976 35 76 61 - Fax: 976 56 77 02
E-mail: del zaragoza@es.schneider-electric.com

CENTRO/NORTE-VALLADOLID

Topacio, 60 - 2.2 planta

Pol. Ind. San Cristobal

47012 VALLADOLID

Tel.: 983 21 46 46 - Fax: 983 21 46 75

E-mail: del.valladolid@es.schneider-electric.com

LA RIOJA

Avda. Pio XIIl, 14 - 11.° F

26003 LOGRONO

Tel.: 941 2570 19 - Fax: 941 27 09 38

DIRECCION REGIONAL CENTRO
Delegacion:
MADRID

Ctra. de Andalucia, km 13

Pol. Ind. Los Angeles

28906 GETAFE (Madrid)

Tel.: 91 624 55 00 - Fax: 91 682 40 48
E-mail: del.madrid@es.schneider-electric.com

Delegaciones:
GUADALAJARA-CUENCA
Tel.: 91 624 55 00 - Fax: 91 682 40 47

TOLEDO
Tel.: 91 624 55 00 - Fax: 91 682 40 47

DIRECCION REGIONAL LEVANTE
Delegacion:
VALENCIA

Font Santa, 4 - Local D

46910 ALFAFAR (Valencia)

Tel.: 96 318 66 00 - Fax: 96 318 66 01
E-mail: del.valencia@es.schneider-electric.com

Delegaciones:

ALBACETE

Paseo de la Cuba, 21 - 1.°A

02005 ALBACETE

Tel.: 967 24 05 95 - Fax: 967 24 06 49

ALICANTE

Monegros, s/n - Edificio A-7 - 1.2 planta, locales 1-7
03006 ALICANTE

Tel.: 965 10 83 35 - Fax: 965 11 15 41

E-mail: del.alicante@es.schneider-electric.com

CASTELLON

Republica Argentina, 12, bajos

12006 CASTELLON

Tel.: 964 24 30 15 - Fax: 964 24 26 17

MURCIA

Senda de Enmedio, 12, bajos

30009 MURCIA

Tel.: 968 28 14 61 - Fax: 968 28 14 80
E-mail: del.murcia@es.schneider-electric.com

Edificio Arena 2 - Planta 2.2

41020 SEVILLA

Tel.: 95499 92 10 - Fax: 95 425 45 20
E-mail: del.sevilla@es.schneider-electric.com

Delegaciones:

ALMERIA

Calle Lentisco s/n - Edif. Celulosa Il
Oficina 6 - Local n.° 1

Pol. Ind. La Celulosa

04007 ALMERIA

Tel.: 950 15 18 56 - Fax: 950 15 18 52

CADIZ

Polar, 1 -4°E

11405 JEREZ DE LA FRONTERA (Cédiz)
Tel.: 956 31 77 68 - Fax: 956 30 02 29

CORDOBA

Arfe, 16, bajos

14011 CORDOBA

Tel.: 957 23 20 56 - Fax: 957 45 67 57

GRANADA

Baza, s/n - Edificio ICR

Pol. Ind. Juncaril

18220 ALBOLOTE (Granada)

Tel.: 958 46 76 99 - Fax: 958 46 84 36

HUELVA
Tel.: 954 99 92 10 - Fax: 959 15 17 57

JAEN

Paseo de la Estacion, 60

Edificio Europa - Planta 1.2, puerta A
23007 JAEN

Tel.: 953 25 55 68 - Fax: 953 26 45 75

MALAGA

Pol. Ind. Santa Barbara - Calle Tucidides
Edificio Siglo XXI - Locales 9y 10
29004 MALAGA

Tel.: 95 217 22 23 - Fax: 95 224 38 95

EXTREMADURA-BADAJOZ

Avda. Luis Movilla, 2 - Local B

06011 BADAJOZ

Tel.: 924 22 45 13 - Fax: 924 22 47 98

EXTREMADURA-CACERES

Avda. de Alemania

Edificio Descubrimiento - Local TL 2
10001 CACERES

Tel.: 927 21 33 13 - Fax: 927 21 33 13

CANARIAS-LAS PALMAS

Ctra. del Carddn, 95-97 - Locales 2 y 3

Edificio Jardines de Galicia

35010 LAS PALMAS DE G.C.

Tel.: 928 47 26 80 - Fax: 928 47 26 91
E-mail: del.canarias@es.schneider-electric.com
CANARIAS-TENERIFE

Custodios, 6 - 2.° - El Cardonal

38108 LA LAGUNA (Tenerife)

Tel.: 922 62 50 50 - Fax: 922 62 50 60

INSTITUTO SCHNEIDER ELECTRIC DE FORMACION

Bac de Roda, 52, Edificio A, Planta 1
08019 BARCELONA

Tel.: 93 433 70 03 - Fax: 93 433 70 39
www.isefonline.es

SERVICIO DE ASISTENCIA TECNICA
902 10 18 13



Telemecanique, la marca de
Schneider Electric para la
Automatizacion

y el Control Industrial

Asociados o por separado, los productos Telemecanique aportan respuestas
completas a todas las aplicaciones de automatismos y control industrial en
la industria, los edificios, las infraestructuras y la energia.

Altivar 11: de 0,18 a 2,2 kW.
Altivar 31: de 0,18 a 15 kW.

Interfaces y E/S

Redes y comunicacién

Magquinas sencillas:
Altistart 01: de 0,37 a 75 kW. E

(_Didlogo operador

-

Herramientas de software
[ M ﬂ] Control de movimiento

LE

- Automatizacion -

Control de motores.

Alimentaciones

Sistemas de montaje

Méquinas complejas, de gran Presencia internacional
potencia:
Altivar 71: de 0,37 a 500 kW. Disponibilidad permanente:

m Mas de 5.000 puntos de venta en 130 paises.
m La seguridad de que encontrara en cualquier lugar del mundo la gama

de productos que se adapte a sus necesidades y cumpla perfectamente
las normas del pais de utilizacion.

Asistencia técnica en todo el mundo:
m Nuestros técnicos se encuentran a su disposicion para estudiar con usted
soluciones personalizadas.

m Schneider Electric le garantiza la asistencia técnica necesaria en todo

Maquinas de bombeo y el mundo.

ventilacion:

Altistart 48: de 4 a 1.200 kW.
Altivar 11...347: de 0,18 a 2,2 kW.
Altivar 21: de 0,75 a 30 kW.
Altivar 61: de 0,75 a 630 kW.

Stmply Smart!

Schneider Electric Espana, S.A. Bac de Roda, 52, edificio A
08019 Barcelona
Tel.: 93 484 31 00
Fax: 93 484 33 07
http://www.schneiderelectric.es

460032 CO7

En razén de la evolucién de las normativas y del
material, las caracteristicas indicadas por el texto
y las iméagenes de este documento no nos
comprometen hasta después de una
confirmacion por parte de nuestros servicios.

miembro de:

pr—
voltimum

www.voltimum.es
El Portal de la Instalacién Eléctrica

Dep. legal: B. 0.000-0000
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